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Niniejsza instrukcja eksploatacji jest wazna dla urzadzen z oznaczeniem na tablicz-

ce znamionowe;j:

4902_E.3x.4x
4803_E.3x.4x
4904_E.3x.4x
4905_E.3x.4x
4906_E.3x.4x
4907_E.3x.4x
4908_E.3x.4x
4909_E.3x.4x
4911_E.3x.4x
4912_E.3x.4x
4808_E.3x.4x
4809_E.3x.4x
4811_E.3x.4x
4812 _E.3x.4x

Typ urzadzenia

Urzadzenie wbhudowane P20

Stanowisko hardware'u+wskaznik

Stanowisko software'u+wskaznik

4902_E.3x.4x.V003
4903 _E.3x.4x.V003
49XX_E.3x.4x.V011
48XX_E.3x.4x.V011 -

Typ urzadzenia

Urzadzenie wbudowane P20

Stanowisko hardware'u+wskaznik

Stanowisko software'u+wskaznik

QOznaczenie wariantu

Wazne: Dia wariantdw 48XX. V011 i 49XX. V011 instrukcja ta jest wazna tylko
tacznie z instrukcja eksploataciji zespotu podiaczania busa typu 21100

Nakiad z dnia: 23.08.94
_Data druku; 26.08.94



O niniejszej instrukcji eksploatacji...

Jezeli szukacie czegos na okreslony temat, to do Waszej dyspozycii jest spis tresci
na poczatku i spis haset na koncu niniejszej instrukcii.
W niniejszej instrukeji uzywany jest szereg symboli, ktére dadza VWWam szybka orien-

tacje i zwracaja Wasza uwage na sprawy najistotniejsze.

Ten symbol stawiany jest dla wskazéwek, ktore
maja Wam utatwic obsiuge

Wiskazowki, ktdrych nieprzestrzeganie moze wywolac
uszkodzenie lub zniszczenie urzadzenia

Wskazowki, ktdrych nieprzestrzeganie oznacza
zagrozenie zdrowotne dla uzytkownika



Informacje na temat bezpieczenstwa -
dla elektrycznych $rodkéw produkcji eksploatowanych w przemyslowych

urzadzeniach elektroenergetycznych.

Prosimy przeczytac starannie niniejsza instrukcje eksploatacji przed rozpoczeciem

prac.

Opisane urzadzenia i maszyny elekiryczne sq srodkami produkcji do eksploa-

tacji w przemyslowych urzadzeniach elektroenergetycznych. Podczas pracy

Srodki te posiadajq niebezpieczne czesci wiodace prad, ruchome lub obroto-

we. Dlatego mozna np. przy niedopuszczalnym usuwaniu wymaganych osfon

lub niewystarczajgcej konserwacji odniesc ciezkie uszczerbki zdrowotne lub .
materialne.

Osoby odpowiedziaine za bezpieczenstwo urzadzenia musza zatem zagwaranto-

wac, ze:

-praca przy przyrzadach | maszynach powierzana jest tylko personelowi
przeszkolonemu,

-osoby te maja ciagle do dyspozycji migdzy innymi instrukcje eksploatacji |
pozostate .dokumenty wyrobu, przy wszelkich przeprowadzanych pracach i sa
zobowigzane do konsekwentnego przestrzegania tych dokumentéw,

- osobom niewykwalifikowanym zabroniona jest praca przy przyrzadach i maszy-

nach oraz w ich poblizu.

Personel wykwalifikowany

(Definicje fachowcow wg VDE 105 lub IEC 364)

Personelem wykwalifikowanym sg osoby, ktére na bazie swego wyksztatcenia, swej
praktyki i pouczen oraz swej wiedzy na temat wiasciwych norm. zarzgdzen, przepis-
ow bezpieczenstwa pracy i stosunkow zaktadowych, zostaly uprawnione przez oso-
bg odpowiedzialng za bezpieczenstwo urzadzenia do wykonywania kazdorazowo
niezbednych czynnosci przy mozliwym rozeznaniu i unikaniu zagrozen. .

Niniejsze wskazowki nt. bezpieczenstwa nie roszcza sobie pretensji do kompietnos-
ci. W razie 'wystapienia pytan i problemow prosimy o zwrdcenie sie do cdpowied-

niego przedstawiciela firmy LENZE.
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Dane zawarte w niniejszej instrukcji eksploatacji odnoszg sie do podanych
wersji hardware'u i software'u przyrzadéw.

Wskazdwki technologiczne i fragmenty schematéw pofaczen, przedstawione
w niniejszej instrukcji, nalezy rozumieé ideowo, a mozliwos$é ich przeniesienia
na dane zastosowanije nalezy kazdorazowo sprawdzic. Za przydatnosc¢ poda-
nych metod i propozycji pofaczen do konkretnego zastosowania firma LENZE
nie bierze odpowiedziainosci.

Dane niniejszej instrukcji eksploatacji opisuja wiasciwosci wyrobdow, nie
zapewniajac jednak tych wiasnosci.

Firma LENZE sprawdzila hardware i software przyrzaddw, a takze dokumen-_
tacje wyrobdw z wielka starannoscia. Nie mozna jednak gwarantowac

bezblednosci.
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Planowanie

Prostowniki pradu opisane w niniejszej instrukcji eksploatacji pomyslane sg do za-
silania komutatorowych - siinikow pradu statego o wzbudzeniu obcym. Szeregi
urzadzen obejmujg prostowniki o mocy wyjsciowej od 6,7kW do 420kW o zwartej
konstrukcji. Urzadzenia szeregu 48XX sa prostownikami 2Q z mostkiem tyrystoro-
wym B6 o peinym sterowaniu. Urzadzenia szeregu 49XX sa, prostownikami le z

dwoma przeciwréwnoleglymi mostkami tyrystorowymi B6.

1. Wilasnosci

Wiasnosci napedowe i systemowe

- rowna elektronika sterowania i identyczny software systemowy dia 48XX i 49XX

- Cyfrowe sprzezenie zwrotne z resoiverem lub nadajnikiem przyrostu

- Sprzezenie czgstotliwosci wiodacej jako szyna wartosci zadanej, kaskada wartosci
zadanej dla synchronizmu katowego, ruch wspédibiezny o synchronicznych obro-
tach lub ruch wspélbiezny o okreslonym stosunku obrotéw -

- Regulacja katowa dla pozycjonowania bez unoszenia

- Regulator procesowy dla regulacji polozenia naciggu lub naciagu

» Doktadnosc obrotow lepsza niz 0,5%. przy 100% zmiany obcigzenia ze sprzeze-
niem zwrotnym decyzji lub nadajnikiem przyrostu _

- Zakres nastawy obrotow 1:1000 przy statym obcigzeniu ze sprzezeniem zwrotnym
lub nadajnikiem przyrostu |

- Regulacja momentdw z nalozong kontrolg liczby obrotow do napedow nawijarek

- Optymalny, dynamiczny przebieg regulacji przez krotkie cykle odczytu
mikrokontrolera

- Zakres nastawy pradu 1:300 przez adaptacje pradu przerwy i modulacje
mostkowg

+ Ochrona urzadzenia (funkcja | t), przecigzainosé od 120% do max. 180%

-_Zabezpieczenie przed przeciage'niem silnika (funkcja 1* t)

- Integracja jednej regulacji pradu pola, przez to wigkszy zakres nastawiania

obrotow

+ Nielotna pamie¢ do akumulowania parametrow

- Mozliwos¢ akumulowania w pamigci 4 zestawéw parametrow specyﬂcznych dia

R P AT P

“*Klienta, preetaczanie przez’zaciski~
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- Przefaczanie z 4Q na 2Q w szeregu 4900

QObstuga
. Parametryzacja i diagnoza za pomoca kiawiatury i dwudzielnego wskaznika LCD

. Zmienne parametry regulacyjne ON-LINE
. Zgloszenie zakiécen ze wskazaniem bledow w jawnym tekscie

. Jawny tekst w jezyku niemieckim, angielskim i francuskim

Systemy sprzezenia zwrotnego obrotow

- Decyzyjne sprzezenie zwrotne 2z odtworzeniem enkoderowym dla uk{adéw‘

nakladajacych sie (uklady wspéibiezne, sterownie pozycjonujace itd.)
- Sprzezenie zwrotne z nadajnikiem przyrostu
* Regulacje obrotéw z pradniczka tachometryczna pradu stalego

. Sprzeienie zwrotne napiecia twornika

Weiscia cyfrowe

- 8 bezpotencjalowych wej$é cyfrowych z poziomem 24V - SPS
- Szeregowy interface RS485 lub RS232 (liczba bodéw 1200-9600, przestawna)

Wyiscia cyfrowe
- 8 bezpotencjatowych Wyjé'.é cyfrowych z poziomem 24V - SPS
.1 cyfrowe wyjécie czestotliwosciowe (2-5ciezkowe, ze sciezka dla ukladow

pozycjonowania)

- 1 wyjécie przekaznikowe

Wejscia analogowe
- 4 wejscia analogowe, U, (I Muae Zean Ny (SOI1 = zadane, ist = rzeczywiste)

(rozdzielczos¢ 13 bitow)

Wyiscia analogowe

- 2 napiecia odniesienia, 10V, 7mA

- 1 wyjécie monitorowe, na stafe oblozone |, 5V
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- 2 wyjscia monitorowe, do swobodnego zajmowania

(24 rézne sygnaly o rozdzielczosci 11 bitéw do wyboru)

Kontrole

» Funkcje kontrolne skfadnikéw systemowych i napedowych

- Kontroia napiegcia / czestotliwo$é sieci

+ Autosynchronizacja dla sieci 50/60Hz

- Pewnosé dzialaniowa przy zasilaniu sieciowym o polu z obrotami prawymi i lewymi

- Kontrola sprzgzenia zwrotnego nadajnikéw warto$ci rzeczywistej itd.

- Wskazanie Zrddet blokowania regulatora dla uproszezenia uruchomienia poprzez
miejsca kodowania .

* Kontrole z moziiwoscig klasyfikowania (przetaczanie poprzez TRIP lub zgtoszenie)

* Kontrola strumienia powietrza chlodzacego (tylko przy 4808-4812 | 4908-4912)

- Kontrola bezpiecznikow péiprzewodnikowych (tylko w typach 4811/4812 -
4911/4912)

2. Dane techniczne
2.1 Dane ogoine

Rodzaj konstrukcji Obudowa z biachy stalowej, IP20 wg DIN 40050
Odpomosé na zakiocenia 4Slopieﬁ ostrosci 3 wg IEC 801-4*
Dopuszczalne zanieczyszczenia Stopien zanieczyszczenia 2 VOE 0110, czeéé 2

Przyrzadu nie nalezy uzywac w srodowisku z ga-

zami wywolujacymi korozje lub wybuchowymi

Dopuszczalne narazenia na wiigoc wzgledna wilgotnos¢ powietrza 90%, bez

kondensacji —

Zakresy temperatur
Sktadowanie -25°C._.+55°C
Transport -25°C...+70°C

Wptyw wysokosci ustawienia nad po- |do 1000m: 100% pradu znamionowego
zZiomem morza na prad znamionowy  |do 2000m: 95% pradu znamionowego
twomika do 3000m: 88% pradu znamionowego
do 4000m: 85% pradu znamionowego

gasomz1173dzenie standardowe w stanie WYSYi 2 ZBKIBUU i s comis. 3 moin b1 it s 0 o
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2.2 Dane charakterystyczne przyrzadu
Dane elektryczne 4902-4907 (Prostownik 4Q)

Typ przyrzadu #902_!':‘ 4903_E |4904_E |4905_E |4906_E |4907_E
Typ 33,4002_E |33.4903_E [33.4904_E |33.4005_E |33.4506_E {33.4907_E
zamébwieniowy

Moc wyjsciowa') P, fkwv] 6,7 10,5 23,1 46,2 84 105

Napigcie sieci Uiz 3* 340-460V~ +/-0%, 50-60Hz

Napiecie twomika u, vl 420V przy U,,,,, = 400V (1,5 U,,,,)

Prad znamion. twor- (1, .. [A] 16 25 55 110 200 280

nika (praca ciggta)

Prad maksymalny | amax {A] 29 45 90 150 240 300

{praca krétkotrwata)

Napiecie pola?) U, {V] Uaamax = 0.875% U, 4

Prad pola, I [A] 3,5 10

regulowany

Moc tracona’®) P, W] 80 108 185 288 577 650

Znamiocnowe napie- U, vl 10

cie wiodace

Znamionowy prad lon [mA] 0-20mA/4-20mA

wiocdacy '

Znamionowe napie-  |Uy, V] 10-180

cie tachometryczne

Robocza temperatura {T,, ['C} 0...+45 Q...+35%

otoczenia —

Potencjometr wartos- B 10kQ/1W,,

ci zadanej

Masa ok. {kgl| 55 | 8.1 11 1 11 11

1) odniesione do napigcia sieci 3* 400V~

2) Reguiacja pola odbywa sie jako zrodlo pradu, przy czym napigcie pola nastawia
sie zaleznie od opornosci pola

3) Przy pracy ze znamicnowym pradem twornika

4) do 35°C bez redukcji mocy, 35°C do max. 45°C reduku;e mac 1%IK
'Lﬁ*‘"“‘;'m’%‘ﬁﬂw R N S B e oy e A e

> LI OO - 33;3;.!:;:‘_‘-.‘—‘%,5.-".“;:«".5 S e
PR .
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Dane elektryczne 4808-4812 (Prostownik 2Q)

Typ przyrzadu 4808_E 4809 _E 4811_E 4812_E
Typ 33.4808_E |33.4809_E |33.4811_E 33.4812_E
zamowieniowy

Moc wyjsciowa') P, (kW] 152 230 322 ' 490

Napigcie sieci Usioe 3* 340460V~ +/-0%, 50-60Hz

Napiecie twomika U, V] 460V przy Uy, =400V (1,15" U,)

Prad znamionowy - (A} 330 500 700 1000

twomika (praca

ciggha)

Prad maksymainy Lpmax [A] 400 600 840 1200

(praca krotkotrwata)

Napigcie pola®) Up V] Ut pamax = 0:875% U U,

Prad pola, reguiowany!l,. [Al 15 30

Moc tracona®) P, 1% 870 2070 2600 3790

Znamionowe napiecie fU,,, vl 10

wiocdace

Znamionowe napiecie |U., \7! : 10=180

tachometryczne

Robocza temperatura {T, [*C] 0...+35%

~ |otoczenia N
Potencjometr wartosci 10k /MW,
zadanej
= Masa ok. [ka] 28 28 60 60
Lumuﬂ—wﬁb SRR - T e et T e R
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Dane elektryczne 4908-4912 (Prostownik 4Q)

Typ przyrzadu 4908_E 4909 _E 4911_E 4912_F
Typ 33.4908_E |33.4909_E |33.4911_E 33.4912_E
zamowieniowy '

Moc wyjsciowa’) [P, kW] 139 210 294 420

Napigcie sieci Uy 3* 340-460V~ +/-0%, 50-60Hz

MNapigcie twormika U, | 420V przy U,,, = 400V (1,05" U,

Prad znamionowy [ [Al 330 500 700 1000

twomika (praca

ciagta)

Prad maksymainy | max {A] 400 600 840 1200

{(praca krotkotrwata) )

Napigcie pola’®) Ue V] Ur pgmax = 0.875™ Uy, 14

Prad pola, regulowany ||, [Al 15 30

Moc tracona®) P, Wi 870 2070 2600 3750

Znamionowe napigcie (U, i 10

wiodace

Zmamionowe napiecie |Uq, I\ 10-180

tachometryczne

Robocza temperatura T ['C] 0...+35Y

otoczenia A g S e e

Potencjometr wartosci 10kQ /MW,

zadanej _

Masa ok. {kal 28 28 60 80

1) Odniesione do napigcia sieci 3*400V~

2) Regulacja pola odbywa sie jako Zrédlo pradu, przy czym napiecie pola nastawia
sig zaleznie od opornosci pola

3) Przy znamionowym pradzie twornika

4) do 35°C bez redukcji mocy, 35°C do max. 45°C redukuje moc 1%/K

- N B w  fh e gl SRD e pkar Ak  wied gt U s ST T IR - - . e e B T, : ., . . R
a e e R gt i R Rt I Eroet 2t P e e o b e e B By Tl e



2.3  Wymiary
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4902-4907/4808-4809/4908-4909

a
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a3

N - i
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X1 X2 X8 X9

_ T T G2

a X3 X4 x5 X8 x

i

_ 4) Ansicht aus Richtung *A°
Widok z kierunku ,A"
Typ almm} | blmm] | c{mm] | d[mm] | e[mm] | g[mm]

4902 / 4903 / 4904 262 415 242 395 222 6,5
4905 / 4906 / 4907 269 525 242 505 222 6,5
4808 / 4809 / 4908 / 4909 322 550 288 525 335 6.5




4811-4812/4911-4912
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2.5 Zakres dostawy
Zakres dostawy obejmuje:

» Prostownik 48XX_E lub 48XX_E
» Instrukcje eksploatacji

- Dodatkowe opakowanie z wtykami - zaciskami

26 Stosowanie zgodnie z przeznaczeniem

- Prawidiowym zgodnym z przeznaczeniem zastosowaniem prostownikow szeregow
48XX i 49XX jest zasilanie komutatorowych siinikéw pradu statego ze wzbudzenie-
m obcym _

- Inne silniki pradu statego jak np. siiniki szeregowe lub siiniki obcowzbudne z po-
mocniczyrﬁ uzwojeniem szeregowym tylko po uzgodnieniu z zaktadem.

- Prostowniki muszq byé zaprojektowane tak, by przy prawidtowym nastawieniu i
przy zastosowaniu zgodnym z przeznaczeniem w bezblednej pracy spetnialy one
swa funkcje i nie spowodowaty zagrozen dla ludzi. Dotyczy to réwniez wspéipracy
prostownika z catym urzadzeniem,

- Przedsiewziaé dalsze $rodki, by ograniczy¢ skutki btednego dziatania, ktére moga
wywolac zagrozenie dla ludzi:

- Dalsze niezalezne ukiady, przyjmujace funkcje prostownika
- Elektryczne lub nieelektryczne ukiady zabezpieczajace (blokady Iub zapory
mechaniczne)
- Srodki obejmujace system
+ Nalezy zastosowaé $rodki zalezne od wymagan, by podczas awarii prostownika

uniknag strat.



17

2.7 Qswiadczenie producenta

Przedstawione tu elektroniczne regulatory napedow okreslane sg w jezyku
przemystowym jako ,przyrzady", nie sa jednak uzytkowymi lub podigczalnymi
przyrzadami lub maszyhami w sensie ,prawa o bezpieczenstwie przyrzadow”
Prawa EMV" lub ,Wytycznych maszynowych Wspdlnoty Europejskiej’, lecz
skfadnikami. Dopiero przez zwiazanie tych sktadnikdw z konstrukcjg uzytkownika u-
stalany jest ostateczny sposob dziafania.
Zgodnosc i;onstrukcji uzytkownika z obowiazujacymi przepisami prawnymi nalezy
do zakresu odpowiedzialno$ci uzytkewnika. W niniejszej instrukcji eksploatacji po-
dane sa wytyczne i zalecenia dla zastosowania elektronicznych $rodkow produkcji_
przy uwzglednieniu ponizszych norm:
- Wyposazenie urzadzen elektroenergetycznych - DIN VDE 01860

w elektroniczne srodki produkcii
- Przeznaczenie dla wyposazenia urzadzen - DIN VDE 0100

elektroenergetycznych

- Rodzaje ochrony IP - DIN 40050
- Ustalanie szczelin powietrznych - DIN VDE 0110
- Roztadowanie elektrycznosci statycznej (ESD) - pr. EN 50082-2,
IEC 801-2 (VDE 0843 cz. 2)
- Szybkie przechodzace wielkosci zakiocajace pr. EN 50082-2,
(Burst) |IEC 801-4 (VDE 0843 cz.4)
- Zabezpieczenie przeciwzakioc. elektrycznych - EN 50081-2,

srodkow produkeji i urzadzen EN 55011 (VDE 0875,cz.11)
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3. Instalacja

3.1 Instalacia mechaniczna

« Przyrzad montowaé tylko pionowo:
- 4902-4907 2 przylaczeniami sieciowymi na gorze
- 4X08 i 4X09 z przylaczeniami sieciowymi na gorze
- 4X11 i 4X12 z przytaczeniami sieciowymi w dole
- Pozostawi¢ wolna przestrzen monta:"&owa_ powyzej i ponizej przyrzadu:
- 100mm dla 4902-4907
- 150mm dla 4808-4812 i 4908-4912
. Zwracaé uwage na swobodny doptyw powietrza chiodzacego i odptyw powietrza
odlotowego
.+ W przypadku zanieczyszczonego powietrza chtodzacego (kurz, strzépy tekstyine,
smary, gazy agresywne), ktére mogtyby wplyna¢ ujemnie na dziatanie prostownika
- przedsiewziaé wystarczajgce srodki zaradcze, np. osobne doprowadzenie po-
wietrza, wbudowanie filtréw, regularne czyszczenie etc.
- Nie przekracza¢ dopuszczalne; roboczej temperatury otoczenia:
- 4902-49086: do 45°C bez redukcji mocy,
. 4907, 4X08-4X12: do 35°C bez redukcji mocy
35°C do max. 45°C z redukcjq mocy 1%/K

3.2 Instalacia elekiryczna

- W przypadku oszronienia urzadzenia mozna wigczy¢ zasilanie sieciowe do-
piero wowczas, gdy widoczna wilgo¢ odparuje.

- Urzadzenia nigdy nie nalezy podiacza¢ do sieci z wytacznikami
zabezpieczajacymi Fl bez przedsigwzigcia dodatkowych $rodkow (np. zero-
wanie) (VDE 0160/05.88)

- Przy zwarciu doziemnym skladowa stata pradu uszkodzeniowego moze za-
pobiec wyzwoleniu wytgcznika zabezpieczajacego Fl.

- Przy oddzielnym zasilaniu regulatora pola: -

- Zaciski L1.1 i L3.1 przylaczy¢ tylko-zgodnie fazowo
Nigdy nie przylaczaé przewodu zerowego N.
. Zastosowaé przyporzadkowane dlawiki sieciowe, by zredukowaé oddziatywania

wsteczne sieci na wymiar dopuszczalny wg VDE 1060.
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. Oddzieleni.e urzadzenia od sieci, technicznie bezpieczne, przeprowadzac tylko po-
przez stycznik sieciowy od strony wejscia. |

- Wyjscia mocy prostownika dla obwodu twornika (A,B} i obwodu pola (I, K) rozdzie-
laé tylko w stanie beznapieciowym. |

- Bezpieczniki potprzewodnikowe w urzadzeniach 48XX i 49XX:
- do zabezpieczenia tyrystoréw w czesci energetycznej potrzebne sa przepisane

bezpieczniki polprzewodnikowe _
+ Zdefektowane bezpieczniki wymieniac tylko w stanie beznapieciowym na przepisa-

ny typ.
- Do kontroli temperatury silnika zalecamy uktad kontrolny 1* t, albo zestyki termiczne

lub termistory.
- Przy regulacji obrotdéw z nadajnikiem przyrostu:
- Stosowac tylko nadajniki przyrostu ze $ciezkami impulsowymi przesunietymi o
90°.
» Przy regulacji obrotéw z tachogeneratorem:
- Stosowac tylko tachometry o sygnale dwubiegunowym (tachogeneratory pradu

stalego).

UWAGA:

Potencjat odniesienia-GND elektroniki sterowniczej potaczony jest z przewodem

ochronnym PE (mostek do X4, zacisk 90 — zacisk FE).

WSKAZOWKA: -

Elektronika sterownicza jest pozomie odizolowana (izolacja od bazy). Przy pracy
sprzgzonej z komputerem izolacja potencjalowa migdzy prostownikiem i kompu-
terem jest wymagana dla prawidlowej izolacji elektrycznej (np. konwerterem

LENZE 2102)
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3.3. Oprzewodowanie

3.3.1 Ekranowanie przewodow sterowania

Ekranowania, polgczenia z masa (GND) i potaczenia z potencjalem ziemi
(PE) nalezy oprzéwodowaé szczegoinie starannie, by uniknaé wptywow
zakiécen. Wmodulowanie sie zaklécen do przewoddéw sterowania moze
wywolaé przerwy w pracy, gdyz zakidcajg one przebieg programu prostowni-
ka (zgtoszenie bleddéw CCr):

- Przewody sterowania zawsze ekranowac.

- Nie przerywac ekranow:

- Ekranowania w przerwach (listwy zaciskowe, przekazniki, bezpieczniki) doprowa-
dzi¢ do punktow zbiorczych ‘

- Punkty zbiorcze polaczyé niskoomowo conajmniej przewodem 10mm? z PE
zasilania

- Przewodow sterowania nie nalezy ukiadaé réwnolegle z przewodami silnikowymi
obciazonymi zak!dceniami.

- Jezeli ze wzgledu na brak miejsca osobne ukiadanie przewoddw sterowania i
przewoddw silnikowych nie jest mozliwe, nalezy ewentualnie ekranowac przewo-
dy silnikowe.

- Unika¢ petli uziemienia:

- Ekrany przewoddw sterowania potaczy¢ jednostronnie z PE, albo poprzez do te-

go celu zaciski, albo poprzez izolowane punkty zbiorcze, ktére w szafie sterow- -

| ‘niczej sq centralnie potaczone z PE (np. zaciski PE).

3.3.2 Uziemienie elektroniki sterowania

Napedy pojedyncze
- Przez zaktad producenta potencjat odniesienia GND elektroniki sterowania odnie-

siony jest do PE. Dalsze srodki nie sa wymagane.

Napedy zespolone
- Nalezy sie upewnié, ze przez uziemienie slekironiki starowania nie ulegng uszko-

dzeniu zadne urzadzenia zewnetrzne.
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- Przy uk{adaniu potaczen masowych (GND) nie powinny powstawac zadne pgtle
masowe: _
- Wszystkie przewody masowe nalezy doprowadzi¢ do zewnetrzne izolowanych
punktow zbiorczych, lezacych mozliwie blisko urzadzen.
- Punkty zbiorcze polaczy¢é niskoomowo conajmniej przewodem 10mm? z PE

zasilania

3.3.3 Eliminacja zakiocen

Na podstawie prawa o elektromagnetycznej przydatnosci urzadzen (EMVG z dnia
09.11.92) zgodnie z § 13 i § 14 obowigzujq od 31.12.1995, jako przepisy przejscio-
we, dotychczas normy i przepisy krajowe, a ponadto sharmonizowane normy euro-
pejskie, ktére mozna spefniac, przestrzegajgc ponizsze zalecania. Srodki eliminacji

zakiocen s dostosowane do miejsca ustawienia urzadzenia:

Dotychczas obowigzujgce normy krajowe

Praca bez srodkdw eliminacji zakiocen jest dla urzadzen elektrycznych dozwolona w

obrebie zwigzanych z nimi pomieszczen zakiadowych, warsztatdw [ub linii

przemyslowych tylko wtedy, gdy na zewnatrz zakladu nieprzekroczone sg wartosci

graniczne wg VDE 0871/6.78, klasa B (Ogolne zezwolenie na podstawie prawa o

pracy urzadzen wysokiej czestotliwosci z dnia 14.12.1984, Dziennik Urzedowy Vig

1045/1046).

Dla pracy w obrebie osiedla mieszkaniowego lub przy przekroczeniu wartosci gra-

nicznej klasy B na zewnatrz zakladu przemys{owegd wymagane jest zastosowanie

srodkow eIi.minacji zakldcen, ktore zapewnig uzyskanie stopnia eliminacji zakidcen

wg VDE 0871, wartosc¢ graniczna klasy B. =

Przyszioéciowa norma sharmonizowana

Dla eliminacji zakiocen obowigzuje podstawowa norma specjalistyczna pr.

EN 50081-2. Odsyta ona do normy podstawowej EN 55011 (VDE 0875, czes¢ 11,

wartos¢ graniczna kiasy A i B).

- Dla pracy w urzadzeniach na terenie przedsiebiorstw przemystowych, tére nie sa
podigczone do publicznej sieci zasilania niskonapigciowego, obowiazuja wartosci

graniczne wg EN 55011, klasa wartosci granicznej A.
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- Dla pracy na terenie osiedla mieszkaniowego lub w zakladach, podiaczonych do

publicznej sieci zasilania niskonapigciowego, obowiazuja wartosci graniczne wg

EN 55011, klasa wartoéci granicznej B.

‘ _S(odki eliminacji zaktdcen wg VDE 0871 klasa B lub EN 55011 kiasa B:

. ekranowane przewody silnikowe,

« filtry sieciowe

(bez normy, mozliwe opracowanie specyficzne dla klienta).

4. Podiaczenia przyrzadow

Potaczenie prostownika z silnikiem

Prostownik LENZE

Silnik (wg DIN/VDE 0530/8)

Funkcja Zacisk |Zacisk |inne cznaczenie Rodzaj silnika
Napiecie twornika + A 1B1 Al Silnik pradu statego bez kom-
- B 2B2 B2, A2 pensacji Z uzwojeniem o zmien-
Napigcie wzhudzenia |+ ! F1 F5 (przy wyzszym  |nych biegunach.
- K F2 F2 nap.zasilania)
Napi@cié twomika + A 1C1 Al Silnik pradu stalego z
- B 2C2 c2 kompensacja i uzwojeniem o
Napiecie wzbudzenia |+ | F1 F5 (przy wyzszym |zmiennych biegunach.
- K - F2 F2 nap.zasilania)
Napiecie twomika + A Al - Silnik z magnesem {rwvatym
- B A2 -
Tachogenerator pradu |+ 3 2A1 - -
stalego - 2A2 - -
Wytacznik cieplny 81,82 |- -
Zestyk ciepiny T, T2 |- ;




23

4.1 Podtaczenie energetyczne przyrzadow standardowych

Podiaczenie energetyczne 4902-4907

Regulator pola
Czesé mocy | = 49027U5LP | | 4302VP

;‘FFusA[] []
1500V M 0.16A v
i BR1 [FT[F2 0Rs 500v r
é Fd — R

- = P o

N BR4 == =

? . i,.mffz j\,
3 L

[PE]LI]Lz L3[ A l—] [L‘ ‘I MK [Lt.z-{uziuzl i

ﬁrs‘ Cy F1...F4 Bezpieczniki pdtprzewodnikowe

do zabezpieczenia reguiatora

K1 Stycanik sieciowy

Ixsisz_

L S y
R é Silnik

H H [] Bezpieczniki zabezpieczenia przewoddw

PE L1 L21L3
u

0 340 - 460V~ £ 0% 50 - 60Hz
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Podlaczenie energetyczne 4X08-4X09
‘Czes€mocy § - - s908LP I as02ve

§ IX FF16A/500V 2x MO,16AS500Y §
: ks BRS Fa i
v ‘-__E‘m — —: :
P Yo BRY Fa— .}
i e SR i
: = | S— ‘I:
Regulator poia. |

Fo— F1F2

Wentylator _ [] []

REEIEIRERE

e P ] Bt
1

1

MO0 & o

FFE L1 12 L3

F1...F§_§ezpiecmiki potprzewodnikowe
do zabezpieczenia regulatora

Bezpieczniki przewodowe

-+ Um =340 - 460V~ + O% 50 - 60Hz K1 _Stycznlk SIeClOV_Vy :

Whiamreriads e T L e e
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i

Podigczenia energetyczne 4X11-4X12

W tych urzadzeniach zabezpieczenia sa wewnatrz przyrzadowymi bezpiecznikami
ogniwowymi

(-
Cze$¢ mocy e § o 4%02vP
F1a{fiF2.1 ] F1
i | ST . Leh Lt m B T )
XErASON 2x MO, 1EASCOY
BRS
— ey =
M BRI . e
1 13 BR4 — :
egulator .pola
Fzlilr22 W2 K;
FilFz
I Wentylator ] [-2,
8_@“ FFa2A
rPEiU ]l-? IUI A I BJ L1312 l ! [ K }.1.!!1.:.:] uquglu_zl i

—
_1. . % —
1L Hes
, = —[ - .
' -' V' 2oozwv EV N
SOB0HL

M~ & =
Bezpieczniki przewodowe.

PpE L1 L2 L3
SR L | Uy m340-d60v- e 0% S0-EOHZ .. L K28tyczn|k51eclowy
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4.2 Podtaczenie sterowania

Usytuowanie na urzadzeniu:

1 -} 8 1
o o
o ¥ xie B B 7 v

viooov
12:\45678910-202!.25E1£2!J'ECE§33 . .
OO RO e ) v;;:;j KRRy
X1 X2 x8 *  °x®
40 41 44 45 K1TK14 A1 AZ A3 Ad|[ A5 49 80 &1 62 63 BOVEY 60 FE 1__”.5 5,,,,,‘ <—_7 ,,,,,
---------- | SORGEUEOEDRUSOS0RO=OY 2090
Bt \5 J \9 ! 5 4
3 xa X5 X6 X7
X1-X4 Zaciski sterowania |
X5 Wejécie nadajnika przyrostu/czestotliwosci wiodacej (Dig_In1)
X6 | nterface LECOM1 (RS232/485)
X7 Podlaczenie decyzyjne
X8 Wyjécie czestotliwosci wiodacej
X9 Wejscie nadajnika przyrostu/czestotliwosci wiodacej (Dig_In2)
X10, X11 Podtaczenia busa pola (opcja, np. 2110 dla busa S)
V1, V2 Wskazanie opcji busa pola

Przetaczniki w zespole sterowania

Za pemocyg przetacznikow umleszczonych na zespole sterowania 4802 MP mozna
zmieniaé funkcje niektorych wejsé i wyjsc: :

1. Urzadzenie przetaczaé beznapigciowo.

2. Zdjac pokrywe urzgdzenia.

Pofozenie przetacznikéw na zespole sterowania

X4
Tabliczka znamionowa zespotu

w [

83 - Lo o

51 S82

i ,‘ & -Jaanierdna XA ‘ﬂ‘gi*&xza D n “ﬁ‘ ‘ ustwy 'ZadSKOWG X‘f X4
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4.2.1 Wejscia i wyjScia analogowe

S4/5
- - .
[+a)
‘( s
| S31
- h
[~a] @
:
832 | - had b <
DE 410V -10V
7mA 7mA
- || anp | GND 27 s
e} «t
bt e
sanf eqpHHedHeH | R eHbedbedH T |
x1|1]12]3 116263

4 5167 8 9 |10] X4| 606
+

Napiecie wiodace/
+ - * "~ orad wiodacy
]

"I ;zeczywiste 0 rzeczywiste

* M zadana _
(jednobiegunowa wielkos¢ zadana) ]

R»>2.2k

| Zewnetrzne ogrqniq;grlip_momeptc')w

' W;é_l"'!Q.E"if;‘.rZéCZW sta (ta_gh'o)'__ | (dwubiegunowa wielka$€ zadana)

Dodatkowa wartosé zadana
Wanosc zadana_1 W)QS_CIa monit_orowe

e a7 e AN I R a2 e A fan SRR




4.2.2 Opis wejsc i wyjsé analogowych

We/scia analogowe

Zacisk Pozycja Zastosowanie Poziom Rozdzielczoéé | Programo-
przefacznika (nastawienie _ . wanie
zakladowe) patrz str.
1,2 ﬂ'[;] oN Wartos¢ zadana 2 z od- |-10V do +10V 12 bitdw + znak |-
53
oFF niesieniem masowym
oN - |Wartos¢ odniesienia 2 |-10V do +10V 12 bitdw + znak |- -
@] ore Wejscie réznicowe T

[ ]"“ Wartosé rzeczywista  |-10V do +10V |12 bitéw + znak |62

3.4 s4

0] 6] @]jm OFF
7] oN . ! i . -
se 'l @l loee Wartos¢ rzeczywista 30V do +30V 12 bitdéw + znak |62
@ ]o~ Wartosé rzeczywista -60V do +60V 12 bitéw + znak |62
S|l ioee
s [ lon [Warto$¢ rzeczywista  [-73Vdo +73V |12 bitéw + znak |62
Bl 1oFF

on | WWartosé rzeczywista -850V do +80V 12 hitow + znak |62

sa ), o
e i"J-” IiON Wartosc rzeczywista -9%V do +99V 12 bitow + znak |62
2 .- . o
;Ih - |Warlosé rzeczywista  |-120V do +120V |12 bitow + znak 162
il
S‘ .
W_9FF I\wartosé rzeczywista_  [-180V do +180V |12 bitdw + znak |62
@ ON
* |of@ja] | jore [wartosé rzeczywista 12 bitéw + znak |62
1 Ls'] ON
s I off 1Wartos¢ rzeczywista 12 bitoéw + znak {62
— ’ - “los . - — *
rd il isllose |Masa wewnetrzna GND ' -
8 | i on Wartosé zadana 1 -10V do +10V 12 bitéw + znak |59
53 iy
i orF Napiecie wicdace
B Wartosé zadana 1 -20mA do +20mA 81
[
.5‘{ [ ]ops prad wicdacy -20mAdo-4mA [ . ..o s Lo [
+4mA do +20mA
9 Napiecie zasilaniadla |+10V /TmA - -

zadawanej wart, zada-

nej poprzez : —

10 potencjometr -10V/7ma -
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1) Wazne: Gdy zmieniacie nastawienie zakfadowe na S4/5 = ON (wartos¢ rzeczy-
wista z odniesieniem do masy):
+ Zacisk 4 i zacisk 5 zmostkowac
- Przetacznik DIP S4/1-4 (preselekcja wartosci rzeczywistej), ustawié na
podwdjne napiecie tachometryczne! -

Maksymalne mozliwe napigcie tachometryczne = 90V

Wyjscia analogowe (wyjscia monitorowe)

Zacisk | Pozycja Zastosowanie Poziom Rozdziel- | Progra-
przelacznika| (Nastawienie zakladowe) | czos¢ | mowanie
patrz str,
60 Masa wewnetrzna, GND -
61 Wartosc rzeczywista pradu |-5V do +5V -
cdpowiadaja prgdowi

Znamionowemu

621 ) Monitor 1 . =10V do +10V 11 bitow |-
57
A (Napiecie wyjsciowe)
. Monitor 1 -20mA do +20mA 11 bitow |-
52
(Prad wyjsciowy)
83 . Monitor 2 -10V do +10V- 11 bitow |-
5
4 (Napigcie wyijsciowe)
CoT e T e Monitor2 T [ 220mA do +20mA T T 1bitew |- T

. (Prad wyijsciowy)
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Pozostale wejscia i wyjscia

X5, X9 Pin 4
f i
- ' x3 |K11[K14| x4 lves| 90 | FE

=
Q

Wyjscie przekaZnikowe Zasilanie nadajnika przyrostu
Zacisk Pozycja Zastosowanie Programowanie
przetacznika (Nastawienie zakltadowe) patrz str.
K11, K14 Wyjscie przekaZnikowe, obciazalnosé stykdw: S0V/IOBA |-

Zgloszenie bleddéw TRIP)

VES Zewnetrzne napiecie zasilania dla nadajnika przyrosiu |-
Y - |na X5/X9
Q0 masa wewnetrzna GND -

FE Uziom funkcyjny -

HEE
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4.2.3 Wejscia i wyjscia cyfrowe

- Wszystkie cyfrowe wejscia i wyjécia sa kompatybilne z SPS i przy pracy z zew-
netrznym napigciem zasilania (24V) odizolowane gaiwanicznie od pozostatego
zespotu sterowania

-Na schematach polaczen przedstawione jest zakiadowe ,_ustawigni_e obtozen.
funkeyjnych. -

- Do sterowania w przewodach sygnalizacyjnych uzywac tylko przekaznikow z zesty-

kami slabopradowymi (zalecenie: przekazniki ze stykami ziotymi).

- Napiecie zasilania:
- Zasilanie zewnetrzne 24V na zaciskach X2/39 i X4/58
lub

- zasilanie wewnetrzne 15V na zaciskach X2/20

Wejscia:
Napiecie wejsciowe: 0 do 30V
Poziom LOW: 0 do +5V
Poziom HIGH: +13 do +30V
Prad wejsciowy: przy 24V. 5mA na kazde wejscie
- | przy 15V: 8mA na kazde wejscie

Wejécia odczytywane sa i przetwarzane Srednio po 4ms.

Wyjscia:
Prad wyjsciowy: max. 50mA na kazde wyjscie

(opornosc zewnetrzna min. 480Q przy 24V,

np. przekaznik, wyrdb Nr 326005)
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Zasilanie napieciem zewnetrznym (24V)

‘GND zewn _ IS
T F \
; H
g
z Coe e - D o
2] Blslslslslsls EIEIEEE IE g
X2 xa] X4
[20]21[22[28]E1[E2] €3] E4] E5{ 9] [40]ai[aalssfar]nc]asfaa]  [as]s9]
[ '
I RRRRRE e
::fv:f v
QsP * b

. 4 .= vy

b nrzecz =0
RFA Z zad. wylaczone TRIP  IMP  Imax \
TRIP- JOG RDY N fZeczZ. < nx
Set/Reset HLG:A=E nrzecz = nzad,
I

Zasilanie napigciem wewnetrznym (15V)
UWAGA: -
. Obcigzenie maksymalne zasilania wewngtrznego 15V: 100mA

. Zaciski X2/39 i X3/40 zmostkowacd

*—o v

‘ —i—
cae | i. s .. GNDzewn . P
T _/_\[
u o, |
10
3
b ‘ | I ; '. 4(' <| I < <
2 |x|xlxxln s ls 555559\3 £
GND
X2 xsT ‘ X4
[2021 [22]28]E1[e2]Eale4]esias] 1101411441451A?l52|531"4 45159
o i r~.-n f',:’ P.;n ._'n -._.'p.
BUEBEEE! %
]

oy ;"zaoh'ﬁchz__qne" S TRIPTETIMP |mx~\ i fzecz =\0 et | atiis

TRIP- JOG ROY hrzecz. <nx

Set/Reset HLG:A=zE nrzecz=nN zad
—
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\

QOpis wejsé i wyjsé cyfrowych

Wejscia cyfrowe

Zacisk _ Zastosowanie Poziom do Programo-
{ustawienie zaktadowe) aktywizowania wanie
patrz str.
|20 -INapiecie zasilania 15V, 100mA
21 Przerwac szybki stop, kierunek obrotdw prawy HIGH
22 Przerwaé szybki stop, kierunek obrotdw lewy HIGH
28 Zwalnienie regulatora - RFR HIGH
E1 Wejscie do swobodnego oblozenia HIGH
(Wiaczyd zgiaszanie bleddéw - TRIP -set)
E> Wejscie do swobodnego oblozenia HIGH
(Wylaczy¢ zglaszanie bledéw - TRIP - reset) 56
£3 Wejscie do swobodnego oblozenia HIGH
(Zablokowaé dodatkowa wartosé zadana) 86
E4, £5 |Wejscie do swobodnego oblozenia HIGH
{Zwolnié wartosci zadane JOG, trzy wartosci JOG)
Wyjscia cyfrowe
Zacisk Zastosowanie Zgloszenie |Programo-
(Ustawienie zaktadowe) wanie
. patrz str.
39 Masa wejsc | wyjsc cyfrowych, GND zewnetrzne
40 Masa wewnetrzna GND -
41 Zgtoszenie bleddw TRIP HIGH [LOW
|44 |Gotowosc eksploatacyjna - RDY HIGH . HIGH
45 Blokada impulséw - IMP HIGH |LOW
A1 Wyjscie dla swobodnego oblozenia (n,,,., <n,) HIGH [LOW
A2 Wyjscie dla swobodnego oblozenia (I, = 1,.,J LtOW |HIGH
A3 Wyijscie dla swobodnego oblozenia HIGH HIGH. 87
- - [{(Warto$é zadana osiagnieta, HLG/A=E) R R A Y
Ad Wyijscie dla swobodnego obloZenia (n,,,.,=0) HIGH |LOW
A5 |Wyjscie dia swobodnego oblozenia (n,,., = n,.) - HIGH [HIGH |58
59 Wejscie zasilania wyjs¢ cyfrowych: 24V zewn. lub 15V wewn.

Zgloszenie¥ gdy fiinkcja jest aktywna™:

* Zgtoszenie przy stacjonarnej eksploatacji prostownika
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Pozostale wejscia i wyjécia cyfrowe przy 4X08-4X12
Urzadzenia 4X08-4X12 majg dodatkowe zaciski sterowania do kontroli bezpieczni-
kéw. Ukiad od producenta obejmuje nastepujace schematy polgczen:
- Zaciski 86 i 89 do kontroli bezpiecznikéw nalezy potaczy¢ szeregowo z zestykiem
- zwalniania regulatora RFR. - -
- Przy zasilaniu napieciem wewnetrznym 15V:
- Zmostkowacé zaciski X2/20 | 86
- Zmostkowac zaciski X2/28 i 89
« Przy zasilaniu napieciem zewnetrznym 24V:
- Przylozy¢ napiecie zasilania do zacisku 86

- Zmostkowac zaciski 28 i 89

4808-4809 | 4908-4909:

bez zewnetrznej kontroli bezpiecznikéw zacisk KI 20 moze byé

przetacznikiem RFR  _ T

\

potqczon! bezposrednio z

4902MP

= \T 2] veers
a7 zewnetrzna kontrola '
- v

bezpiecznik_()wi

— ag L
- . 28 ,
RFR

4811-4812i4911-4912

- 4902MP
88 =
l E +Vecis
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4.2.5 Wejscie decyzyine

- Norma s3 resolwery 2 - biegunowe (U=10V, f=5kHz).
- Podigczenie do 9-biegunowego gniazdka kotkowego Sub D X7:
- Zalecenie: Stosowacé przewod wstepnie konfekcjonowany (patrz str. 41)
- ~Doprowadzenie resolwerowe i resolwer nadzorowane sg pod katem przerwanié

przewodéw (zgloszenie biedow Sd2).

R Resolwer |

o r-LrDIugosc przewodu max. 50m ’ T

O ' T T e T e T . '

200 Ff SIN o

e : "

N lea ' N

b f-‘: A+t -

oo

> o

-PJ i A - —_— e — o — . R

@ xz 4.=C0

C -5IN

(D ——— —_—— o —
Obtozenie kotkow gniazdka kotkowego X7: _
Kotek 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sygnat [+REF -REF GND +C08 [-COS +SIN -SIN — —_—

Warianty produktu 4902_E.V003/4903_E. V003

+ Gniazdko kotkowe X7 nie jest uzbrojone:
- Sprzegzenie zwrotne reSolweru nie jest mozliwe

. -Przywolanie C005=-12 - nie zostaje przyjete- - - -

+ Mozliwe do zastosowania systemy sprzgzenia zwrotnego obrotow:
- Sprzgzenie zwrotne napiecia twornika |

- Tachogenerator pradu statego

- N'éd‘ajhil‘( briyrostu

AR N o NS TR Sl TR A ST B A R e R e T
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4.2.6 Sprzezenie zwrotne nadainika przyrostu

- Podtaczyc mozna nadajniki przyrostu o dwoch _przesunigtych elektrycznie o 90°
5V-owych sygnatach uzupe{n:aja_cych lub nadajnikach HTL.
- Podlaczenie do 3-biegunowego gniazdka kotkowego SubD X5 lub X9, zalezme od
- konfiguracji G005

- maksymaina czqstotllwosc we;scnowa 500kHz z na'darjnikiem TTL |

100kHz z nadajnikiem HTL
- pobor pradu na kazdy kanat: 6mA

'Nadajnik przyrostu  Dhugosé przewodu max. 50m Gniazdko kotkowe X5/X9
‘ | Pnriy ruchu W prawo B ‘
i —_ —n
e - r S }
co ; LT
! ._\ I _;‘ i [} H - J l._._ -
| Nt l -1 1. ... §ciezka zerowa
Oblozenie kotkdw gniazdka kotkowego X5/X3:
Kotek 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Sygnat |B A A - +5V GND Z Z LC B

Kotek 8, LC (kontrola lampkowa nadajnika):
- Przy nadajnikach bez kontroli lampkowe; przyiozyc +5V...+15V, w przeciw-

nym razie zgloszenie biedu 3d3, Sd4 —

T S o e e L W-\ﬂ?gﬁm:m H&%"z}‘i‘e‘iﬁ-v ng;* e
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4.2.7 Wielkos¢ zadana czestotiiwosci wiodacei

- Mozliwe sygnaly czestotliwosci wiodace;:
- Nadajnik przyrostu o dwoch przesunietych elektrycznie o 90° 5V-towych sygnatach

uzupetniajgcych lub nadajnikach HTL.

.=~ Odtworzenie decyzji. napgdu wiodacego (master).. -
- Podtaczenie do 9-biegunowego gniazdka kolkowego SubD X5 lub X9, zaleznie od

konfiguracji C005.

- maksymalna czestotliwos¢ wejsciowa: 500kHz z nadajnikiem TTL

100kHz z nadajnikiem HTL

- pobor pradu na kazdy kanat: BmA

Zadawanie czestotliwosci wiodacef przez sygnat wyjsciowy enkodera wiodgcego:

Naped wiodacy master Dhugo$é przewodu max, 50m Naped nadazny (slave)

S Ne Ul B8 1 = | Przy obrotach prawy(;h_]
5 [o-f4 r. S g (o
$ i el DR
= . - (}‘3 ; . _.I_j s 1
-‘.O: X8 GND L—GND xsm I——B——_—_.__- - -__-.;
5]
8T
[
G

Obtlozenie kotkow gniazdka X5/X8 B

Clkotek |1 2 3 4 5 8 |7 8 9

Sygna_l_ BB AA AA +5V GND Z - Z LC BB

- 7 Kotek 8, [.C {Lampkowa kontrola nadajnika):

- Kotek 8 przy sprzezeniu czestotliwosci wiodacej jest przez producenta

_ deaktywizowany
S o e

o

SR TINEIREIN WO VORI PN
it ov el e L AR

BRI ey e [ R R e ke it
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4.2.8 Wyjscie czestotliwosci wiodacej/odtworzenie enkodera

Wyjscie enkodera (gniazdko kotkowe X8) moze by¢ wykorzystane do- sprze¢zenia

zwrotnego wartosci rzeczywistej dla nalozonych obwodoéw regulacyjnych (systemy

wspoibiezne, sprzezenie czestotliwoscia wiodaca lub sterowanie pozycjonowania).

wyjsciem dla odtworzenia enkodera.

Dane odftworzenia enkodera:

- Zaleznie od konfiguracji z C005 jest ono wyjsciem czestotliwosci wiodgcej lub

Wytwarzanie z sygnahu resclwera lub nadajnika przyrostu odprowadzone wewnatrz
urzadzenia
Sygnal dwa 5V-sygnaly uzupehiajace, efektrycznie przesuniete o 90°

Obcigzainosd pradowa

20mA na kazdy kanal

Rozdzielczosc

2048 przyrostow na obrot

Stata nadajnika przyrostu

Postac sygnaly

a) przy resolwerowym Sprzgze-
niu zwrotnym

Wskazowka: Przy kontrolach

enkoderdw w ukladach nadrzed-

nych moze dochodzi¢ do

zgloszen bleddw:

Wdwczas naiezy zamienic

sciezki A i B i uzywac Sciezek

odwrotnych

‘ Przy ruchu w prawo

o]

b) przy sprzezenfu zwrotnym z nadajni-

kiem przyrostu

Przy ruchu w prawo

A —

|
|

1 :

L

A L
B __‘ I_f IV . | —
Scieikéjowa Sciezka zerowa 7
Obioienie kotkéw gniazdka X* enkodera
Kolek 1 2 3 4 5 6 7 8 9
RS VRS |GND: s Z, e |2 e TR G W e B,
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4.2.9 Szeregowy interface RS232/RS485

Urzadzenia mogg poprzez szeregowy interface LECOM1 by¢ skomunikowane z

nadrzednymi komputerami wiodacymi (SPS Ilub PC) oraz z jednostkami
obstugowymi firmy LENZE.

interface LECOM?1 (X6) przetwarza zapis LECOM-Z/B. Zapis LECOM-A/B bazuje na
normie |ISO 1745 i wspiera do 90 regulatorow naquu. Rozpoznaje bledy i dzigki te-
mu zapobiega przenoszeniu blednych danych.

Do interface'y LECOM1 mozna przylaczy¢ urzadzenia wg normy RS232C
(LECOM-A) lub RS485 (LECOM-B). Interface jest przydatny do parametryzacji,
kontroli, diagnozy i prostych zadan z dziedziny sterowania.

Obfozenie kotkdw wiyku X6:

Kotek |Okreslenie |Wejsciefwyjscie |Objasnienie

1 +VCC15 Wyjscie Napiecie zasilania +15V/50mA

2 RxD Wejscie Przewdd odbioru danych RS232C

3 TxD Wyjscie Przewod nadawania danych RS232C
4 DTR Wyijscie Sterowanie nadawania RS232C

5 GND Potencjat odniesienia regulator

B DSR Wejscie {niewykorzystane)

7 T/R(A) Wyjscie/MVejscie {RS485

8 T/R(B) Wyjscie/Wejscie {RS485

9 +VCCS Wyyjscie Napiecie zasilania +15

Body: 1200/2400/4800/9600 bodéw (przetaczaine przez C125)
Zapis: LECOM-A/B V2.0 -

WSKAZOWKA:

Interface RS232/RS485 jest potencjalowy, tzn:

Dodatkowa izolacje potencjals instalowac, gdy przy oprzewodowaniu z komputerem wmdqcym

konieczny jest niezawodny rozdziat potencjakdw wg VDE 0160 (podwojna izolagja bazy);

LECOM-A: za pomoca 2 przetwomikdw poziomu 2101IB firmy LENZE do kompulera wuodacego
lub innego rozdzialu potencjaléw RS232. '

LECOM-B: za pomoca przetwornika poziomu 210118 firmy LENZE przy komputerze wrodqcym

LECOM-LI: zadna dodatkowa izolacja potencjaku nie jest wymagana

.| Przestrzegaé rozdziah potenc;alu naplecna zasuanla!

ik %mm» w&sxaz;m
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4.3  Wiasciwosei wariantdéw przyrzadow
4.3.1 Wariant 4902 E.003/4903 E.V003 _Nierequlowane zasilanie pola"

Whasciwosci:
- Wejscie resolwerowe (gniazdko X7) nie jest uzbrojone.
- Resolwerowe sprzgzenie zwrotne nie jest mozliwe. -

Podlgczenia mocy

Niestegwane zasilanie poia
Czesc mocy l' _
; WOYYELP | ;"49czvp
| i
i 2x i
I Frig i
; 500V i f
[ emr |1 [R2 ans By o-reA ,[ '
e F‘F_-x i [
i BR3 Fa — s
L3 e — o N
j@: [ BA2 | e =3 S
- 0
Pefirfzf ] a [j!h,lu, x5 _ ¥
7
L Bezpiecznik mocy
K
| 1
Mostki BR2 i BR4 nie sg
et YN uzbrojone przez producenta
K1 Stycznik sieciowy
[l[_-lz[l’ F1...F3 Bezpieczniki potprzewodnikowe
11T do zabezpieczenia requiatora -
/4 | Wylgcznik giowny
Bezpier;zn_iki mocy
PE L1 2 13 y
UM - 340-480\".*0“ 50/6002
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4.3.2 Wariant 48XX E.V011/49XX E.VO11 Podiaczenie busa pola (interbus S)".

Zespot podiaczenia interbusa typu 2110 stuzy do sprzegania urzadzen z szybkimi,

seryjnymi uktadami komunikacyjnymi. Te umozliwiajg wysokodynamiczna wymiane
danych procesu (np. wartosci zadanych i rzeczywistych) i dotarcie do poszczegé-
inych parametréw regulatora napedowego za pomoca profili DRIVECOM. |
Koncepcja komunikacyjna interbusa S z budowana jest w postaci pierscieni. Aby
podtrzymac komunikacje, potrzebni sa wszyscy abonenci busa. Dla zastosowan,
ktére wymagaja rowniez beznapieciowej czesci mocy, potrzebne jest dla utrzymania
komunikacji oscbne zasilanie z sieci.
Wiasciwosci:
- Zespdi podiaczania 2110 integrowany jest w przyrzadach:

Widok czolowy 2110 X10 Wejscie interbus S - bus peryferyjny
X11  Wyijscie interbus S - bus peryferyjny-

V1 LED zielona, zasilanie zespotu busa

o o
— V2  LED zé#ta, komunikacja

[ X10 X1 V1 V2

+ Urzadzenia przygotowane sg przez producenta do osobnego zasilania sieciowego
czgsci mocy i elektroniki sterowania:
- Mostki BR3, BR4, BR5 nie sg uzbrojone.
UWAGA: _
- Osobne zasilanie sieciowe nalezy podtaczy¢ prawidiowo pod wzgledem fazy:
- Nieprawidiowe podiaczenie prowadzi do przepalenia bezpiecznikéw ~ -
- Przesunigcie fazowe napie¢ czesci mocy wobec elektroniki sterowania powinno

by¢ mniejsze niz 2° elektryczne. —

s e T e e e N e A e D Nm sty e e b TR e ]
R e e e SR R e e, SRR A L S R SR R T
5 i e S PR S ERRM . - |
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Podfgczenia mocy, wariant 48XX_E. V011/49XX_E. V011

Regulator pola

Czgs$¢ mocy 49027X/5LP | | 4902vP

FF16A P
saov [] ” M 0,164 P
i?ﬁl__,ﬁ F2 - 503:'__ ":"
:_ BAJ i J— _:
E_an BR4 — _;
v..
lpefutfez[ualaTa ] foiad] L1 [ Jozfeafaz

Rt B Przy pracy impulsowe;

T , za pomocg K1 uktad
elektroniczny jest nadal
m\'"""\‘""\ zasilany. Kompletne
\J\\ ——— F10 odlaczenie od sieci
. .
i —= F20 nastgpuje. przez wylgcnik
N —— F30 gt&wny.
AN — ” o
U [] D K1 Stycznik sieciowy 4) WSKAZOWKA:
jF‘ JFZ J"3» W tej aplikacji pole jest stale o
o L pod napieciem. Uruchomié wzbudzenie
= “(‘EB' Wytacznik giowny spoczynkowe (grzanie pola)

U UIBezpi_eczniki przewodow

PE L! t2 12

3L = . 340 - 460V-- £ 0% 50_B0Hz

~_ jako bezpieczniki przewoddw 4A L o
W29 Jako bezpieczniki przewoddéw do zasilania pola prad znamiohowy bezpieczni= %"
ka conajmniej |,
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5.  Przykiady zastosowan

5.1. Fragment schematu potaczen do requlacji obrotow za pomocg tachometru.

Parametryzacja

Woprowadzenie danych tabliczki rnamionowej silnika
CO83xxxA Prad znamionowy pola

Cl84xxxms = Stata czasowa obwodu twomika
C088xxxA Prad znamionowy silnika

CO90xxxV Napiecie znamionowe siinika
Strojenie_requlatora obrotow

CO11xxxxrpm  zadac maksymalne obroty

C025-2- przywolac strojenie na zaciski 3, 4
CO029nist przeprowadzenie strojenia abrotow
Parametry aplikacyjne
Co19 prog zadziatania nist =0
C070Vpn wzmaocnienie regulatora n dopasowacd przy duzych bezwtadnosciach
Umieszczenie parametréw w_pamieci
Cc0o03 urniescié zestaw parametrow w pamieci
o Wylacznik ghowny

L1 4 —

L2 o

L3 -

PE

- Bezpieczniki przewoddw
[] [] [] L10 Przewod bezposredni z przewodu sterowania wiaczon
L11 Przewdd awary;nego wylaczenia i

w \ \ K1 Stycznik sieciowy * 2

1y e

sz'\:m \KS Kz

e B

Bezojecznjk poforzewodnikowe

x
-

Przekaznlk QsP |- " Stycznik sneclonyProstowmk
D%awik.]sieciowy Timer opéinienia odpadania ,
PE  Lil2L3 4900 Potencjomeir wartosci zado,
3 T
X1 EE’EWWN
X1 X2 FE] P IA o
X. ann il fd_GdE =
. T

K2
J _@ c_}’sp =l o—
K3

nist=0 (}1 Eeczywiste =0)

R P e R e TS M VR It e R R
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44

Praca impulsowa z odigczeniem sieci

W +tej propozyciji aplikacyjnej czes¢ mocy rozkazem impulsowym (klawisz S4)

przelaczany jest do sieci i odigczany od niej. Poniewaz elektronika sygnaliza-

. cyjna i zasilanie pola przy wigczonym wyiqczniku. gidwnym sa w gotowosci, .

- wraz z rozkazem impulsowym (S4) wystapi tylko opoznienie sygnatu styczni-

ka sieciowego.

- W stanie beznapieciowym, roztaczonym usunaé mostki drutowe:
- w przyrzadach z ptytkq mocy typu 4902LP, 4903LP lub 4905LP
BR1, BR2, BR3, BR4iBR5
- w przyrzgdach z ptytkg mocy typu 4908LP lub 48115LP
BR3, BR4iBRS
1) Otworzyc ostone przyrzadu (4 sruby mocujace)

2) Poluzowac 2 $ruby mocujgce pokrywe elektroniki sterowania

3) Odchyli¢ pokrywe

UWAGA:
» Qddzielne zasilanie sieciowe podigczyé prawidtowo fazowo
- Nieprzestrzeganie odtaczenia doprowadzi do przepalenia bezpiecznika

- Przesunigcie fazowe napiec czgsci mocy wobec elektroniki sterowania musi

by¢ mniejsze niz 2° elektryczne

Tedeigt 0 p e AR R R SRR L et nmh, ol R
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Podigczenia mocy

m 2m Wylacznik ghowny

[

PE UL

] Bezpieczniki przewodowe

UL 3M0_460V. & (% SO0OHE

Regulator pola
CZQSC macy wazvaL !uosz
| I
o
::NM [] [] HMO18A
et |F' |2 RS n,ﬂ‘
n L B
? BR2 B —
[;rulu}u! A} B]El..:luu [ ] Ix}.uﬁ.u?.:z]
RLLL
llg Iy UWAGA:
e m [ Przy pracy impulsowe;j
-l_ R - przy pomocy K1 elektronika
AT nadal jest zasilana. Catkowite
w\ — odigczenie od sieci odbywa
N __f—: ™ sie poprzez wylacznik gidwny.
AN - e T A
[] H [] K1 Stycznik sieciowy WSKAZOWKA:
AN N W tej aplikacji pole jest stale
pod napigciemn. Uruchomié-

wzbudzgnie poslojowe (grzanie pola).

F10, F20, F30... jako bezpieczniki przewedowe

F11, F31... jako bezpieczniki przewodowe do zasilania pola

;- Prad znamionowy: bezpiecznikéw conajmnie] lg,. ~ oo+ - oot e Rt e sl st
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Rysunek przylaczanie elektroniki sygnalizacyjnej do pracy impulsowej poprzez kla-

wisz 5S4

t aczenie stycznikdw lub przekaznikdéw

L10 przewod bezposredni od przewodu sterowania / Wiaczeni.:

X2 X3 X4 11 przewod wylaczania awaryinego
rolzifzz[zs] [39 [+e] 4 Tl l?_][‘ £ gp i

0 E— 52\ ’sz
@g ﬁ\g * K3 T }
rfl‘?i’ dK2.1
L20

! Wigczone / Wylaczone N . ) RER

asr BR o Stycznik sieciowy
k3 Timer z opoZnieniem czasowym Y )
- Prostownik

nrzecz=0

K2.1  Przekaznik bezpieczenstwa do odtaczania sieci, gdy nastepuje zgtoszenie sygnalizacyjne
K4 Przekaznik z pozloconymi stykami

S1 Nép@d wylgczony

s2 Naped wigczony

83 1: impulsowanie / 2: automatyka

S4 impulsowanie

TR A T I Al B ed

o
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6. Wyposazenie

Dalsze wyposazenie patrz podrecznik systemu

6.1 Diawiki sieciowe
Diawiki sieciowe dla 4902-4907
" Dia typu urzadzenia 4902 | 4803 - 4804 4905 - 4806 4907
Nr wyrobu 322149 322148 307343 307346 308234 308382
L [mH]|3,12 3x1,1 3x0,75 3x0,27 3x0,165 3x0,115
] [Al13,17 3x25 3x45 3x105 3Ix170 3x270
Moc tracona W] 130 55 80 130 170 220
Masa kgll3 6 10 20 32 40
L3 k
-
[ i
= i
S [+ |
e Cle
’ : .
= |
y [t + 1- + r 1
ij [ v T
"“ii‘;y-__.J e T e e
L L o L. a AR
Bez wkiadki ztacznej z wkladka zlaczng
(dla urzadzen typu 4903-4905) (dla urzadzen typu 4906-4907)
[|Pratypu . 402 . 14803 . 4904 4905  [4906 4907
urzgdzenia
Nr wyrobu 322149 322148 307343 307346 308234 308382
a [mm] 120 150 180 228 B 264 300
b [mm] 65 76 91 111_7 7 128 140
¢ [mm] 109 140 161 206 240 274
d [mm] 151 61 74 94 -1107 114
e [mmy) 162 180 225 273 257 290
f Imm]" 110 140 165 - 1205 237 265
k [mmj] 80 a5 120 150 166 180
. |m [mm] s .15 18,3 16,3 8,3 8,3
o e R " i, PR ) | g E A R e e e e I THR ot L a LR e
n [mm] 10 10 11 11 16 16




Diawiki sieciowe do 4X08-4X12

48

Typ 4x008 4x09 4x11 4x12
|Nrwyrobu 341630 321899 321900 341629
L fmH] | 3x94 3x60 3x46 3x32
[ [A] [3x300 3x450 3xB600 3x900
Moc tracona  [W]}[200 340 430 670
Masa [ka] |50 58 L?? 125
K
r L
l A, | T
T+ T il
L L [« = =
e
i
Y ! ! - 1= ]
mii, ’J n ‘
bt - — J— — d — o
. — - _ o = b o
z wkiadka ztaczng
L 4x008 4x09 4x11 4x12
.. iNr wyrobu 341630 321899 321800 341629
a/mm 300 360 360 420
b/mm 140 140 140 220
c/mm 224 330 330 370
d/mm 105 105 137 160
290 330 345 400
e oo ARk PR g e e e 1320 0 T T 368 SRR R e
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6.2 Bezpieczniki
Bezpieczniki do 4902-4907
Typ urzgdzenia 4802 4903 4804 4905 4906 4907
-IZalecane bezpieczniki fa- [Nr wyrobu- 305321 |307943 305239 |307247 '|321342- 321691
zowe F1, F2, F3 Typ FF20A |FF32A |FF63A |FF125A |FF200A |FF315
14 51 14 51 2257 |00.80 [00.80 [00.80
Zalecany bezpiecznik ob- {Nr wyrobu 305321 (307843 (307174 307247 (321542 |321691
wodu twornika Typ FF20A |FF32A |FFBOA |FF125A |FF200A |FF315
14 51 14 51 2257 |00.80 |00.80  |00.80
Gniazda bezpiecznikowe do 4902-4307
Wymiary
Typ Nr wyrobu a {mm] b [mm] e [mm] m [mm] c [mm]
urzadzenia
4902 332721 17,5 97 78,5 - -
4903 332721 17.5 g7 78,5 - -
4904 357279 35 125 83 - -
4905 326308 40 146 43 6 25
4906 326308 40 146 43 6 25
4907 326308 40 146 43 8 25
i N M.-N;.:S-:Rntl
Ar.-Ne:357279
i
T T 1
. { szyna 35mm
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Bezpieczniki do 4X08-4X12

Typ urzadzenia 4x08 4x09 4x11 4x12
Zalecane bezpieczniki fazowe-  |Nr wyrobu 344986 331172 1) 1)
F1,F2,F3 .
Typ FF400A FF550A
01.110 02.1100
Zalecane bezpieczniki obwodu Nr wyrobu 344987 331173
twomnika F4 Typ FF500A  |FF700A  |odpada

02.110 02110

1 Typy urzadzen 4811-4812 i 4811-4912 wyposazone sg W bezpieczniki ogni- .
wowe (bezpieczniki: F1.1/F1.2, F2.1/F2.2, F3.1/F3.2)
UWAGAI!: Przy wymianie bezpiecznikdw wkiadac tylko te same typy bezpiecz-
nikow. Dane techniczne i typy bezpiecznikéw na zadanie.
Gniazda bezpiecznikowe 4X08-4X09
Dla typdw 4X11-4X12 nie sa wymagane gniazda bezpiecznikowe

Wymiary
Typ urzgdzenia Nrwyrcbu  [a {mm] b [mm)] e [mm] m [mm)] ¢ [mm]
4X08-4X09 331168 40 146 43 6 ‘25 |
S 11 '
. jill I 150
T T T
] 1°1 l
T Jl o
a b

Ak AR ey R T ek iR R ms ik el NI WA PR IR T iy
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Bezpieczniki wewnetrzne urzgdzen

Bezpieczniki sg umieszczone na plycie mocy -

Zabezpieczenie pola F1, |Nrwyrobu 307943

F2 - . . 1y - | - FF32A/600V/14 51
Zabezpieczenie elektroniki |Nr wyrobu - 350909
F3.F4 Typ  MO16/500V/5 25
Zabezpieczenie cchrony  [Nr wyrobu 305725
przepieciowej F5, F3, FF7

{tylko w 4X08-4X12}) Typ FF18A/500VI5 25

6.3 Przewody systemowe dla resolwera

Nr wyrobu Dhugosé /m Wykonanie

341499 5

340901 10

341500 15

341501 20

341502 25

341503 30 Wiyk obustronnie

341504 35

1341505 40

341506 45

341507 50 B

340909 10- tylko z wtykiem silnika

340907 2,5 tylko z wtykiem X7 do
prostownika

e O
. Ré&ine dhugosci . T J ,
}- + ‘ B U
+ REF 5i3*'y N _
— REF C;Zé]m!_ T ' 1 i___.:_lf\
+ SIN ZO"Y L\ S— —’Eo
_SIN CZAMY . -~ oo foe __-!l'b“
- 0% 'c‘zamy_ 1 [ =g
+ COS CZErwony o '
| “sitnik pradu‘statego” 4 SRR o
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Parametryzacja

Parametryzacja urzqdzenia mozna dopasowac naped do swego sterowania. Mozli-
we nastawy orgamzowane sq kodaml ponumerowanym| kolejno i rozpoczynaja_cyml

sig Ilterq C" (patrz tab[fca kodow str. 74) Za pomocy Jednostk1 obs}ugowej na
urzqdzenlu lub mterfaceu LECOM nalezy w tym celu przywo#ac pozycje kodowaJ
zmienié je] parametry i wprowadzi¢ zmiang do urzadzenia. Parametryzacja poprzez
interface lub uktady busa polowego jest opisana w odpowiednich instrukcjach eksp-

[oatacji LECOM-u lub zespoidw busa polowego.

1.  Funkcje jednostki obstugowej
Widok czofowy
Wskazanie tekstem jawnym Wskazanie stanu (LED)
| L 4400 RDY 4 s Ce
: enze 4 r imax & RDY: Gotowosé robocza nie $wieci,
Stromrichter wmp O (zielony) qdy ma miejsce TRIP
imax: $wieci, gdy regulator obrotow
(czerwony) pracuje na granicy
r . iMP: blokada impuisu
PRG | ' A ' | v I oH ! P [ (z6hy) $wieci, gdy blokada reguiato-
1 ‘ ] ra jest wiaczona lub przy

- - Zgtoszeniu LU
Klawisze obstugowe

Funkcje klawiszy
informacja ,SH+" oznacza:
' "1, Nacisnaé klawisz SH i przytrzymaé -

2. Nacisnaé drugi podany kiawisz.

Klawisz Funkcja _
PRG Wymiana miedzy poziomem kodu i parametrem

- ISH+PRG. . - |Przyjaé zmiane
A Zwigkszyé wskazana liczbe
SH+A Szybko zwiekszyc podang liczbe

LAY .. ... . [Zmniejszy¢ podang liczbg
SH+Y Szybko zmniejszyé podana liczbe
STP Zabtokowad regulator

B Sl aTR e | i e iator T AT e
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Wiskazanie kodu jawnego

Pozycja strzalki ,—" oznacza aktualny poziom obstugowy (poziom kodu iub

parametru).
-+ Przykiad: _
C 0 8 | 3- - | 0 0 0 A
F e I d n e n n 5 t r o m

= Prgd znamionowy

Tekst objasniajgcy do kazdorazowego kodu wzgl. parametru.
2. Budowa programu obsiugowego

Parametryzacja odbywa sie w dwdch ptaszczyznach obstugowych:
- w plaszczyznie koddw | w plaszczyznie parametrow. Symbol , — " we wskazaniu
oznacza aktywna plaszczyzne obslugowa.
1. W ptaszezyznie kodéw nalezy wybraé klawiszem A lub ¥ jakis kod.
2. Klawiszem PRG nalezy zmienié na plaszczyzne parametrow.
3. Zmieni¢ parametr za pomoca A lub Y.
Podczas potwierdzania program obslugowy zndéw sprowadza z powrotem na

ptaszczyzne kodow (patrz rozdziat 3.1) —

Ptaszczyzna kodow

Rozszerzony zestaw koddw

Standardowy zestaw kodow: Kody dodatkowe:

(ustawienie producenta)

Kody dla najczestszych Kody dla specjalnych zastosowan

zastosowan

Przelaczenie ze standardowego zestawu kodéw na rozszerzony zestaw kodow na-

* stepuje przez wybranie C000 = -2- i potwierdzenie za pomocg SH¥PRG.
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Plaszczyzna parametrow
. Kazdy kod zawiera wigksza liczbe parametrow, za pomoca ktérych mozecie nasta-
‘wi¢ swdj naped: -
. Istnieja 4 rozne klasy parametrow: .
- wartosci bezwzgledne wielkosci fizycznej (np. 400V, 10s)
- wartosci wzéie;dne wielkosci przyrzadowych (np. 50% wartosci zadanej)
- kody liczbowe dla okreslonych stanéw (np. -0- = reguiator zablokowany,
-1- = regulator zwolniony)
- wartosci wskazan - wartoéci te moga byé tylko wskazywane, ale nie zmieniane-
(np. C054 prad silnika)
- Wartoéci bezwzgledne i wzgledne mozna zmienia¢ w dyskretnych krokach. Wiel-
ko$¢ kroku moze sie przy tym zmienia¢ w zakresie parametru.
Przyktad czas rozruchu Tir (C012):

3 wielkosci kroku w calym zakresie parametru

Tirod 0,01s - 1s wielkos¢ kroku 0,01s
Tirod 1s - 10s wielkosé kroku 0,1s
Tir od 10s - 100s wielkosc kroku 1s

3. Podstawy obstugi

3.1  Zmiana parametréw
Wazne: o
Jezeli nie chcemy stracié zmian podczas przetaczania sieci, to musimy zmieniony
parametr umiescié w pamieci (patrz rozdziat 3.3). Kazdy kod, ktorego parametry
mozna zmieniaé, posiada swa nastawe zakladowa. Aby zmienia¢ parametr, istniejg
- zaleznie od kodu - trzy mozliwosci. '
- Bezposrednie przejmowanie (ONLINE)

( w tablicy kodéw zaznaczone jako ,ONLINE"

Urzadzenie natychmlast przejmuje zmienione parametry.

1. Za pomoch lub ¥ wybraé pozyc;e; kodowq

2. Za pomocy PRG przejs¢ do plaszczyzny parametrow.

3. Za pomoca A [ub ¥ zmieni¢ parametr. o
% Urzadzenié natychm:ast pracuje z iowym pafametrem.” 7’
Jest to mozliwe rowniez podczas pracy napedu.
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4. Za pomocg PRG przejsc do p{aszczyzny kodow
Przykiad

Ptaszczyzna kodow -  Plaszczyzna parametrow

Kod Parametr Jednostka PRG Kod Parametr Jednostka
“;chn |

.,N mlax D{r

w
o

olo{ |"|Pm

-~

-> clo|1l1| | alolofo| [r|PI™
N|mi a|x]{D| rle|nlzla|n]l

e(h hit

~N
)

zapomoca AiY
zmienié¢ parametr v

Kod Parametr Jednostka PRG Kod Parametr Jednostka
| rfo 1]z

-«

i

o
= |

Nmaxqorahzahl

PRG [

Parametr zmieniony

- Przejmowanie za pomocg SH+PRG
(W tablicy kodow oznaczone ,SG+PRG")
Urzadzenie przejmuje zmieniony parametr dopiero po nacisnigciu SH+PRG..
1. Za pomoca A lub ¥ przywolaé pozycje kodowa,

2. Za pomoca PRG przejsé do plaszezyzny parametrow.

3. Za pomoca A lub ¥ zmieni¢ parametr.
Jest to mozliwe rowniez podczas pracy napedu.
4. Nacisnaé SH+PRG.

+ons -« N@ Wskazniku pojawia sig na ok. 0,58 ~ok- .. ...
" Urzadzenie pracuje teraz z nowym parametrem

Przyktad

Ptaszczyzna kodaw - Plaszczyzna parametrow

Kod Parametr Jednostka PRG Kod Parametr Jednostka

> N"H
scjolafa| | | |e]. lo]o A Clojslal | lo].jojo; t |A]
Fleyl|din]eln sitlrjoim - File|l|din|e|nin|s|t omjl“

zapomoca A Y T

o

=]
-

zmieni¢ parametr W

Kod Parametr Jednostka Kod Parametr Jednostka

_ SH+PRG [ \
- C|0/8|3 1. 1210 A Ccl{o|8l3 — 1. |12 {0 A

e Flel1{d alninl{s!trlolm 6 Flell]ld|nle| nn]s| triom l
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Parametr zmieniony

- Przejmowanie za pomocg SH+PRG przy blokadzie reguiatora

( w tablicy koddw oznaczone ,[SH+PRG]")

~ Urzadzenie przejmuje zmienione parametry tylko przy zablokowanym regulatorze po

nacisnigciu SH+PRG
1. Za pomoca A lub ¥ przy wolaé pozycje kodowa,
2. Za pomocg PRG przejs¢ do plaszczyzny parametrow
3. Za pomocg A i ¥ zmieni¢ parametr

Jest to mozliwe réwniez podczas pracy napedu
4. Nacisna¢ STP, by zabiokowac regulator
5. Nacisngc¢ SH+PRG

Na wskazniku pojawi sie --ok-- na ok. 0,5s

8. Nacisng¢ SH+STP, by znow zwoini¢ regulator

Urzadzenie pracuje teraz z nowym parametrem.

Przykiad

Ptaszczyzna kodow Piaszczyzna parametrow
Kod Parametr Jednostka PRG Kod Parametr Jednostka
IJcoos REIE l 1 > rhc!eolls!uwxlg{:]!
lKoni ilal e |altfifotm | ]| ‘Die[h!{zi-irmr_e G-WUIBLFE"JE”

za pomochrY
zmieni¢ parametr W
. .---Kod ..Parametr - Jednostka 1.STP Kod Parametr @ Jednostka - -

2.SH+PRG

™!
'-;coos - | Ho] - ‘6 lcoos—>-1o-| lu

/K[o nitlilg ulflalrii[olni Ji_l | Dir|eih Zi! I’e g1 Al""‘leiri.

Parametr zmieniony

WRMSHURL L 0 e e L e i e T e e i T el L e e D B i L
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711 Zmiana parametrow poprzez dwa miejsca kodowania

Niektore nastawy parametryzowane sg za pomocg dwdch pozycji kodowych:

1. W kodzie preselekcyjnym wybér parametruy, ktory ma byc¢ zmieniony

2 W kodzie nastawianym przeprowadzi¢ wiasciwa zmiang parametrow

Kod preselekcyjny Dia wprowadzenie parametru pod

C025 Nadajnik €026 Stata nadajnika
' €027 Strojenie nadajnika (wspatczynnik)
C028 Strojenie nadajnika (dzielnik)

C029 Strojenie automatyczne

C038 YWartosé zadana JOG C039 Wartosé zadana

| .
/C100 Dodatkowy czas rozbiegu i wybiegu C101 Czas rozbiegu
1 C102 Czas wybiegu

'c110 Wyjscie monitorowe 1411 Sygnal monitorowy
C108 Wzmocnienie
C 109 Offset

§C1 12 Wybdr swobodnie obcigzalnych wejsé C113 Funkcja zacisku cyfrowego
| cyfrowych C114 Polaryzacja - biegunowosc
C115 Priorytet funkcji

118 Alybor swobodnie cbciazalnych wyjs 'C117 Funkcia zacisku cylrowego
cyfrowych €118 Biegunawose
C128 Czas zwioki

I
C1 45 Wybér swobodnie obcigzalnych wejsd C 146 Wejscie sygnaiu
i analogowych C147 Priorytet

10192 Wybdr swobodnie obciazalnych wartosci  |C193 Wejscie sygnatu

zadanych FIX
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Przykiad ,automatycznego strojenia tachometrycznego™:
Ptaszczyzna kodow Ptaszczyzna parametrow

Kod Parametr Jednostka PRG Kod Parametr Jednostka

—— _ 5 e
__4c]ozs - clol2ls| |o |-|1]-
lGl_ere_r,A ) K| 1| efmm|e|nl |1],[2

zapomoca A (Y

zmienic pararnetr W
Kod Parametr Jednostka Kod Parametr ° Jednostka
SH+PRG
LT D o de

R I
I R |
fiGe{b!e”_l_i__i_tiLLJ-—— J_lJ lKlamme!n] sl e | |

T Parametr zmieniony

N
Plaszczyzna kodow Plaszczyzna parametrow

Kod Parametr Jednostka PRG Kod Parametr Jednostka

7_ﬂ’7 rﬁ’ﬁl > 11 BERERA
C¢0 2191 : XX XIX| rippm WTC:QE_Q!,!J [ { !fﬂX‘XIX{r'OrTLI:

A ustiom ,‘G%‘ e n el tralgtl. | | QAo SRRV EL oL
zapomoca a iy
wybrac parametr i
Kod Parametr Jednostka Kod Parametr Jednostka
e Foo . -— SH+PRG .
1 coe Iy
>C0 279 : _YIYYEY| I mll [ﬁclo 2191 [j] [ I ]Y‘Y Y| rTgl@J!
Autom Geueua'ugli | A'U"_O‘_f"“_:_ 3a|r.a|:gi

Parameir zmieniony

R P .7 . . YLt e e .-
d : RIS O e s T i L e
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225  Akumulowanie zestawu parametrow

Aby Wasze nastawy po wylaczeniu sieci nie zostaly stracone, nalezy para-
metry akumulowaé (umiesci¢ w pamigci).
Mozna zaktadaé do trzech roznych zestawow parametrow, gdy np. na jakiejs
maszynie obrabiane sa rozne materialy lub gdy rozne warunki zaktadowe
(wyposazenie zaktadu, stand by itp) tego wymagaja.
Gdy potrzebny jest tylko jeden zestaw parametrow, to zmiany nalezy na stale zaku-
mulowaé pod zestawem parametréw 1 gdyz urzadzenie po kazdym wigczeniu
wywoluje automatycznie zestaw parametrow 1.
1. Za pomoca A lub 7 wybraé C003.
2. Za pomoca PRG przejs¢ na plaszczyzng parametrow.
3. Za pomoca A lub ¥ ustawi¢ parametr m-1.
Jest to mozi'we rowniez podczas pracy napgdu.
4. Nacisnac¢ SH+PRG
--ok-- pojawia sie na wskazniku na ok, 0,3s

Wasze nastawy umieszczone sg trwale w pamigci pod ,zestawem parametrow 1",

22 r adowanie zastawu parametrow

UWAGA:

Wraz z zaladowaniem nowego zestawu parametrow regulator podiega nowej ini-|
tcjacji i zachowuje sig jak po ponownym wiaczeniu do sieci.

| Ladowanie mozliwe jest tylko przy blokadzie reguiatora.

- Przy wigczeniu do sieci
Urzadzenie faduje automatycznie zestaw parametrow 1
- Poprzez klawiature

UWAGA:

Jako zrodio blokady regulatora uzywacé tylko zacisku 28!

Inaczej naped przy przelaczaniu moze w sposob niekontrolowany przejsc

R T

‘I nd inny zestaw parametrow. = ©
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—

. Zablokowacé regulator poprzez zacisk 28.
. Za pomoca A lub ¥ wybrac C002

. Za pomoca A lub ¥ wybrac zadany zestaw parametrow

BN

. Potwierdzi¢ za pomoca SH+PRG
--0k-- pojawia sie na wskazniku przez ok. 0,5s
Wybrany parametr jest wprowadzony

5. Zwolnic urzadzenie.

- Przy sterowaniu zaciskami

Przy sterowaniu zaciskami mozna poprzez wejscia cyfrowe przetaczy¢ na inne zes-

tawy parametrow:

W kazdym zestawie parametrow jedno lub dwa wejscia cyfrowe muszg byc
obtozone ,wybieraniem zestawu parametru”, a jedno wejscie cyfrowe ,fadowaniem
zestawu parametrow”.

- We wszystkich zestawach parametrow, ktérych chcecie uzywac, te wejscia cyfro-
we musz3g byc¢ réwno oblozone. |

- Urzadzenie odczytuje zaciski oblozone funkcjg ,wybrac zestaw parametrow” jako

kody binarne. Wejscie o mniejszej liczbie jest wejsciem 1, a wejscie o wigkszej

liczbie wejsciem 2 (np. E1 = wejscie 1, £2 = weiscia 2).

Sygnaly na zaciskach do wyboru réznych zestawow parametrow.

1 ‘
| Weijscie 1 Wejscie 2
Zestaw parametrow 1 0 s
Zestaw parametrow 2 1

Zestaw parametrow 3 0 1

iZestaw parametrow 4 1 1

- Wejscie z funkcja, ,ladowac zestaw parametréw" jest wyzwalane na zboczu.
Dlugosc impulsu HIGH: 10ms - 2s.

UWAGA

Jako zrédia blokady regulatora prosze uzywac tylko zacisku 28!

W przeciwnym razie naped podczas przelaczania meze W 3po30b nig-

. | kontrolowany przej$¢ na inny zestaw parametrow. . . . . .
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1. Wysterowac wejscia cyfrowe, oblozone funkcja ,wybra¢ zestaw parametrow".

2. Regulator zablokowaé sygnalem LOW na zacisku 28. |

3. Przylozy¢ impuls HIGH do wejscia cyfrowego, oblozonego funkcjg ,fadowaé zes-
taw parametrow"

4. Gdy fadowanie jest ukoriczone, C002 wskazuje numer zaladowanego zestawu
parametrow,

5. Oswobodzi¢ regulator.

3.4 Zabezpieczenie hasta

Za pomoca hasta (liczba trojeyfrowa) mozna zabezpieczy¢ swe nastawy parametréw
przed niepowotang ingerencja. Bez wprowadzenia hasta parametry standardowego
zestawu kodéw mozna wdwczas tylko jeszcze odézytaé, ale juz nie zmieniag.
Parametrow rozszerzonego zestawu kod6w nie mozna ani odczytac ani Zmieniac.

1. Pod C084 wprowadzi¢ haslo.

2. C000 nastawié¢ na -0- (standardowy zestaw koddw tylko czytaé)

C000 mozna zmienia¢ dopiero po wprowadzeniu hasta.
4. Rodzaje obstugi i funkcje wskazan

4.1 Rodzaje obstuaqi

Urzadzenie mozna réznymi sposobami dopasowac do swego zastosowania:

Zaciski: Zaciskami odbywa sie sterowanie urzadzenia.

Jednostka obslugowa: Piecioma klawiszami i wskazaniem tekstu jawnego na jed-

nostce obstugowej odbywa sig parametryzowanie i sterowanie urzadzenia.

LECOM1: LECOM 1 jest zapisem do sterowania i parametryzowania urzadzenia
za posrednictwem PC lub innych systeméw wiodacych. Sygnaly prze-
twarzane sg wg norm interface'déw RS232 i RS485. Za posrednictwem
X6 mozna urzadzenie przylaczy¢ do ukiadu nadrzgdnego.

LECOM2: Dila podwyzszonych wymagan mozna urzadzeniem sterowac i para-
metryzowac je za pomocg LECOM2 poprzez zespoly podiaczenie bu-
sa polowego dla standardowych systemow busowych (interbus -S,

Profibus etc.)
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Kod |Parametr |Znaczenie Przyjecie
CO00* |Rodzaj  |Sterowanie Parametryzacja [SH+PRG]
-0- Zaciski Klawiatura
-1- Klawiatura Klawiatura
-2- Zaciski LECOM1
-3- LECOM1 LECOM1
-4- Zaciski LECOM2 (bus polowy}
-5- LECOM2 (bus polowy) LECOM2 (bus polowy)
-6 LECOM2 (bus polowy) Klawiatura
-7- LECOM2 (bus polowy) LECOM1
WSKAZOWKA:

Przy sterowaniu porzez klawiature, LECOM1 i LECOM2 funkcje zaciskow
,zwolnienie regulatora”, ,szybki stop” i ,dodatkowa warto$¢ zadana" pozostaja

zachowane w konfiguracji C005 = -1X-, -4X-, -5X-.

4.2

Funkcie wskazan

- Zestaw kodow

Nastawg zaktadowa jest wskazanie standardowego zestawu koddw. Rozszerzony
zestaw kodow jest wskazywany, gdy kod C000 = -2-. Serwisowy zestaw koddw jest

dla uzytkownika niedostepny.

Kod Parametr |Znaczenie Przejecie
coQo* [-0- Standardowy zestaw kodéw tylko czytaé SH+PRG
-1- Standardowy zestaw kodow
-2- Rozszerzony zestaw kodow
-9- Serwisowy ZzZestaw kodow
-11- Zestaw kodow zespolu automatyzaci
C094* | XXX Hasto SH+PRG
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- Jezyk
| Za pomoca C098 wybierany jest jezyk, w ktorym wydawane s3 teksty wskazan.
Nastawa zaktadowa jest jezyk niemiecki.

Kod Parametr |Znaczenie Przejecie
Ccoos 0 Niemiecki SH+PRG
-1- Angielski
-2- Francuski

- Wskazanie wartosci rzeczywistejf
Za pomoca nastepujacych kodéw mozna odczytaé rozne wartosci rzeczywiste:

Kod Parametr |Znaczenie Przejecie
C051 Wartosé rzeczywista obrotow {bezwzgledna w obr/imin)

C0s2 Napigcie silnika (bezwzgledne w VAV)

C054 Prad silnika (bezwzgledny w AAV)

Co60 Polozenie twornika przy resolwerowym sprzezeniu zwrotnym

(przyrost na obrét)

C061 Obcigzenie Ixt (%)

c185 Moc silnika (W)

C186 ) Moment obrotowy (Nm)

c188 Wartosé rzeczywista pradu pola (bezwzgledna w A)

| - Wskazanie wigczenia
Gdy wiaczycie urzadzenie pojawia sig najpierw C083 (prad pola). Aby zmieni¢

wskazanie wlgczenia, nalezy wprowadzi¢ zadany numer kodu pod C004.

' Kod Parametr |Znaczenie Przejecie
C004 KXX Numer kodu dia wskazan po wiaczeniu SH+PRG
« Identyfikacja

" Pod C099 mozna odczytaé, z jakq wersjq software pracuje urzadzenie.

Pod C093 mozna odczytac typ urzadzenia.
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Uruchomienie

Wszystkie opisane urzadzenia s3 ze strony zakfadu nastawione tak , ze moz-
na napedzaé silnik bocznikowy pradu statego o dobranej mocy, na napigcie
znamionowe 420V, n, = 3000 obr/min przy stalej tachometrycznej
20V/10000br/min, bez dalszych nastaw, jako naped o regulowanych obrotach
z tachometrycznym sprzezeniem zwrotnym,

Dopasowanie do innych maszyn lub specjainych wymagan mozna tatwo
wprowadzié przez jednostke obslugowa, Prosimy przestrzegac rozdziaiu

,Planowanie".

Pierwsze wigczenie

Co trzeba uczyni¢ aby naped sig obracai?
1. Przed wigczeniem sieci sprawdzi¢ kompletnosé, zwarcia i uziemienie okab-
lowania:
- od strony silnika: Przewody twornika do silnika
Przewody pola do silnika
Uklad sprzezenia zwrotnego (tacho, resolwer...)

-~ zaciski sterowania Zwolnienie regulatora

(Potencjat odniesienia: X2/39)
Preselekcja kierunku obrotow
(Potencjat odniesienia: X2/39)
Preselekcja wartosci zadanej
(Potencjat odniesienia: X1/7)
przy wewnetrznym napieciu zasilania
mostek pomiedzy X2/39 i X3/40
- zasilanie z sieci Zasilanie czesci energetycznej ew. oddzielne

zasilanie pola.

Po wtaczeniu napigcia sieci urzadzenie, po uptywie ok. 0,5s, jest gotowe do pracy.
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Siec wlqczoha heguiator Zwainiony
_] 50ms

tRIp ™

Pale | ~—p

90% pradu znamionowego

A

RDY

Integracja regulatora pradu wimika w jego punkcie roboczym
ST eTTIr A Y -

Prad wimika -~
i 12 i-!— )

Czas t1 jest zalezny od przebiegu rozruchu pradu pola

Typowe wartosci: -t1: 300ms ... 600ms
2. Przestrzegad kolejnosci wigczenia ' -2:11 + 20ms
1. X2/28 (zwolnienie regulatora) rozwarte (LOW)
2. Wiaczyc siec.
3) Wprowadzic¢ dane silnika (patrz rozdziat 5.2)
4) Za pomocg C005 wybrac¢ odpowiednie sprzezenie zwrotne.
5) Zadac kierunek obrotow (patrz rozdziat 5.4)
- obroty prawe, na X2/21 sygnat HIGH (+13 - +30V)
- obroty lewe, na X2/22 sygnat HIGH (+13 - +30V)
6. Przylozy¢ wartosé zadanga;
- do X1/8 napiecie wigksze niz 0V (max. 10V)
- nie aktywizowaé zadnej wartosci zadanej JOG (X2/E4 | X2/ES LOW)
7. Sprawdzic, czy swieci RDY: '
- Gdy RDY jest ciemny, a CO67 miga, to usuna¢ najpierw TRIP (patrz rozdziat
Serwis")
8. Zwolni¢ regulator (patrz rozdziat 5.5):
- na zacisku 28 sygnat HIGH (13-30V), a uprzednio nienacisniety STP.
9. Przy pracy z LECOM wykonaé dodatkowe nastawy (patrz odpowiednie instrukcje

eksploatacji).
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5.2 \Wprowadzenie danych silnika

Do wewnetrznych obliczeri i dostrojenia obrotéw z oslabieniem wzbudzenia wyma-
gane jest dokladne wprowadzenie nastepujacych danych z tabliczki znamionowej
podlgczonego silnika.

- C081 Moc znamionowa silnika dla wskazania mocy

- C087 Obroty znamionowe silnika dla wskazania mocy

- C083 Prad znamionowy wzbudzenia dla regulatora pradu wzbudzenia

- C084 Stata czasowa wirnika L/R dla silnikéw niekompensowanych

- C088 Prad znamionowy silnika dla kontroli I? t (obwod wirnika)

- C080 Napiecie znamionowe silnika dla agraniczenia napigcia wirnika

Za pomocg miejsca kodowania C084 mozna dostroi¢ regulator pradu do réznych
stalych czasowych wirnika T = I/R. Zakres wartosci jest nastawny od Sms do 30ms.
Maszyny kompensowane majq state czasowe wirnika od Sms do 10ms, niekompen-

sowane maszyny 15ms do 30ms.

53 Zwolnienie regulatora

Dla zwolnienia regulatora musza byc¢ speinione nastepujace warunki:
- Zwolnienie regulatora poprzez zacisk:
- Niezaleznie od rodzaju obsiugi:
Do X2/28 przylozyé +13 ...+30V (potencjat odniesienia: X2/39)
- Zwolnienie regulatora poprzez interface LECOM
- Przy'rodzajach pracy C001 = -3-, -5-, 6- i -7~ (sterowanie przez LECOM)
zwolnié regulator dodatkowo poprzez interface LECOM.
« Funkcja STOP
- Urzadzenie mozna w kazdej chwili zablokowa¢ przez naci$nigcie kiawisza STP.
Usuniecie dziatania funkcji STOP jest wowczas mozliwe tylko przez polecenie
zwolnienia SH+STP
- Pamiec bledéw (TRIP) cofnieta
- Przy zadzialaniu ktérego$ z ukiadéw kontroli biedu rownoczesnie z nastawieniem
pamieci bledéw wewnetrznie wiaczona jest biokada regulatora. Wraz z cofnigcie-
m pamieci biedéw (C067) automatycznie usunieta zostaje wewngtrzna blokada

regulatora.
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Poniewaz blokada reguiatora moze mieé rézne zrodia, pod C183 wskazywana jest
przyczyna blokady regulatora.

Przebieg sygnatu przy przetaczaniu zwolnienia regulatora.

1 e

o RFAR

Pradwimika i [~

5.4 Zadawanie kierunku obrotow i szybki stop

- Zadawanie kierunku obrotéw

Biegunowosé napigcia wejéciowego U, ,, a tym samym kierunek obrotow silnika za-
lezy od znaku wartosci zadanej, wysterowania wej§é cyfrowych X2/21 i X2/22 oraz
od pozycji fazy napigcia pola.

- Szybki stop

Za pomoca funkcji szybkiego stopu mozna zatrzymaé naped w ustalonym czasie,
niezaleznie od wprowadzenia wartosci zadane;j.

Funkcja szybkiego stopu jest aktywna:

- przy wiaczaniu sieci, gdy X2/21 = HIGH i X2/22 = HIGH

- podczas pracy, gdy X2/21 = LOW i X2/22 = LOW

Obroty w czasie wybiegu, nastawionym w C105, schodza do zera.

Szybki stop

- ustawi¢ integrator wartosci zadanejna 0

- rozpoznawany jest wewnatrz urzadzenia, gdy na X2/21, X2/22 nie ma sygnatu

diuzej niz przez ok. 6ms.
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Naped rusza ponownie,

- gdy jedno z wej$é wysterowane jest poziomem HIGH (rowniez przy obsiudze za

pomocg klawiatury lub interface'u)

oo I L
N I N S

Przy osiagnieciu progu przelaczania n,=0 (C019)
skladowa catkowa regulatora obrotow zostaje
odlaczona (tylkko przy C005 -10-, -11-, -40-, -41-).

11]Scnmltsloa n : Naped przy zatrzymaniu hamulcem nie moze wy-
g — tworzy¢ momentu.
Kod Parametr Znaczenie Przejecie
C105 |0,00s Czas przebiegu dla szybkiego stopu ONLINE
0,0 do 990s

- Mozliwosci wysterowania dla preselekcji kierunku obrotéw i szybkiego stopu

Rodzaj obshugi Kierunek obrotéw (widok | Wartoéé zadana | X2/21|X2/22| C041 | C042
w kier. watka silnika) na X1/8
Sterowanie zaciskowe jprawe dodatnia HIGH |[LOW |-0- -0-
ujemna LOW |HIGH |-1- -0-
_ lewe dodatnia LOW |HIGH |-1- -
C041 i CO42 wskazujg
stan X2/21 | X2/22 ujemna HIGH |LOwW -0- -0-
niezmienny dodatnia/uyjemna  [HIGH |HIGH |-0-/-1- |-0-
szybki stop aktywny dodatniafujemna  |LOW {LOW |-0-/-1- |-1-
Rodzaj obstugi Kierunek obrotéw (widok | Wartoéé zadana | X2/21|X2/22} C041 | C042
w kier. watka silnika) poprzez C046
Klawiatura / LECOM {prawe dodatnia HIGH |LOW {-0- -0-
ujemna HIGH |LOW |-1- -0-
Stan C041i CD42
. lewe dodatnia HIGH [LOW |-1- -0-
okresla kierunek obro-
szybki stop aktywny dodatnia/ujemna  [LOW [LOW |-0-/-1- |-1-
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3. Za pomoca C118 ustalié biegunowosé (aktywnos$¢ HIGH albo LOW)
4. Za pomocg C128 ustali¢ opdznienie sygnalu.
Powtarza¢ 1 do 4 az do oblozenia wszystkich zadanych wyjs¢.

5.5.3 Swobodnie zaimowalne mieisca analogowe

. Gdy zmieniacie konfiguracje poprzez C005, wowczas oblozenie wolnych wejs¢ a-
nalogowych nadpisane jest nad przynaleznym nastawieniem zakladowym. Ewen-
tualnie nalezy przynalezne oblozenie funkcyjne dopasowaé¢ do swego
oprzewodowania.

. Dla zaciskéw X1/1, X1/2, X1/3, X1/4, X116, X1/8, X5, X7 i X9 mozecie ustali¢ prio-
rytet: '

Funkcja moze byé przelaczana albo zawsze poprzez zacisk, albo zaleznie od

wiasnie wybranego rodzaju obstugi.

Zmieni¢ oblozenie:

1. Za pomoca C145 wybraé wejscie, ktore chcecie zmienié.

2. Za pomoca, C146 wybrac funkcje dla tego wejscia.

Tylko przy wejéciach X1/1, X1/2, X1/3, X1/4, X1/6, X1/8, X5, X7, X&:
3. Za pomocga C147 ustali¢ priorytet.

' Powtdrzyé 1 do 3 az do oblozenia zadanych wejs¢é.

5.5.4 Swobodnie zajmowalne wyj$cia monitora

- Poprzez wyjécia monitorowe X4/62 i X4.63 mozecie wyemitowac sygnaly we-
wnetrzne jako sygnaly napigciowe lub pradowe {przetaczanie patrz stronica 23).
- Za pomoca C108 i C109 mozecie dostroi¢ wyjscia np. do przyrzadu pomiarowego.

Zmienic¢ oblozenie

1. Za pomoca C110 wybraé wyjécie, ktére chcecie zmienic.
2. Za pomoca C111 wybra¢ funkcje dla tego wyjscia.

3. Za pomoca C109 nastawié offset.

4, Za pomoca C108 ustali¢ wzmocnienie.

1 do 4 powtdrzy¢, by oblozy¢ drugie wyjscia.
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6. Rodzaje pracy

Za pomoca C005 nastawia sig rézne rodzaje pracy urzadzenia. Ponizsze rozdziaty
opisujg wyczerpujaco nastawy dla standardowych rodzajow pracy: regulacje obro-
téw (CO05 = -1X-) i regulacie momentdw (CO05 = -4X-). Nastawy dla rodzajow pracy
C005 = -5X-, -6X- i -7X- mozna znalez¢ w tabeli koddéw (wyczerpujacy opis w pod-

reczniku systemowym).

6.1 Praca z requlacjg obrotéw
Z nastawami zakiadowymi producenta mozna przy zastosowaniach standardowych

natychmiast wdrozyé naped do pracy. Aby go dopasowac do specjalnych wymagan,

nalezy postepowac zgodnie z uwagami zawartymi w ponizszych rozdziatach.

6.1.1 Zadawanie wartosci zadanych
Schemat przebiegu sygnaléw przetwarzania wartoéci zadanej dla regulacji obrotow

z dodatkows wartoécig zadana (C00S = -1X-) przy nastawie zakiadowe;.

Prawo ] B Lewo oAz
['Konﬂguracja 10~13] ' os
co1zm,
co13 ] 105
T (BY
C190
;JE ] g_\‘='.‘{ 1 s =1
-1QV.. 10V coas/xcoz7 COtRL
- 180% n
DOG 1 EE max
0% 1 zwolnienie | HLG-stoq
HLG-zero
co2s/c02¢
- Aotfset €049 ose
Dodatkowa wartosC zadana C145148 T
= . P o a
-1V, 10V Co2as/cozr - S
S Strojenie L'gla czz0.cazm .
. mfmw/cumu Z riarm wytaczone  Nadme regulatora n w % M
Konfiguracja C005 coso9 i
" ’ cos1
* reguiator n QsP . cose

C2h c cn nrmzwnh M w % M
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Nadajnik przyrostu . Resolwer 10 .
co70
o . i
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Redukcja momentu ff %% ¢ 1514 1
o

"oV = bez redukcji  SeC0HT lc""’
= kciji C .. .
10V = maksymalna re_d Lk Sciezka sygnah gidownego
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- Gtéwna warto§é zadana

Poprzez warto$é zadana n_, (C046) ustalane sg obroty w odniesieniu do nastawnej
wartosci n__ (C011). Wartos¢ zadana moze byé zadawana analogowo poprzez wej-
scie X1/8, jak réwniez poprzez klawiature albo interface LECOM. Ktdre wejscie jest
aktywne, to zalezy od nastawionego rodzaju obstugi (C001) i kolejnosci sygnaiéw w
C145/C147. Konfiguracja C005 ustala wewnatrz przyrzadowe przebiegi sygnalow

wartosci zadanej.

- Dodatkowa warto$¢ zadana

Réwniez przy obstudze za pomoca klawiatury lub interface’'u mozna poprzez wejscie
X1/6 dolaczyé analogowa dodatkowa warto$é zadana, Dodatkowa warto$¢ zadana
(C049/wartosé zadana 2) przechodzi wewnetrznie najpierw na wiasny nadajnik roz-
biegu, zanim zostanie sprzezona z gléwna wartoscig zadang w bloku arytmetycz-

nym. Dodatkowa warto§é zadang mozna odiaczyé poprzez X2/E3.

Kod Parametr Znaczenie Przejecie

C220 1|0,0s Czas rozbiegu dla dodatkowej wartosci zadanej ON-LINE
0,0 do 890s

c221 [0,0s Czas wybiegu dia dodatkowej wartosci zadanej ON-LINE
0.0 do 950s

- Wartosci zadane JOG

Jezeli potrzebujecie stalych nastaw jako giéwna wartosé zadana, to mozna poprzez
wejécia JOG wywolaé z pamigci parametryzujace sig wartoéci zadane. Wartosci za-
dane JOG zastepuja glowna wartosé zadana, Wartoéci zadane JOG wprowadzane

sq jako wartosci wzgledne w % n_..

« Parametryzacja wartosci zadanych JOG

Wartosci zadane JOG nastawiane sa w dwoch krokach:

1. Pod C038 wybra¢ wartosé zadang JOG.

2. Pod C039 wprowadzié¢ warto§é wybranej wartosci zadanej JOG.

3. Powtarzaé kroki 1 i 2, gdy potrzeba wiecej wartosci zadanych JOG. parametryzo-
waé mozna maksymalnie 15 wartosci zadanych JOG.
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Kod |Parametr Znaczenie Przejecie
co3s |-1- Wartosé zadana JOG 1 SH+PRG
-2- Wartosé zadana JOG 2
-..- Wartosé zadana JOG ...
-15- Wartosé zadana JOG 15
C039 |-100 do +100% |Wartos¢ zadana JOG ON-LINE

Oblozenie wej$¢ cyfrowych
Liczba wejsé, ktére trzeba oblozyé funkcja, ,zwolni¢ wartosé zadang JOG", jest za-
lezna od liczby potrzebnych wartoéci zadanych JOG. Ta funkcjg mozna obtozy¢ naj-

wyzej cztery wejscia. Przy oblozeniu wej$¢ prosimy przestrzega¢ wytycznych, poda-

nych na stronie 27.

Liczba potrzebnych wartoéct zadanych JOG |Liczba wymaganych wejsé
1 conajmniej 1

1-3 conajmniej 2

4-7 conajmniej 3

8-15 4

Zwolnienie wartoéci zadanych JOG przy sterowaniu zaciskami
Dla zwolnienia warto$ci zadanych JOG trzeba przyporzadkowane wejscia wystero-

wac wg ponizszej tablicy. C045 wskazuje, ktéra z wartosci zadanych jest w danej ta-

blicy aktywna.
Wejéciem o najmniejszej liczbie jest wejscie 1, wejSciem o nastepnej liczbie jest

wejscie 2, itd. (np. E4 = 1.wejicie, E5 = 2.wejscie).
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wejécie 1 | wejscie 2 | wejscie 3 | wejscie 4
JOG 1 1 0 0 0
JOG 2 o - 1 0 0
JOG 3 1 1 0 o
JOG 4 0 0 1 0
JOG 5 1 0 1 0
JOG 6 0 1 1 0
JOG 7 1 1 1 c
JOG 8 0 0 0 0
JOG 9 1 0 o 1
JOG 10 0 1 0 1
JOG 11 1 1 0 1
JOG 12 0 0 1 1
JOG 13 1 0 1 1
JOG 14 ] 1 1 1
JOG 15 1 1 1 1

Zwolnienie wartosci zadanych JOG przy sterowaniu poprzez jednostke obsiugowq
lub przez interface LECOM
Pod C045 nalezy aktywizowac wartosci zadane JOG.

Ked Parameir |Znaczenie Przejecie
c045 |-0- Aktywizowac wartos¢ zadang, 1

-1- Aktywizowaé JOG1

-2- Aktywizowaé JOG2

.- Aktywizowac JOG...

-15 Aktywizowaé JOG15
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- Przewodnosé pradowa
Gdyby analogowa wartosé zadana byla zadana poprzez X1/8 jako przewodno$é
pradowa, nastawic¢ za pomocq C034 zakresy nastawy pradu:

- Dla -20mA ... 20mA; C034 = -0-
+Dla 4 ...20mA:; C034 = -1- (mozliwosc¢ zastosowania tylko jednobiegun.)

Jezeli zakres 4 ... 20mA jest wyselekcjonowany, to przy przekroczeniu.2mA w dot
nastepuje zgioszenie bledu Sd5.
Przewodno$¢ napieciowa na przewodno$é pradows {pojemnosé pradowa 250R)
przelaczy¢ przetacznikiem 53/1 na zespoét sterowania 4902MP:
- Przewodnos$¢ napigciowa / Potencjometr: S3/1 = OFF

(nastawa zakladowa producenta)

- Przewodnosé pradowa: S3/1=0N

- Czasy rozbiegu i wybiegu Tir, Tif
C012 czas rozbiequ Tiri C013 czas wybiequ Tif
Czas rozbiegu i czas wybiegu odnoszq sie do zmiany obrotéw od O don_..

Czasy nastawiania Tir i Tif mozna obliczy¢ nastepujaco:

{rpm]
Nist
N max ' P ~
2
nmax
Tir = tir
n1 - pp— n2 -nt
/ S
o —
L ] ! nmax
e ] Tt
Tir Ty n2-n1
[l — o

Przy tym tir i tif sa Zadanymi czasami dla zmiany pomigdzy n, i n,, a Tir i Tif sq war-
to§ciami, ktére nalezy nastawié na C012, CO13 wzgl. C101 i C103 dla dodatkowej

wartosci zadane;j.
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6.1.2 Sprzezenie zwrotne wartosci rzeczywistej

- Sprzezenie zwrotne napieciowe twornika (wewnatrzprzyrzgdowe)

Wybdr za pomoca C005 = -10- lub CO0S5 = -40-

Przy regulacji obrotow ze sprzgzeniem zwrotnym napigcia twornika sygnat wartosci
rzeczywistej obrotow uzyskiwany jest przei wewnetrzne wykrywania napigcia twor-
nika. Blad obrotow minimalizowany jest przez kompensacje IxR do wartosci 0...30%
poprzez C232.

Kompensacje IxR nalezy wybrag tak, by pomigdzy obciazaniem i odciqianiem silni-
ka powstawat najmniejszy biad obrotow.

UWAGA:

Praca z oslabionym polem w tej konfiguracji jest niemozliwa.

- Sprzezenie zwrotne tachometryczne napigcia statego

Sprzezenie zwrotne wartosci rzeczywistej obrotow odbywa sig poprzez X1/3 i X1/4.
Sygnat tachometryczny przygotowywany jest poprzez wzmacniacz réinicow?.
WSKAZOWKA:

Przy dostrajaniu napigcia tachometrycznego nalezy uwzglednic, ze przez pracg z
tlumieniem pola nie wolno przekracza¢ maksymainej granicy dla wejscia tacho-

metrycznego, wynoszacej 180V

Z konfiguracja C00S5:
-11- Regulacja obrotéw z tachometrycznym sprzg¢zeniem zwrotnym (nastawa
producenta)
-41- Regulacja momentu z obrotami sprzgzonymi
Strojenie: Przy regulaciji obrotéw z tachometrycznym sprzezeniem zwrotnym wyma-
gane jest strojenie analogowego nadajnika wartosci rzeczywistej.

Wejscia analogowe moga by¢ kompensowane ze wzgiedu na offset i blad wzmoc-
nienia. Mozna w ten sposdb korygowaé bledy, zawarte w nadajniku lub w odcinku

przenoszenia. Strojenie odbywa sig nan,, (CO011).
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1. Strojenie n,,q... (gléwna warto$c¢ zadana)
1. Wlaczyc blokade reguiatora (X2/28)
2. Zadaé maksymalng wartos¢ zadang na X1/8.
3. C025 (,Wybér nadajnika™) nastawic na -4-.
4. Pod C029 (,strojenie automatyczne™ za pomoca A lub ¥ przyporzadkowac
maksymalnej wartosci zadanej 100%. '
5. Za pomocy SH+PRG potwierdzi¢ strojenie

6. Wartosé zadang obrotéw nastawic na 50%.

2. Strojenie N, mse

1. Tachometryczne napiecie znamionowe na plytce 4502MP dostroi¢ poprzez
przetgcznik DIP (patrz stronica 23).

2. C025 (,wybdr nadajnika™) nastawi¢ na -2-

3. Wybrac¢ C029 (,strojenie automatyczne™

4. Przelgczyc w stan swobodny regulator (X2/28)

UWAGA:

Przy zmienionych zaciskach pola (I, K) lub zmienionej biegunowosci nadajnika
wartosci rzeczywistej (resolwer, tacho) ma miejsce zgloszenie TRIP (patrz kontr-
ole). Po sprawdzeniu i skorygowaniu oprzewodowania mozna ponownie prze-
prowadzi¢ uruchomienie. Jezeli ustawia sig jakies stabilne obroty, to przy tacho-
metrycznym sprzegzeniu zwrotnym moze odbyé sig dostrojenie Zadanych

obrotow.

5. Maszyna rozbiega sie do obrotdw xcx.

6. Zmierzy¢ obroty recznym tachometrem.

7. Zmierzone obroty wprowadzic¢ poprzez kiawiature.

8. Potwierdzi¢ za pomoca SH+PRG.

9. Wprowadzona warto$¢ zostaje przyjeta, a maszyna w czasie Ti integratora

wartosci zadanej wchodzi w prawidiowe obroty.
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3. Strojenie dodatkowej wartosci zadanej

Z..1 (Z..cane) i€t dodatkowa wartoscia zadana dia sprzezenia sygnatu korekcyjnego z
gléwng wartoscig zadana w bloku arytmetycznym (np. regulacja potozenia zacisku,
sygnat korekcyjny z ukladu wspdibieznego, sygnat korekcyjny poprzez zacisk przy
zadawaniu gléwnej wartosci zadanej poprzez szeregowy interface itd.). Strojenie
odbywa sie przez selekcje C025 = -3-, a nastgpnie przez wywazenie pod C027 jub
cozs.

WSKAZOWKA:

Suma gléwnej wartosci zadanej i dodatkowej wartosci zadanej ograniczona jest

do 180% n,
mozna osiagnag obroty silnika 1,8 n_,,. Przestrzega¢ maksymalnych obrotow sil-

| Oznacza to, ze przez nalozenie dodatkowej wartosci zadanej

nika i znamionowego napigcia silnika.!

- Resolwerowe sprzgzenie zwrotne

Z nastepujacymi konfiguracjami C005 mozna uzywac resolwera jako ukiadu sprzg-
zenia zwrotnego obroty /kat. Wprzeganie odbywa sig poprzez X7. Strojenie resol-
wera nie jest wymagane, gdyz rozdzielnos¢ okreélana jest przez uktad analizujacy:

« -12- reguiacja obrotow

. -42- regulacja momentu obrotowego z ustaleniem obrotow

. -52- master z regulacja kata

. -62-szyna czestotliwosci wiodacej (szyna wartosci zadanej) z regulacjq katowa

. -72-kaskada czestotliwosci wiodacej z regulacja katowa

Wariant bez resolwerowego sprzezenia zwrotnego.

W wariancie wyrobu 4900_E.V003 jako uklady sprzgZenia zwrotnego obrotéw do
dyspozycji sa:

- sprzezenie Zwrotne napiecia twornika

- tachogenerator pradu statego

- nadajnik przyrostu
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- SprzeZenie zwrotne z nadajnikiem przyrostu

Z nastepujacymi konfiguracjami CO05 mozna uzywac nadajnika przyrostu jako ukiad
sprzezenia zwrotnego obroty/kat. Wmodulowanie odbywa sig poprzez X35 wzgl. X9.
Poprzez C025/ C026 mozna nastawic stata nadajnika na podzieini kwadratowe,.

Podzielnie, ktére nie odpowiadaja drugiej potedze, mozna dopasowac poprzez

wspotczynniki oceny C027/C028.
1 nadajnik 8192 przyrostéw/obrét = 0,45 obr/min

2 nadajnik 4096 przyrostow/obrét = 0,91 obr/min

3 nadajnik 2048 przyrostow/obrét = 1,82 obr/min
4 nadajnik 1024 przyrostéw/obrot = 3,64 obr/min
5 nadajnik 512 przyrostow/obrot = 7,28 obr/min
6 nadajnik 256 przyrostow/obrot = 14.56 obr/min

Rozdzielnosci:

6.1.3 Dostrojenie stalej czasowej obwodu twornika

Jezeli nastawiona na C084 stala czasowa obwodu twornika (Tg,) nie jest zgodna z

rzeczywistg stata czasowa silnika (T ,,...) wowczas wywiera to nastgpujacy wplyw:

C083 Wpltyw Pomoc
Tor > Tanker Wyskoki pradowe w twomiku az |Redukcja C084
(Trakor = Trwomiay |0 Zadziatania ‘ Odpowiedz skokowa podaé na reguiator pradu
pétprzewodnikowych bezpieczni- | (np. poprzez przetacznik RFR przy przylozonej
kéw mocy wartosci zadanej), i prad pola C083 = 0A (silnik
nieruchomy), obserwowac przebieg sygnatu na
wyjéciu monitorowym zacisk 61: zrédukowaé
COB4 tak daleko, by prad zostat jak najszybciej
wyregulowany, ale bez przekraczania zera.
Tern <Tanker Prad twomika reguluje sie zbyt |Podwyzszenie CO84 w tych samych Kryteriach,
wolno. Naped ma tylko jak wyzej opisane
niewielkg dynamike.
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6.1.4 Nastawienie n .,

C011 - maksymalne obroty

Zakres nastaw wartosci zadanej ustalany jest poprzez n_,,. Z miejscem kodowania
C011 wprowadzenie n_, odbywa si¢ w obr/min. W granicach od 250 obr/min
...5000 cbr/min n max nastawiane jest za pomoca klawisza A lub V.

Nastawa producenta wynosi 3000 obr/min n max jest wielko$cia odniesienia dla na-

stawy czasow rozbiegu i wybiegu T, 1T,

Wskazowka:

Przy sprzezeniu addytywnym dodatkowej wartosci zadanej z glowng, yvartoéciq

zadang warto$é zadana obrotow C050 moze osiagna¢ do 180%

6.1.5 Strojenie requlatora pola.

Wskazéwka:

Jezeli praca z ostabieniem poia jest niepozadana, to wymagane jest tylko wpro-

wadzenie pradu znamionowego pola za pomocg C083.

Zintegrowany regulator pola umozliwia przestawienie obrotéw przez osiabienie
pradu wzbudzenia, Praca z ostabieniem pola wynika automatycznie ze stopnia wy-
sterowania regulatora pradu wzbudzenia. Przez ograniczenie napigcia twornika ma-
ksymaine napiecie silnika ograniczone zostaje statycznie na U, ... = 1,05 U, sil-
nika. (krotkotrwate, niekrytyczne przekroczenie zera jest mozliwe).

Strojenie pracy z osfabieniem pola.

R P
2. Dostroic obroty

3. Zadanie 100% n na X1/8.

4. Podwyzszyé n_, na CO11 az do zadanych obrotéw.

wprowadzi¢ w C231 (20...100% w odniesieniu do I, ).

zadans
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UWAGA:

Przez pracg z ostabieniem pola mozna wytworzy¢ bardzo wysokie obroty silnika
az do jego zniszczenia. Nie przekracza¢ maksymalnych obrotéw silnika (patrz

informacja producenta).

Pomoc obliczeniowa do wyznaczenia |

Fmin

Ime 'Ngm F

Iﬁ'mjn s Nmmm 'Im =C231I= Bznam - 100%
Hmax Nmax

Trzeba ewentualnie dostroié wzmocnienie i czas korekty regulatora pola do réznych
stalych czasowych pola silnikéw na C077/C078. C077/C078 nalezy nastawic tak, by
prad pola przy pracy z ostabieniem pola nie oscylowat.

Wariant z nieregulowanym zasilaniem pola

W wariancie wyrobu 4900_E.V003 do dyspozyciji zamiast regulacji pola jest nie-
regulowane zasilanie pola:

€083 i C231 s3 bez funkcji, prad pola nie jest regulowany.
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6.1.6 Strojenie parametréw requlatora obrotéw

Regulator obrotéw C070 V,,

Za pomoca C070 nalezy dostroié¢ naped do réznych bezwiadnosci:

1. Podwyzszy¢ C070, az naped stanie sig niestabilny.

2. Zmniejszyé CO70 o ok. 5%, az naped bgdzie znow pracowat stabilnie.

Regulator obrotéw C071 T,
Czas korekty regulatora obrotéw jest dostrojony przez producenta do podakustycz-

nego regulatora pradu. Przy prostych regulacjach obrotéw optymalizacja nie jest

wymagana.

WSKAZOWKA:

Przy T, > 2000ms regulator obrotéw pracuje jako regulator proporcjonaliny.
Przy pracy w nadakustycznych obwodach reguiacyjnych z udzialem catkujacym

z reguly regulator obrotéw musi by¢ parametryzowany jako regulator P.

Regulator obrotéw CO072 K,,
Dla ulepszenia przebiegéw regulacji pod obcigzeniem w odcinkach reguiacyjnych
wyzszych rzedéw mozna w regulatorze cbrotéw nastawi¢ udzial rézniczkowy.

Wskazywany wspolczynnik odnosi si¢ do nastawionego na C070 wzmocnienia

proporcjonalnego.

6.1.7 Strojenie przesuniecia czestotliwosci nosnej i wzmocnienia

. Za pomoca, tych funkeji mozna dostroi¢ przylaczone nadajniki analogowe.

- Przez producenta napiecia offsetowe kanatéw analogowych s3 skompensowane.

» Podczas fadowania nastawy zakladowej napiecia'offsetowe nie sg nadpisywane.

- Nalezy najpierw przeprowadzi¢ kompensacjg offsetu, a potem kompensacje

wzmaochienia.
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Kompensacja offsetu:

1. Do kompensowanego wejscia przylozy¢ sygnat OV.

2. Pod C025 wybraé odpowiednie wejscie analogowe.

3. pod C026 nastawié korekte offsetu tak, by wewnetrzny wskaznik wskazywat 0.

Wejscie |Wskazanie - kod |Znaczenie

X1/1,2 Co47 Ograniczenie momentu

X1/3.4 Ccos1 Warto$é rzeczywista przy C005 =-11-, -41-
X1/6 Co48 Dodatkowa wartos¢ zadana

X1/8 C046 M gore

Kompensacja wzmocnienia:

1. Do kompensowanego wejscia przylozy¢ wartos¢ zadana, do ktérej ma by¢ skom-
pensowane wskazénie wewnetrzne.

2. Pod C025 wybrac odpowiednie wejscie analogowe.

3. Pod C027 i C029 tak nastawié wzmocnienie sygnafu, by wewngtrzne wskazanie

bylo zgodne z wartoscig zadang.

Na temat kompensacji wejécia wartosci rzeczywistef patrz stronica 62.

Kod Parametr Znaczenie Przejecie
co25 |[-1- Wejscie analogowe zaciski 1i 2 SH+PRG
-2- : Wejscie analogowe zaciski 3 i 4
-3- Vejscie analogowe zaciski 6
-4- Wejscie analogowe zaciski 71 8
C026 |-10V do +10V Korekeja offsetu ON-LINE
Co27 |1,000 Wzmaocnienie sygnaltu ON-LINE
-2,500 do +2,500
C029 Kompensacja autornatyczna:
0...100% Wzmocnienie przy zaciskach 1-2, 6, 8
0...5000abr/min Kompensacja obrotéw przy zaciskach 3-4
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6.2 Regulacia momentdw ze sprzeganiem obrotéw
Cef:
W rodzaju pracy C005 = -4X- ,Regulacja momentu ze sprz¢ganiem obrotow" naped

zostaje przestawiony na regulacje momentow. Moment moze by¢ zadany w obydwu
kierunkach. Obroty kontrolowane sa w réznych przypadkach eksploatacyjnych, po-
przez sprzezenie obrotow, za pomoca regulatora n.

Parametryzacje:

Z nastawami producenta moina w zastosowaniach standardowych natychmiast
wdrozyé naped do eksploatacji. Aby dopasowaé go do specjainych zastosowan,

prosimy uwzglednié wskazéwka zawarte w odcinku ,Praca z regulacja, obrotow".

Wiasciwosci przy zadawaniu wartosci zadanej:

WWartos¢ zadana Zacisk |Parametryzacja za pomocg
VWartos¢ zadana obrotdw X118 C025 = -4~
Dodatkowa wartosé zadana X1/6 C025 =-3-
Zewngtrzne zadawanie momentu M, X172 C0o25 =-1-

Warto§é zadana obrotéw lub dodatkowa wartosé zadana zadawane sg dwubiegu-
nowo poprzez X1/8 i X1/6. Kierunek obrotéw wynika ze znaku potaczenia glownej i

dodatkowej wartosci zadanej i z wartosci zadanych na X2/21 i X2/22.

UWAGA:

Przy zadawaniu ujemnej wartosci zadanej momentu sprzeganie obrotdw jest
nieskuteczne! Naped moze osiagnaé niedopuszczalne wysokie obroty,
powodujac uszkodzenie silnika wzgl. maszyny.

W takich przypadkach zastosowarn mozna tylko za pomocg wyjscia cyfrowego

prowadzic kontrole n_,, <n, .
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Schemat przebiegu sygnatu (fragment);

Tach ) corscozes Kompensacja
chogene 5 -
generator  ronse . coiyco:r crsna N

-
-_...‘--:EE"—]'Konﬁ uracia ©9%@
B:@‘ -]~ vwngr ms

et ¢ l coss

180V C2S !

o == ase
Stan nadain et || Requiatorn M. w%M
~ . mdane ma~
N / B e \ E ‘ o ’ i

jni rostu "= ol s ==
adajnik przyrosl ' pesoiwer Lo |nrzeczywiste ' -
cqzycoa? COTtTen m.

Napiecie twomika U, J 5 COrZK gy iy .
— " | rzeczymiste == I, rzeczywiste

. Kompensacja IxR coss{ | zadane COB3

. » o—
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7. Funkcje kontroine

7.1  Kontrola przeciazenia prostownika (kontrola | t)

Wykres przeciqzenia prostownik - napgdy

Przeciazenie | t {21,051, wsek

_Parametr I, 1 znamionowe :

......

28 158 188 S8 B . SO 198 1SA 2B 254 388 358 400 45
¢ t1 (s) 12 () ——=—————)
Czas odpoczynku

Czas przecigZenia
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Uzytkowanie:
1. Dane: - Przecigzenie I, = 1,31,
é - Czas przecigzenia t, = 70s
Poszukiwanie: Lb=24L="7
Wynik z wykresu, np: l,=0,6l,t >190s
2. Dane: Obcigzenie podstawowe, |, = d,BIN, t, = 500s
Poszukiwane: Przecigzenie =7
Czas przeciazenia t,=?
Wynik z wykresu, np. l,=1,2f,t, =75s

Ze wzgledu na bezpieczenstwo, przy kontroli | t wychodzi sig przy wiaczaniu sieci

z obcigzenia trwalego pradem znamionowym.

7.2 Kontrola przeciazenia silnika (kontrola |2 t)
- Urzadzenie moze w przyblizeniu obliczyé i kontrolowaé¢ temperature silnika.

Obliczenie przebiegu nagrzewania wprowadzone jest dla silnikéw ze sztucznag

wentylacja.

UWAGA:

Ta kontrola nie stanowi peinego zabezpieczenia silnika. W wyniku wylaczenia
sieci prostownik cofa obliczona temperature silnika. Jezeli podigczony silnik jest
juz mocno nagrzany i nadal przecigzony, to nie mozna wykluczy¢ przegrzania.

Silniki z wentylacjq wiasng nie moga by¢ zabezpieczone tym rodzajem kontroli i

powinny byé chronione silnikowym zestykiem termicznym.
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. Kontrole silnika nalezy nastawia¢ nastepujaco:
1. Do C085 wprowadzi¢ cieplng stata czasowa silnika.
2. Do C088 wprowadzic¢ prad znamionowy silnika.
3. Pod C119 wybraé kontrole 1 t.
4. Pod C120 aktywizowa¢ kontrole * t.
. Gdy prad silnika przekracza trwale przedstawiona linie graniczna, to pojawia sig

zgloszenie bledu 0C8, a regulator zostaje zablokowany.

|

Wspolczynnik przeciazenia .| sjinikafl znamionowe silnika

|
2 ==
/ Linia graniczna
15 +
1.38
125 +
‘ +
bttt : min
029 114 2 24 3 4 T
0.59 ik
Kod Parametr Znaczenie Przejecie
C085 |1 min {ermiczna stala czasowa silnika SH+PRG
1...100min
C088 |Prad znamionowy silnika Wielkosé odniesienia SH+PRG
0,3 do 3,01, urzadzenia
c118 |-16 Kontrola silnika SH+PRG
Dalsze kontrole
C120 |-4- Kontrola nie jest aktywna SH+PRG
0 _ Kontrola aktywna
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7.3 Zabezpieczenie blokujace silnika
Cel
Zabezpieczenie blokujace zabezpiecza przegrzaniu kolektora silnika pradu statego

w czasie postoju silnika.

Funkcja

Ci24
C124 Czas blokowania

Warto$é rzeczywista pradu twomika [

- TRIP
dEr
2. e
Wartos¢ rzeczywista obrotow

Zabezpieczenie blokujace zadziala, gdy:
* | zoczywinry WOMNika > 95% N, ...
* nrzeczyw. < 1%' nzn-m.
- przekroczony jest nastawiony czas blokowania
Kod |Parametr Znaczenie Przejgcie
C119 Zadawanie funkgji kontrolnej SH+PRG

-93- | -93- Silnik blokuje
C1i20 Przetaczanie funkcji kontrolnej SH+PRG

-0- -0-TRIP

-1- -1- Ostrzezenie

-2- -2- Zgtoszenie z blokadg impulsu

-3- -3- Zgtoszenie bez blokady impuisu

~4- -4- Wylaczone
C124 Czas blokowania

60s 60s 1...100s {1s}

1...100s Czas postoju silnika do wyzwolenia zgloszenia bigdu
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7.4  Przeiaczanie funkcji kontrolnych
Cel
Wraz z przetaczaniem zaistniata mozliwo$¢ wybierania wystepowania funkcji kon-

trolnych jako TRIP, ostrzezenie, zgloszenie z blokadq impulsu lub jako zgloszenie

bez blokady impulsu. Poza tym mozna takze wylaczaé funkcje kontroine.

UWAGA:

Jezeli wybierana jest kontrolna funkcja zabezpieczajaca urzadzenie (kontrola | t,
przekroczenie temperatury chiodnicy, przepiecie) jako ostrzezenie, to przy nie

dosyé szybkim usunieciu usterki moze doj$é do zniszczenia urzadzenia.

TRIP .

W razie wystapienia usterki impulsy zapionowe obwodu twornika i obwodu pola
zostajq zablokowane, wyjscie cyfrowe TRIP i IMP sa uruchamiane, RDY unierucho-
mione. Blad wskazywany jest automatycznie w C067, nastepuje wprowadzenie do
pamieci historycznej. Pamigé historyczna nie jest kasowana przy wylgczeniu sieci.

Po usunieciu bledu nalezy TRIP ponownie unieruchomic.

Ostrzeganie

W razie wystapienia bledu uruchamiane jest jedno z obkiadalnych wyjs¢ cyfrowych
(o ile jest ono 6b{oione funkcjq ostrzegania). Ostrzezenie wskazywane jest automa-
tycznie pod CO66, nastepuje wprowadzenie do pamieci historii. Pamigé¢ historii nie
jest kasowana przy wyigczeniu sieci.

Ostrzezenie po dokonanym usunigciu bigdu nie musi by¢ wyigczone.

Zgloszenie z blokadg impulsu

W przypadku wystapienia bfedu impulsy zaptonowe blokowane sg tylko dla obwodu
twornika, wyjscie IMP jest wiaczone, RDY wylaczone, jedno z obkiadainych wyjs¢
cyfrowych zostaje uruchomione (o ile jest ono oblozone funkcja zgtoszenia).
Zgloszenie wskazywane jest automatycznié w C065, nastepuje zapis do pamigci

historii. Pamie¢ historii jest kasowana po wylaczeniu sieci.
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Zgloszenie bez blokady impulsu

W przypadku wystapienia bledu uruchomione zostaje jedno ze swobadnie
obkiadanych wyj$¢ cyfrowych. Zgloszenie wskazywane jest automatycznie w CO65 ,
nastepuje wpis do pamieci historii. Pamie¢ historii jest kasowana po wylaczeniu

sieci.

Dopuszczalne mozliwosci przyporzadkowania

Nazwa Lecom | TRIP| Ostrze-| 2gfosze- | Zgloszenie | Wyla-

Nr zenie |nie z IMP| bez IMP | czaine
0C5 Przeciazenie I t* 15 1 X - - -
0C6 Przecigzenie [*t* 16 X X - - 1
QUE Przepiecie sieci 22 1 X - - -
LU1 Blad fazy* 31 1 - X - -
LU Podnapiecie sieci . 32 X - 1 - -
LF Podczestotliwosé* 41 1 - X - -
OF  Nadczestotliwosé* 42 1 - X - -
OH  Nadtemperatura radiatora* 50 1 X - - -
CEQ Blad komunikacji z opcja 61 1 X - - X
U15 115V zasilanie zakldcone* 70 1 X - - -
CCr Zakidcenie systemu 7 X - - - -
PR  Biad parametru 72 X - - - -
PR1 Zestaw parametrow 1 uszkodzony 72 X - - . -
PR2 Zestaw parametréw 2 uszkodzony 72 X - - - -
PR3 Zestaw parametrow 3 uszkodzony 72 X - - - -
PR4 Zestaw parametrow 4 uszkodzony 72 X - - - -
PEr  Blad programu 73 X - - - -
SP Zmieniona biegunowos$¢ nadajnika 80 1 X - - X
Sd1  Nadajnik analogowy uszkodzony 81 1 X - - X
Sd2  Biad resolwera* 82 1 X - - X
Sd3 Biad nadajnika na X5* 83 1 X - - X
Sd4 Biad nadajnika na X9* 84 1 X - - X
Sd5 Nad. wart. zad. przy 4...20mA uszk. a5 1 X - - X
EEr Blad zewnetrzny” ax 1 X X X -
dEr  Siinik zablokowany 93 1 X - - X
AC!  Obwdd twomnika przerwany 94 1 X - - X
FCl  Obwdd pola przerwany o6 1 X - - X
PO3  Biad propagowany 153 X X X 1 X
P13 Wybhieg katowy zbyl duzy 163 1 - - - X

(uchwycenie jest niemozliwe)
X = wybor mozliwy - = Wybér niemozliwy 1 = nastawa producenta

* Potwierdzenie przy aktywnym TRIP niemozliwe
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Przelgczanie funkcji kontroinej przy aktywnym TRIP

Jezeli ktéras z funkcji kontroinych wyzwolita TRIP, ktory jest jeszcze aktywny, to
mozna ja mimo tego przelaczy¢ na ostrzezenie lub zgioszenie:

- Wskazanie przetacza na ostrzezenie lub zgloszenie.

- TRIP pozostaje nadai aktywny!

» Po usunieciu bfedu skasowac TRIP:

- w C067 za pomoca SH+PRG lub

- poprzez zacisk ,TRIP-Reset"

Podstawowa nastawa kilku funkcji kontroinych przy przelaczaniu konfiguracji
Funkcje kontrolne dla nadajnika analogowego uszkodzone (Sd1), biad resolwera
(Sd2), biad nadajnika na X5 (Sd3) oraz biad nadajnika na X8 (Sd4) nastawiane sg

wstepnie przy kazdym przeiaczeniu konfiguracii, zaleznie od konfiguracji:

Konfiguracja Sd1 Sd2 Sd3 Sd4
Uszkodzony nadajnik | Blad resolwera | Blad nadajnika| Blad nadajnika
4 analogowy na X5 na X9
C005 =-10- odtaczony odiaczony odlaczony odtaczony
C005 = -11- TRIP odlaczony odlaczony odlaczony
CQ05=-12- odigczony TRIP odlaczony odtaczony
C005=-13- odlaczony odlaczony odlaczony TRIP
C005 = -40- odigczony odiaczony odlgczony odtaczony
C005 = 41- TRIP adiaczony odigczony odiaczony
C005 = -42- odlaczony TRIP odtaczony odlaczony
CO005 = -43- odigczony odiaczony odtaczony TRIP
CQ05 = -52- odlgczony TRIP odlaczony odlaczony
C005 = -53- odtaczony odiaczony TRIP odtaczony
CO05 = -62- odtaczony TRIP odlaczony odlaczony
CO05 = 63- odtaczony odiaczony ~ TRIP odla_czoﬁy
C005 =-72- odtaczony TRIP | odlaczony odtgczony

Funkcje kontrolne mozna nastepnie ponownie przelaczy¢.
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Priorytet wskazan przy wystepowaniu roznych typéw bieddw

1. TRIP (CO67)

2. Ostrzezenie (C066)

3. Zgloszenie Z blokada;kimpulsu (C065) (blokada impulsu wyzwalacza jest réwniez
przy aktywnym ostrzeganiu).

4. Zgloszenie bez blokady impulsu

Niezaleznie od priorytetu wszystkie bigdy wskazywane sa w odpowiednim miejscu

kodowym i wystepuje wpis do pamigci historycznej.

Kod |Parametr |Znaczenie Przejecie
c119 Preselekcja funkcji kontroinej SH+PRG
-15- Przeciazenie | { (zabezpieczenie urzadzenia)
-16- Przecigzenie I t (zabezpieczenie siinika)
-22- Przepigcie sieci
-31- Biad fazy
-32- Podnapigcie sieci
-41- Podczestotliwosé sieci f,, < 47Hz
-42- Nadczestotliwos¢ sieci f,, >>63Hz
-50- Prregrzanie radiatora
-61- Zaklocenie komunikacji poprzez interface automatyzacii
-70- Brak £15V
-80- Zmieniona biegunowos¢ nadajnika
-81- Tacho zwarte lub przerwane
-82- Przerwany drut resolwera
-83- Blad nadajnika na X5
-84- Biad nadajnika na X9
-85- Nadajnik wartosci zadanej na zacisku 8 uszkodzony
-91- Zewnetrzny zacisk TRIP
-93- Silnik zablokowany
-04- Przerwa obwodu twomika
-96- " |Przerwa obwodu pola
-153- Biad propagowany
-163 Wybieg katowy
c120 Przetaczanie funkcji kontrolnej SH+PRG
0- TRIP
-1- Ostrzezenie
-2- Zgtoszenie z blokada impuisu
-3 Zgloszenie bez blokady impulsu
-4- Wylaczone
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Tablica kodéw

Tak nalezy odczytywac tablice kodow

Kolumna

Skrot

Znaczenie

Kod

C000
Co0os

Pozycja kodowa standardowego zestawu kodu
Pozycja kodowa rozszerzonego zestawu kodu

Parametr

0

1 (1}
INFO:

g9

Nastaw producenta podana tlustym drukiem
wartos¢ minimaina wielkosé kroku wartosé maksymaina
waine krétkie informacje do pozyciji kodowei

Przejecie

ONLINE
SH+PRG
[SH+PRG]

Urzadzenie pracuje natychmiast z nowym parametrem

Urzadzenie przejmuje nowy parametr po nacisnigciu SH+PRG
Urzadzenie przejmuje nowy parametr tylko wéwczas, gdy przy naciskaniu
SH+PRG uruchamiana jest réwniez blokada regulatora

Kod

Oznacze-
nie

Parametr
{nastaw producenta tlustym drukiem)

Przejecie

Patrz.
sir.

Wasze
nastawy

Cooo

Zestaw
kodow

-0- (+PW) tylko odczyt standard. zestawu koddéw

-1- (+PW) standardowy zestaw koddéw

-2- (+PW) rozszerzony zestaw kodow

-8~ tylko dla serwisu

-11- zestaw koddw zespolu automatyzacii

INFOQ: Mozliwosc przelaczania tylko przez Klawiature,
nie przez interface.
Jezeli pod C094 zdefiniowane jest haslo, to
zmiana z -0- na -1- lub -2- mozliwa jest tylko
po wprowadzeniu hasta (+PW):
1. Zmieniaé C000, potwierdzi¢ za pomoca
SH+PRG
2. Za pomocy A lub ¥ nastawié haslo.
3. Potwierdzi¢ za pomocyg SH+PRG

SH+PRG

44
49

coo1

Rodzaj
obstugi

Sterowanie Parametryzacja
Zaciski Klawiatura
Klawiatura Klawiatura
Zaciski LECOM1
LECCOM1 LECOM1
Zaciski LECOM2 (bus pola)
LECOM2 (bus pola) LECOM2 (bus pola)
-6- LECOM2 (bus pola) Klawiatura
-7- LECOM 2 (bus pola) LECOM1
INFO: Przy C001=-2-, -3-, -4-, -5-, -7-, musi nastapic

TRIP-Reset (C043) przez interface lub ew.
przez zacisk. Za pomoca LECOM2 mozliwy
jest TRIP-Reset poprzez stowo sterujace
kanatu danych procesowych

Q-
-1-
-2
-3-
4
-5-

[SH+PRG}

80

coo2

tadowa-
nie zesta-
wu para-
metrow

-0- Nastawa producenta

-1- Zestaw parametrow 1

-2- Zestaw parametréw 2

-3- Zestaw parametrow 3

-4~ Zestaw parametrow 4

INFQ: Zestaw parametréw 1 fadowany jest automa-
tycznie po kazdym wigczeniu sieci. Wyjatek:
Poprzez zacisk zostat wybrany inny zestaw

parametrow

[SH-PRG]
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Kod | Oznacze- Parametr Przejecie |Patrz. | Wasze
nie (nastaw producenta thistym drukiem) str. |nastawy
C003 Akumulo |-1- Zestaw parametréw 1 SH+PRG | 48
wac zes- |-2- Zestaw parametrow 2
taw para- |-3- Zestaw parametrow 3
metrow  |-4- Zestaw parametrow 4
CO004 {Wskaza- | XXX Numer kodu dla wskazania wlaczenia SH+PRG (| 51
nie 83 w urzadzeniu z regulatorem pola
wiaczenia (51 w urzadzeniu bez regulatora pola
INFO: Mozliwos¢ zmian tylke przy C001=-0--1-,-6-
Kod | Oznacze- Parametr Przejecie |Patrz| Wasze
nie (nastawa producenta thustym drukiem) sir. [nastawy
C005* |Konfigu- [Reqgulacja obrotéw z dodatkowa wartoscia zadang  |[SH+PRG] | 58ff

racja

~-10- Regulacja napiecia twomika
n,,. analogowo na X1/8
N, analogowo na X1/6
M, o @nalogowo na X1/1, X172
INFO: Zmiana regulacji pola niemozliwa
-11- Nadajnik wartosci rzeczyw.: tacho na X1/3,X1/4
N4 analogowo na X1/8
N, analogowo na X1/8
M,..: analogowo na X1/1, X1/2
-12- Nadaijnik wartosci rzeczyw.: resolwer na X7
n,, analcgowo na X1/8
N,.e @nalogowo na X1/6
M_ .. analogowo na X1/1, X1/2
-13- Nadaj. wart. rzeczyw.: nadaj. przyrostu na X9
N,q @nalogowo na X1/8
n,.. analogowo na X1/6
M, .- analogowo na X1/1, X1/2
Regulacie momentu ze sprzezentem obrotéw i
dodatkows wartoseia zadang
-40- Regulacje napiecia twormnika
n,,: analogowo na X1/8
N,eq- aNalogowo na X1/6
M_... analogowo na X1/1, X1/2
INFO: Zmiana regulacji pola niemoiliwa
-41- nadajnik wart. rzeczyw.: tacho na 1/3, 1/4
n,,: analogowo na X1/3
N, analogowo na X1/6.
M,... analogowo na X1/1, X1/2
-42- Nadajnik wartosci rzeczyw.: resolwer na X7
n,,: analogowo na X1/8
N,.e analogowo na X1/6
M, analogowo na X1/1, X1/2
-43- Nadaj. wart. rzeczyw.: nadaj. przyrostu na X9
N.q analogowo na X1/8
N, analogowo na X1/6
M,... analogowo na X1/1, X1/2
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Kod

QOznacze-
nie

Parametr
(nastawa producenta thustym drukiem)

Przejecie

Patrz
sir.

Wasze
nastawy

Coos5*
c.d.

Konfigu-
racja

Naped podstawowy czestotliwosci wiodacej z

dodatkowa wartoscia zadang
-52- Nadajnik wartosci rzeczyw.: resolwer na X7

N, @nalogowo na X1/8
N, analogowo na X1/6
M n: @nalogowo na X171, X1/2
-53- Nadaj. wart, rzeczyw.: nadaj. przyrostu na X9
N4 analogowo na X1/8
N, analogowo na X1/6
M_,.. analogowo na X1/1, X1/2
Szyna czestotliwoscei wiodacej
-62- Nadajnik wartosci rzeczyw.: resolwer na X7
n,,. cyfrowo na X9
M_... analogowo na X1/1, X1/2
-63- Nadaj. wart. rzeczyw.: nadaj. przyrostu na X5
n,, cyfrowo na X9
M_,,: analogowo na X111, X172
Kaskada czestotliwosci wiodacej
-72- Nadajnik wartosci rzeczyw.: resolwer na X7
N,q- CYfrowo, XS
M, .+ @nalogowo na X1/1, X1/2
INFO: Zmiana konfiguracji zmienia strukiure regula-
cji i oblozenie zaciskéw oraz aktywizuje waz-
ne funkcje kontrolne,
Zmienié funkcje kontroine: CC118/C220
Przetozyé oblozenie zaciskdw: C145/145

[SH+PRG]

S8ff

Kod

Oznacze-
nie

Parametr
(nastawa producenta thustym drukiem)

Przejecie

Patrz
str.

Wasze
nastawy

coog”

Adres
urzadze-
nia

1 1 {1} o9
Numer abonenta busa przy pracy poprzez interface.
X0 rezerwowane dla emisji do zespotdw abonenckich
INFO: Tylko przy C001=-0- oraz C001=-1- zmiennie

SH+PRG

CO11

nl'l'llx
Obroty

30000br/min 2500br/min {Tobr/min} 5000cbr/min

INEO: n,,,, jest wieikoscia odniesienia dla analogowe-
go i wzglednego zadawania wartosci zadanej,
dla czasdw rozbiegu i przebiegu. Przy paramet-
ryzowaniu poprzez interface: Wigksze zmiany
w jednym kroku przeprowadzad tylko przy blo-
kadze regulatora

ONLINE

Cco12

Czas roz-
biegu T,
dla
gidvwnej
wartosci
Zadanej

1s
108

0,00s 0.00s

1s

{0,015}
{0,1s}
10s {1s} 100s
100s {10s} 980s
INFO: czas rozbiegu odnosi sie do zmiany obrotéw
0...n,,

ONLINE

61

co13

Czas
przebiegu
T,dla
ghodwnej
wartosci
zadanej

1s
10s

0,00s
1s

{0,01s}

{0,1s}
10s {15} 100s
100s {10s} 990s

INFQ: czas przebiegu odnosi sie do zmiany obrotéw

0,00s

0..n.,,

ONLINE

61
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Kod |Oznacze- Parametr Przejecie | Patrz | Wasze
nie (nastawa producenta thustym drukiem) str. |nastawy
C017* |Prog -30000br/min -50000br/min {1obr/min} +50000br/min| ONLINE 87
przetacza |INFO: Jezeli rzeczywiste obroty spadng ponizej obro-
nia téw- poréwnawczych n, , aktywne staje sig od-
Nieee S N, powiednie wyjscie
C0O19* |Prég 50obr/min  Oobr/min  {1obr/min}  500cbr/min [ONLINE
przela-  |[INFO: Jezeli rzeczywiste obroty spadng ponizej progu
czania zadziatania, to aktywne staje si¢ odpowiednie
Mg = 0 wyjscie
co22 |+, Prad znamionowy urzadzenia Prad graniczny {ONLINE 61
Prad zalezny od urzadzenia
graniczny Granica pradu z mostek 1 20A (4X02)
0 {0,1A}  100A 45A  (4X03)
100A {1A} 1200A 90A  (4X04)
150A  (4X05)
240A  (4X06)
co23 -, Prad znamionowy urzadzenia 300A  (4X07) ONLINE 61
Prad Granica pradu z mostek 2 400A  (4X08)
graniczny 0 {0,1A}  100A 600A (4X09)
100A {1A} 1200A B40A  (4X11)
' 1200A  (4X12)
Kod {Oznacze- Paramelr Przejecie | Patrz | Wasze
nie (Nastawa producenta tlustym drukiem) sfr. |nastawy
C025 |Preselek- |-1- Zaciski X1/1, X1/2 SH+PRG| 66
cja wejs- |-2- Zaciski X1/3, X1/4
cia: wybor|-3- Zaciski X1/6
nadajnika |-4- Zaciski X1/8
do kom- |-5- Sprzezenie zwrotne napigcia twomika
pensacji |-10- Wejscie czestotliwosci wiodacej X5
-11- Wejscie czestotliwosci wiodacej X9
-12- Resolwer
-13- Wyjécie enkodera
- |INFQ: Za pomoca C025 wybrac wejscie, ktére ma
by¢ kompensowane przez C026, C027 lub
C029.
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Kod

Cznacze-
nie

Parametr
(Nastawa producenta thustym drukiem)

Przejecie

Patrz
sir.

Wasze
nastawy

C026

State na-
dajnika
dla C025

Przy CQ25 = -1-, -2- -3~ -4~

Korekcja offsetowa wejs¢ analogowych

ov -9999mV {1mVv} +9999mV

Przy C025 =-10-, -11-

Stata nadajnikow wejs¢ czestotliwosci wiodacej:

-0- 8192 przyrostéw/obrot

-1- 4096 przyrostéwlobrét

-2- 2048 przyrostdw/iobrét

-3- 1024 przyrostow/obrot

-4- 512 przyrostéw/obrot

-5- 256 przyrostow/obrét

Przy C025 = -13-

Stala nadajnika enkodera przy sprzezeniu zwrotnym

resolwera.

-1- 8192 przyrostow/obrot

-2- 8192 przyrostéw/obrot

-3- 8192 przyrostéwiobrét

-4- 8192 przyrostow/obrot

INFO: Przez ladowanie nastaw zakladowych state na-
. dajnikéw nie sa nadpisywane,

SH+PRG

Cco27

Wspot-
czynnik
WZMoc-
nienia dla
co25

Przy C025=-1-, -2-, -3~ ~4-:

Wspélczynnik wzmocnienia wej$é analogowych:

1,000 -2,500 {0,001} +2,500

Przy C005=-11-, -41-:

Wspélczynnik wzmocnienia wejscia tachometrycz.:

1,000 0,010 {0,001} +9,999

Przy C025=-5-:

Wspolczynnik wzmocnienia sprzgzenia zwrotnego na-

piecie twomika:

1,010 0,100 {0,001} +9,999

Przy C025=-10-, -11-:

Wspdtczynnik wzmocnienia wejsé czestotliwoscl

wiodacey:

0,100 -3,2767 {0,0001} +3,2767

INFQ: Tyiko parametry wskazania, gdy
przyporzadkowane jest analogowe Zrédio
sygnatéw (C145/C146)

Przy C025=-12-:

Wspolczynnik wzmocnienia resolwera:

1,000 -32,767 {0,001} +32,767

ONLINE
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Kod [QOznaczenie Parametr Przejecie | Patrz |VWasze
(Nastawa producenta tlustym drukiem) str.  inastawy

C028 |Dzielnik dla Przy C025=-10-, -11-: ONLINE

C025 do wejsé |Dzielnik do wejsé czestotliwosci wiodacej

czestotliwosci -

wiadacej 0,1c00 0,0001 {0,0001} 3,2767
C028 |Strojenie auto- (Przy C025=-1- -2- -3- -4-

matyczne dla |Automatyczne strojenie dla wej$¢ analogowych

C025 100% -100% {0,1%) 100%

INFQ: 1. Zablokowaé regulator

2. Na wybranym zacisku przylaczyé
wartosé zadang,

3. Wprowadzié dia niej obowiazujaca

war tosé

4. C027 wskazuje obliczony wspélczynnik
wzmocnienia

Przy C025=-2- i tacho na X1/3, X1/4 lub przy

C025=-5- | wartosci rzeczywistej ze sprzezenia

Zwrotneqo napiecie twomika:

Strojenie n_,_, 0 obr/min {1obr/min} 5000cbr/min

INFO: Strojenie przy pracujacym napedzie
1. Wskainik wskazuje aktualne cbroty
2. Zmierzyé recznym tacho prawdziwe ob-
roty
3. Wprowadzi¢ prawdziwe obroty
4. Naped wejdzie na prawdziwe obroty

C027 wskazuje obliczony wspdlcz. wzmocnienia.

Przy C025=-10- -11-::

Strojenie wejsé czestotliwosci wiodacej X5, X9

-100% {0,1%} 100%

INFO: Automatyczne strojenie mozliwe tylko
woéwczas, gdy X5 lub X8 nie sa w konfigu-
racji wejsciami wartosci rzeczywistej obro-
16w: .

1. Wskaznik wskazuje aktualng wartosé
wyjsciowa

2. Wprowadzi¢ zadang wartos¢ wyjsciowa

3. C027 wskazuje obliczony wspdlczynnik
wzmocnienia.

Przy C025=-12-;

Strojenie resclwera

-100% {0,1%} 100%

INFO: Automatyczne strojenie mozliwe tylko
woiwezas, gdy resolwer nfe jest stosowany
jako uklad sprzezenia zwrotnege obrotow:
1. WskaZnik wskazuje aktualng wartosé

wyjSciowq
2. Wprowadzié zadang wartos¢ wyjsciowa,
3. C027 wskazuje obliczony wspélczynnik
wzmocnienia.

INFQ: Dla wszystkich kombinacji obowigzuje:
Jezeli automatyczne strojenie nie jest moz-
liwe, to utrzymana zostaje stara wartosc.
Nie pojawi sig zgloszenie —ok—.
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tow R,
{prawe/flewe)

-1- Gidwna wartosé zadana przemieniona
INFO: Moiliwe tylko przy sterowaniu poprzez
klawiature fub interface.

Przy sterowaniu przez zaciski tylko

wskazanie,

Kod | Oznaczenie Parametr Przejecie | Patrz| Wasze
{Nastawa producenta thustym drukiem) str. | nastawy
CO30*|State diawy-  |-0- 8192 przyrosty / obrot SH+PRG
jécia czestotli- |-1- 4096 przyrosty / obrét
wosci wiodace] |-2- 2048 przyrosty / obrét
-3- 1024 przyrosty / obrét
-4- 512 przyrosty / obrét
-5- 256 przyrosty / obrot
INFQ: Liczba przyrostow na obrét dia wyjscia
czestotliwosci wiodacej
C032*|Wspdlczynnik  (0,1000 -3,2787 {0,0001} +3,2767 |ONLINE
kinematyczny: [INFOQ: Licznik wspoiczyn. kinematycznego w
Licznik konfiguracjach z czestotliwoscia wiodaca,
Tylke parametr wskazan, gdy
przyporzadkowane jest analogowe zrodio
sygnaidw (C145/C146)
C033*|Wspotczynnik  (0,1000 -3,2767 {0,0001} +3,2767 |ONLINE
kinematyczny: jINFO: Mianownik wspdlczyn. kinematycznego w
Mianownik konfiguracjach z czestotliwoscia wiodaca.
C034* | Przewodnos¢ |-0- lpaew = -20MA .., +20mA SH+PRG
pradowa -1- lipree! = 4MA ... 20mA
INFO: Aby zbada¢ wartosé przewodnosci pra-
dowej, przelgcanik S3/1 dodatkowo usta-
wi¢ na ON.
Przy C034=-1-:
Jesli jest i, <2mA, nastepuje zgloszenie
kontroine Sd5.
C038 |Preselekcja da-{-1- Wybdr JOG1 SH+PRG| 59
nych -2-  Wybdr JOG2
wejsciowych: |...
Wartos¢ zada- [-15-  Wybdr JOG15
na JOG INFO: Wybraé wartosé JOG, ktéra ma by¢ na-
stawiona pod C039
C039 |Obroty JOG do | XXX -100%n_,, {0,1%} +100%n,,, |ONLINE
co38 100,0% JOG1
75,0% JCG2
50,0% JOG3
25,0% JOG4
0,0% JOGS
0,0% JOG15
INFQ: Zwolnienie wartosci zadanych JOG po-
przez wejscie cyfrowe lub poprzez C045
C040 |Zwolnienie -0- Regulator zablokowany 54
regulatora -1- Regulator zwolniony
INFO: Modiwe tylko z LECOM1 lub LECOM2.
C183 wskazuje zrodio, ktére uruchomilo
blokade regulatora
CO41 |Kierunek obro- |[-0- Gidwna wart. zadana nia jest przemieniona |SH+PRG| 55
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Kod |[Oznacze- |Parametr Przejecie |Patrz |Wasze
nie {Nastawa producenta tlustym drukiem) str.  |nastawy

C042 |Szybki -0- Nie ma szybkiego stopu (odpowiada X2/21 lub SH+PRG| 55
stop X2/22 = HIGH)

-1- Szybki stop aktywny (odpowiada X2/221i X2/22
= LOwW)
Naped przechodzi po zboczu szybkiego stopu
C105 na 0 cbr/min
INFQ: Moiliwe tylka przy sterowaniu przez klawiature
lub interface. Przy sterowaniu przez zaciski tyl-
ko wskazanie.

C043* |Cofnigcie |-0- Qdczyt: Aktualnie nie ma zadnego bigdu

btedu -1- Odczyt: Aktualnie blad wystepuje
Zapis: Skasowagé blad
INFO: Mozliwosé wybierania tylko przez interface
C045 |Zwolnie- |[-0- Gidwna warto$é zadana (C046) aktywna
nie JOG |-1- Wartos¢ zadana JOG aktywna
-156- Warto$¢ zadana JOG aktywna
INFQ: Przy sterowaniu przez zaciski tylko parametr
wskazan.

C046 |Cbroty |XXXX  -100,0%n,, {0,1%} +100,0%n,,,
N, INFO: Przy sterowaniu przez zaciski tylko parametr

wskazan. Gdy sterowanie przez zaciski jest
zdeaktywizowane, urzadzenie przejmuje
obowiazujaca w danej chwili wartosé na
zaciskach.

C047 |Granica {XXXX -100,0%M,,, {0.1%} +100,0%M,,,
momen- |(INFOQ: Przy sterowaniu przez zaciski tylko parametr
1ow wskazan. Gdy sterowanie przez zaciski nie-

czynne, urzadzenie przejmuje obowigzujaca w
danej chwili wartos¢ na zaciskach.

W zakresie nastaw twomika: 100%M_,, odpo-
wiada 100% i, (C022/C023)

C048 |Dodatko- [XXXX  -100,0%n.,, {0,1%} +100,0%n,,,,
wa war-
tosé INFO: Wskazanie: Dodatkowa warto$é wskazana z
zadana zacisku.

C050 |n,,na XXX -180,0%n,,,, {0.1%} +180,0%n,,,
regulato- |INFQO: Wskazanie: Warto$é zadana obrotéw na wejs-
rze ciu regulatora obrotéw

C051 [Obroty |XXXX -5000obr/min  {lobr/min} +5000 obr/min
Mypece. INFO: Wskazanie: Warloscé rzeczywista obrotéw

C052* |Napigcie | XXX ov {1V} 800V
silnika INFO: Wskazanie: Napiecie silnika U,,

C054 [Prad XXX 0,0A {0,1A} 100A
silnika 100A {1A} 2000A

INFO: Wskazanie : Prad siinika

C056 (Wartosé | XXX -100,0%M,,,, {0,1%} +100,0%M,,
zadana |INFQ: Wskazanie: Wartosé zadana momentu.
momentu W zakresie nastaw twornika:: 100% M, odpo-

wiada 100% 1 _,, (C022/C023)
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Kod {Oznacze- |[Parametr Przejecie |Patrz Wasze
nie {Nastawa producenta tlustym drukiem) str.  {nastawy
C0B80*" [Pozycja |XXXX 0...2047
wimika |INFO: Przy resolwerze jako uktad sprzezenia zwrotne-
go: -
Wskazanie bezwzglednej pozycli katowej wimi-
ka, normalizowane na 2048 przyrostéw/obrét
CO61* |Obciaze- [XXXX 0,0% {0,1%} 105,0% &8
nie it INFQ: Wskazanie: Ohciazenie |t
Wartoscia poczatkowa przy wigczaniu sieci jest
zawsze 100%!
Cco63 |l,,na XXXX  -100,0%l ., {0,1%} +100,0%l_,,
regulato- |INFQ: Wskazanie: warto$¢ zadana pradu na wejsciu
rze regulatora pradu
C065 |Wskaza- |Wskazanie  Znaczenie 70
nie bledu |— nie ma aktualnego zgloszenia
zglosze- |EEr TRIP zewnetrzny (na zacisku)
nie LF Blad czestotliwosci siedci f,,, < 47Hz
Lu Podnapiecie
LU1 Biad fazy, przerwa w sieci
OF Blad czestolliwosci sieci f,,,, >63Hz
PC3 Blad propagowany (przekrocz. toler.)

INFO: Gdy nastepuje zgloszenie:
1. Wskazanie przelacza na C085
2. Zgtoszenie miga do usuni¢cie bledu.
Zaleznie od konfiguraciji C119/C120 naped
moze sie na czas irwania zgioszenia zablo-
kowac | ponownie ruszyc po usunigciu przy-
czyny bledu,

3. Zgtoszenie zostaje wpisane do pamigci his-
torii CO65. Ostatnie 8 zapiséw moina
wywolaé przez A i ¥. Ostatnie zgioszenie u-
mieszczone w pamieci pojawia sie jako pier-
wsze. Przy wyfaczeniu sieci pamieé historii
jest kasowana.
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Kod | Oznakowanie Parametr Przejecie | Patrz| Wasze
(Nastawa producenta thustym drukiem) str. | nastawy
CO088 |Wskazanie Wskazanie Znaczenie 70
bledt.. --- nie ma aktualnego ostrzezenia
Ostrzezenie ACl Przerwany obwdd twomika
CED Zakidcenia komunikacji poprzez inter-
face automatyzacji
dEr Zablokowany silnik lub przerwa w
polu
EEr TRIP zewnetrzny (z zacisku)
FCl Przerwa w obwodzie wzbudzenia
0cs Przecigzenie | t (zabezp. urzadzenia)
0cs Przeciazenie I t (zabezp. silnika)
OH Przegrzanie radiatora chiodzacego
OUE Przepiecie sieci
P03 Btad propagowany (przekr. tolerancii)
Sd1 Zwarte tacho lub przerwane
Sd2 Przerwany przewdd resolwera
Sd3 Btad nadajnika na X5
Sd4 Blad nadajnika na X9
sds Przewodnosé pradowa < 2mA przy
C034=-1-
SP Zmieniona biegunowos¢ nadajnika
uis Nie ma napigcia zasilania £15V

INFQ: Gdy wystepuje ostrzezenie:

1. Wskazanie przelacza na C066

2, Ostrzezenie miga do usuniecia biedu

3. Ostrzezenie zostaje wpisane do pa-
mieci historii CO66.
Ostatnie 8 zapisoéw mozna wywoiaé
przez A i 'Y . Ostatnie ostrzezenie u-

mieszczone w pamigci pojawia sie jako
pierwsze. Po wylaczeniu sieci pamieé
historii nie jest kasowana.
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Kod |Oznaczenie (Parametr Przejecie |Patrz [Wasze
(Nastawa producenta thustym drukiem) str. |nastawy
C087 |Wskazanie [Wskazanie Znaczenie 70
bledow: TRIP|--- -~ nie ma aktualnego bigdu

AC! Przerwany obwaéd twomika

CCR Zakiécenie systemu

CEO Zakidcenie komunikacii przez interfa-
ce komunikacyjny

dEr Silnik blokuje lub przerwane pole

EEr TRIP zewnetrzny (z zacisku)

FCl Przerwa z cbwodzie wzbudzenia

LF Biad czestotliwosci sieci f,,, < 47Hz

LU Podnapiecie

LU Biad fazy, przerwa w sieci

0Cc5 Przecigzenie | t (zabez. urzadzenia)

0Cc6 Przecigzenie 1* t (zabezpiecz. silnika)

OF Blad czestotliwosci f,, > 63Hz

OH Przegrzanie radiatora chlodzenia

QUE Przepigecie sieci

P03 Blad propagawany (przekr. toleranciji)

P13 Przekroczenie kata (roznicy kala nie

: moina juz wyregulowac)

PEr Zakiocenie software'u (wymagany
kontakt z producentem)

PR Wszystkie parametry cofnigte
{nastawa producenta)

PR1 Zestaw parametrdw 1 cofniety
{nastawa producenta)

PR2 Zestaw parametrow 2 cofniety
{nastawa producenta)

PR3 Zestaw parametrow 3 cofniety
(nastawa producenta)

PR4 Zestaw parametréw 4 cofniety
(nastawa producenta)

Sd1 Zwarte tacho lub przerwane

&dz2 Przerwany przewodd w resolwerze

Sd3 Btad nadajnika na X5

Sd4 Blad nadajnika na X8

SdS Przewodnosé pradowa < 2mA przy
C034=-1-

SP Zmieniona biegunowos$é nadajnika

uU1s Nie ma napiecia zasilania £15V

INFO: Gdy wystepuje TRIP:

1. Wskazanie przetacza na C067

2. TRIP miga az do usuniecia bledu i
cofniecia pamieci bleddw:

Cofnaé pamie¢ bledow:

Za pomocg SH+PRG lub poprzez wejécie
TRiP-Reset
Za pomocg LECOM-u poprzez C043 lub
poprzez wejscie TRIP-Reset

3. TRIP wpisany zostaje do pamigci historii
coe7
8 ostatnich wpisdw mozna wywotaé za
pomoca A i '¥. TRIP wpisany jako ostatni
pojawia sie jako pierwszy. Przy
wylaczeniu sieci pamie¢ historii nie jest
kasowana
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Kod | Oznacze- Parametr Przejecie | Patrz | Wasze
nie (Nastawa producenta tlustym drukiem) str. | nastawy
C068 |[Stan Bit Znaczenie
roboczy [0-3 Blad roboczy (dekodowany bitowo)
4-7 -~ Blad komunikacyjny (kodowany bitowo)
8 Zwainienie regulatora
9 N =0
10 Odwrécenie wartosci zadanej
1 Blokada impuisu
12 Szybki stop
13 Osiagnieta granica |,
14 Nyrgez = Nigg,
15 Zgloszenie btedu TRIP
INFO: Informacia statusowa 16 - bitowa.
Mozliwosé odezytu tylko poprzez LECOM. Sygnaly
s3 dokftadnie opisane w zapisie LECOM -A/B
C089 |Stan Bit Znaczenie
urzadze- [0 Blad roboczy
nia 1 Blad komunikacyijny
2 Przelaczony zostat rodzaj obshugi
3 Sterowanie poprzez LECOM aktywne
4 Sterowanie poprzez zaciski aktywne
5 Reset urzadzenia (biad CCR)
6 niewykorzystany
7 Zwolnienie regulatora
INFO: Informacja statusowa 8 - bitowa.
Mozliwosé odczytu tylko poprzez LECOM.
Sygnaly sa dokladnie opisane w zapisie
LECOM - A/B .
Ccov0 |V, 8 1 {1} 1000 {ONLINE 65
regulatora |INFO: Strojenie wzmocnienia regulatora obrotéw:
obrotow 1. Przy niskich obrotach podwyzszy¢ V,, az
naped zacznie wibrowad z wysoka
czestotliwoscia. .
2. Zmniejszy¢ V,, az do ustabilizowania sie
obrotow
co71"|T.,, |400ms 20ms {10ms} 2000ms |[SH+PRG]| 65
regulatora 9999ms
obrotdéw |INFO: Czas korekty regulatora obrotow
T, - 9999ms : Udziat | odlaczony
co72* |K,, regu~ [0 OV, {0,1} 50V, [ONLINE &5
[atora
obrotéw  [INFO:; Udzial rézniczkowy reguiatora obrotow
C077* iV, regula-11,0 0.1 {0,1} 50 ONLINE 64
tora pola (INFO: Strojenie wzmocnienia regulatora pradu pola
C078*|T,, regula- |300ms 70ms {10ms} 2000ms |[ONLINE 64
tora pola |INFO: Czas korekty regulatora pradu pola
C081* |Moc 6,7TkW OkW {0, 1kW} S00kW  |ONLINE
znamio- [INFO: Moc znamionowa sitnika wyg jego tabliczki
nowa Znamionowej
silnika
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software'u

Kod | Cznacze- Parametr Przejecie | Pafrz | Wasze
nie (Nastawa producenta thustym drukiem) str. | nastawy
C083 |Prad zna- |{0A Granice zalezne od urzadzenia SH+PRG 53
mionowy 4802, 4803: 0A/0,1A {0,01A} 3,5A 84
pola 4904-4907: 0QAJ/Q,3A (0,01A} 10,5A
4X08: 0A/0,3A {0,01A} 15,0A
4X08-4X12: QAJ/0,3A {0,01A) 30,0A
INFQ: Dane tabliczki znamionowej silnika
obowiazuja jako warto$¢ zadana pradu poia.
C084*|Stala cza- | 10ms Oms {5ms} 30ms |[SH+PRG | 53
sowa INFO: Dostrojenie regulatora pradu do silnikéw
twomika kompensowanych i niekompensowanych.
/R Oms = Strojenie nieczynne .
C085* (Ciepina  [1,0min 1,0min {0, 1min} 100,0min |SH+PRG | 53
stala cza- 69
sowa INFQ: Potrzebne do kontroli |? t (zabezpieczenie
silnika silnika)
C087 |Obroty 3000 obr/min 3000br/min {1obr/min} 5000 obr/min |SH+PRG
Znamio-
nowe INFO: Patrz tabliczka znamionowa silnika
silnika
C088 |Prad Prad znamionowy urzadzenia  Prad znamionowy |ONLINE
Znamio- zalezny od urzadzenia
nowy 0A {0,1A} 100A 0..87A  (4902)
silnika 100A {1A} 3600A 0...135A (4903)
0...270A (4904)
0...450A (4905)
0...720A (4906)
INFO: Patrz tabl. znamionowa  0...900A (4907)
silnika 0...1200A (4X08)
0...1800A (4X09)
0...2500A (4X11)
0...3600A (4X12)
CO0S0 |Napiecie {420V 150V {1V} 650V SH+PRG
Znamio-
nowe INFQ: Patrz tabliczka znamionowa silnika
silnika
C093* [Charakte- |49XX
rystyka
urzadze- |INFO: Wskazanie: Typ urzadzenia
nia
C094* |Haslo 0 0 {1} 999 SH+PRG | 49
uzytkow-
nika INFO: 0 = nie ma haslowego zabezpieczenia (patrz
C000)
C098 |Jezyk 0- niemiecki ONLINE
-1- angielski
-2- francuski
C099* |Wersje |49 4.0
software'u|INFQ: Wskazanie: szereg urzadzenia i wersja
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Kod | Oznaczenie Parametr Przejecie | Patrz| Wasze
(Nastawa producenta tlustym drukiem} sir. | nastawy
C100* |Preselekcja da- |-1- Czas rozbiegu T, 1/Czas wybiegu T, 1 SH+PRG
nych wprow.: |-2- Czas rozbiegu T, 2/Czas wybiegu T, 2
Dodatk, czas
rozbieguiwy- |-15- Czas rozbiegu T, 15/Czas wybiegu T, 15
biegu dla INFO: Rozszerzenie T, (C012)i T, (C013) 0
gléwnej wartos- maks. 15 dalszych par wartosci.
ci zadanej Przetaczanie przez C100,
1. Wybraé dodatkowe czasy porzez C100.
2. nastawi¢ na C101 (T,) lub C103 (T,)
C101*|Czas rozbiegu |0,00s 0s {0,01s} 1s ONLINE
co C100 1s {0,1s} 10s
10s {15} 100s
100s {10s} 890s
INFQ: Czas odniesiony do zmiany obrotow
0.0,
C103"|Czas wybiegu |0,00s Os {0,015} is ONLINE
do C100 1s {0,1s} 10s
10s {1s} 100s
100s {10s} 590s
INFO: Czas odniesiony do zmiany obrotow
‘lo..n,,,, '
C105*|Czas wybiegu |0,00s Os {0,01s} 1s ONLINE | 55
przy szybkim 1s {0,1s} 10s
stopie 10s {1s} 100s
100s {10s} 990s
INFQ: Czas odniesiony do zmiany obrotéw
0...N ..
C108* |\Wzmoecnienie (1,00 -10,00 {0,01} +10,00
do C110 {X4/62. X4163)
C109* |Offset do C110 (0,000 -10v {0,001V} +10V
{X4/62, X4163)
INFO: tadowanie nastaw producenta nie nadpi-
suje C108
C110* Preselekcia -1- Wyjécie analogowe X4/62 {(monitor 1) SH+PRG | 23
57

wprowadzenia
danych:
wyjscie
monitorowe

-2- Wyjscie analogowe X4/62 (monitor 2)
INFO: Wyijécia monitorowe 53 swobodnie
obciazaine sygnatami pod C111:
1. Wybraé wyjscie monitorowe za pomocg
c110.
2. Pod C111 przyporzadkowaé sygnat
3. Ewentuainie dostroié pod C108i C109
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Kod

Oznaczenie

Parametr
(Nastawa producenta thustym drukiem

Przejecie

Patrz
str.

Wasze
nastawy

ci1*

Sygnat do
C110

£-
-20-

-21-
.22-

-23-
-25-
-28-~
-29-
-30-
-40-
-41-
-60-
-81-

-62-

. |-63-

-64-

-65-
-66-

-67-

-88-

INFO: W zakresie nastaw twornika: 100% M, od-

nie ma sygnatu

Gldwna wartosé zadana (C046),
odniesienie: n_,

Wejscie integratora wartosci zadanej,
odniesienie: n,,_,

Wyjscie integratora wartosci zadanej,
odniesienie: n,,

Dodatkowa wartosé zadana (c049)
odniesienie: n_,,

n,, Na wejsciu regulatora n (C050)
odniesienie: n_,

N, (C051) odniesienie: n__, (X4/63)
wyjscie regulatora n, odniesienie: M,__,
{X4/62)

M,,. (C047), odniesienie M__,

1. Wejscie regulatora | (C063), odniesienie:
| (€022/C023)

L. (CUS4), odniesienie: 1, (C022/C023)
M, (CO58), odniesienie: M_,,

Obcigzenie | t, odniesienie: 100%
COhcigzenie 12, odniesienie: 100%

U nsa (CO52), odniesienie: 1000V

Wartosé¢ zadana prgdu pola,

odniesienie: |, (C083)

Wantos¢ rzeczywista pradu pola,
odniesienie: I, (C083)

Wyjscie potencjometru silnika, odniesienie:
100%

Wyjscie regulatora procesowego, odniesie-
nie: 100% :

Wyjscie bloku arylmetycznego, odniesienie::

100%

Weijscie czestotliwosci wiodacej X5, odnie-
sienie: 100%

Wejscie czestotliwosci wiodgcej X5, odnie-
sienie: 100%

Resolwer, odniesienie; 100%

Przetwarzanie cyfrowo/analogowe 1 (C272),
odniesienie; 100%

Przetwarzanie cyfrowo/analogowe 2 (C273),
odniesienie: 100%

Moc silnika, odniesienie: 5V =P__

powiada 100% i__ (C022/C023)

[SH+PRG]
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Kod Oznaczenie Parametr Przejecie {Patrz| Wasze
(Nastawa producenta thustym drukiem) str. | nastawy
C112* |Preselekcja -1.  Wejécie cyfrowe X2/E1 SH+PRG | 27
wprowadzenia |-2- Wejscie cyfrowe X2/E2 56
danych. Swo- |...
bodnie -5-  Wejscie cyfrowe X2/E5
obkfadalne wej- [INFO: Wejscia cyfrowe E1...ES mozna swobo-
$cie cyfrowe dnie obkladac funkcjami pod C113. Fun-
kcje moga byé przyporzadkowane tyiko
jednemu wejsciu, bez obkladania po-
dwdjnego!
Wyijatki:
C113=-20-: max. 2 wejscia cyfrowe
C113=-1-, -2-, -40-: max, 4 wejscia cyf-
rowe
{(Kodowany binamie wybor max. 1,3,7
lub 15 dodatkowych czaséw T, lub war-
tosci zadanych)
Przyporzadkowag funkcje:
1. Wybraé wejscie pod C112
2. Przyporzadkowaé funkcje pod C113
3. Ustalié¢ biegunowos¢ pod C114
4. Ustali¢ priorytet pod C115
C113* |Funkcje do -0- bez funkgc;ji [SH+PRG]
Cc112 -1- Zwolnienie dodatkowych czaséw T,
-2- 2Zwolnienie wartoéci zadanej JOG
(X4/E4, E5)
-3- TRIiP-Reset (X4/E2)
~4- TRIP-Set (X4/E1})
6- Wylaczyt dodatkowa warto$¢ zadana,
{(X4/E3)
-7-  Wylaczyc udziat | regulatora n
-9- Stop nadajnika rozbiegu
-10- Zero nadajnika rozhiegu
-16- Nieczynny potencjometr silnika
-17- Potencjometr silnika w dét
-18- Potencjometr siinika w gore
-20- Wybraé zestaw parametrow
-21- tadowaé zestaw parametrow
-30- Unieruchomié regulator procesu
-31- Wylaczyd udzial reguiatora procesu
-32- Ocene regulatora procesu sprowadzi¢ do
0, wylaczyé regulator
-40- Zwolnienie ustalonej wartosci zadanej
C144* |Biegunowasé [-0- Wejécie HIGH aktywne [SH+PRG]
do C112 -1+ Wejscie LOW aktywne
C115* |Priorytet do -0- Dezaktywizowaé funkcje zaciskéw, [SH+PRG]
c112 gdy pod C001 wylaczone zostaje stero-
wanie zaciskowe (X4/E4, E5)
-1- Funkcja zaciskéw pozostaje aktywna,
gdy pod C001 wylaczone zostaje stero-
wanie zaciskowe (X4/E1, E2, E3)
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Kod

Qznaczenie

Parametr
(Nastawa producenta thustym drukiem)

Przejecie

Patrz
str.

Wasze
nastawy

c116*

Preseiekcja
wprowadzanie
danych: Swo-
bodnie
obkfadaine wy-
jécia cyfrowe

-
-2-
-12
-13

FDA1
FDAZ2

FDA12
Wyijscie przekaznikowe X3/K11, K14

INFQ: Wyjscia cyfrowe FDA1...FDA12 oraz

wyjscie przekaznikowe X3/K11, K14 sq
swobodnie obcigzaine funkcjami pod
C117. Istnieje mozliwosé oblozenia wie-
lokrotnego. Wyjscia FDA1...FDAS s3,
wyprowadzone na zaciski
X3/A1...X3/AS. FDA6...FDA12 mozna
wywolag tyiko przez LECOM.
Przyporzadkowaé funkcje:

1. Wybrac wyjscie pod C116

2. Przyporzgdkowaé funkcje pod C117.
Tylko dla FDA1...FDAS, wyjscie prze-
kaznikowe:

3. Ustalié biegunowosé pod C118

4. Ustali¢ opoznienie sygnatu pod C128

SH+PRG

27
56

c117"

Funkcje do
C116

0-

o .1-

2.
3-
4-
-5-
5-
-7~
8-
-9-

A0-
A1-
A2-
A3-
-14-

-156-
-16-
-17-
-18-

bez funkcji
... S0, CO17 (FDA1)

zwolnié regulator (FDA10)

[lllulh = lw_(FDAZ)

Gotowosé robocza (RDY) (FDA11)
Blokada impulsu (IMP) (FDA12)
TRIP (przekaznik)

Ostrzezenie (FDAG)

Zgtoszenie (FDAT)

Nadajnik rozbiegu wiacz.=
wylacz.(FDA3)

n,,,. = n,, (FDAS5)

n_., =0 (FDA4)

e =0 (FDAB)

laaed Neee = O (FDA9)

€046 lub C049 > n, (prog przelaczania
C243)

lwomiea > 1 {Prog przetaczania C244)

| e > 1 (Prog przeiaczania C245)
Nee >N, (Prog przetaczania C242)
Sterowanie hamuica

[SH+PRG]

c118

Biegunowosé
do C116

0- Wyijscie jest HIGH - aktywne (FDA2, 3, 5)

-1- Wyjécie jest LOW - aktywne (FDA1, 4
Iprzekaznik)

[SH+PRG]
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zadana)

Kod | Oznaczenie Parametr Przejecie j Patrz| Wasze
(Nastawa producenta tlustym drukiem) str. | nastawy
C119*|Preselekcja |-15- OCS Przeciazenie | t (zabezpiecz. urzadzenia) |SH+PRG | 88ff
funkci -18- OCB Przecigzenie |1* t (zabezpiecz. silnika)
konirolnej  [-22- OUE Przepigcie sieci
-31- LU1 Biad fazy
-32- LU Podnapigcie sieci
-41-LF  PodczestotliwosG sieci f,, <47Hz
-42- OF Nadczestotliwosé sieci f,, >63
-50- OH Przegrzanie radiatora chicdzacego
-61- CEO Zakiocenie komunikacyjne poprzez inter-
face automatyzujgecy
-70- U15 Przerwa 115V
-80- SP  Zmiana biegunowosci nadajnika
-81- Sd1 Zwarcie / przerwa tacho
-82- 8d2 Przerwany przewdd resolwera
-83- 3d3 Biad nadajnika na X5
-84- 5d3 Biad nadajnika na X9
-85- Sd5 Uszkodzony nadaijnik wartosci zadanej
-91- EEr Zewnetrzny zacisk TRIP
-93- dEr Silnik zablokowany
-84- ACl Przerwany obwdd twomika
-86- FDI Przerwany obwdd pola
-153- PO3 Blad propagowany
-163- P13 Przekroczenie kagla
C120*|Przelacze- |-0- TRIP SH+PRG
nie funkcji |-1- Ostrzezenie
kontrolnej 1-2- Zgloszenie z blokadg impulsu
-3- Zgioszenie bez blokady impulsu
-4- Wylaczone
INFO: Zmiana konfiguracji pod C0QS przyigcza z
powrotem waine dla danej konfiguracii
kontrole
C124*|Czas 60s 1s {1s} 100s |ONLINE | 70
blokowania |INFQ: czas postoju silnika do wyzwolenia
zgtoszenie biedu
C125%|Przetacze- |-0- 9600 bodow SH+PRG
nie liczhy  [-1- 4800 bodéw
boddw dla |-2- 2400 bodow
interface'y  |-3- 1200 boddw
C128*|Zwloka do |0,000s 0,000s {0,004s} 240,000s [ONLINE
C116 INFQ: Czasy opoznienia sygnaiu dia FDA1...5 oraz
dla wyjscia przekaZnikowego
C130"|Zwolnienie |-0- T, (C012)/ T, (C013) aktywne SH+PRG
dodatko-  (-1- T, /T, aktywne
wych cza- |...
sow T, -15- T, /T, akiywne
INFQ: Przy zwolnieniu czasow T, poprzez zaciski,
C130 jest tyiko parametrem wskazywanym
C131*|STOP na- |0- Zwolnit nadajnik rozbiegu SH+PRG
dajnika roz- |-1- Zatrzymaé nadajnik rozbiegu
biegu INFQ: Przy STOP-ie nadajnika rozbiegu poprzez
(gowna zacisk, C131 jest tylko parametrem:
wartosc wskazywanym )
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Oznaczenie Parametr Przejecie | Patrz| Wasze
(Nastawa producenta tlustym drukiem) str. [nastawy
Wejscie nadaj- [-0- Wejscie nadajnika rozbiegu zwolnié SH+PRG
nika rozbiegu = |-1- Wejscie nadajnika rozbiegu =0
0 (gtdwna war-
tosé zadana)
Charakterysty- (-0- Charakterystyka liniowa SH+PRG
ka nadajnika |-1- Charakterystyka S-ksztaitna
rozbhiegu
{gidwna war-
tosé zadana)
Preselekcja -1- Zaciski wejSciowe X1/1, X1/2 [SH+PRG]
wprowadzenia |-2- Zaciski wejsciowe X1/3, X1/4
danych: Wejs- [-3- Zaciski wejsciowe X1/6
cia sygnaldw  {-4- Zaciski wejsciowe X1/8
-5-  Wejscie czestotliwosci wiodacej X5
-8- Wejscie czestotliwosci wiodacej X9
-7- Resolwer
-8- Wyjscie potencjometru silnika
-8- Regulator procesu

-10- Blok arytmetyczny 2

-11-

Wejscie ustalonej wartosci zadanej

INFO: Zrédiom wejéciowym pod C145 moga

by¢ przyporzadkowane funkcje pod

C148. Podwdjne obloZenie nie jest mozli-

we: wejsciu przyporzadkowana jest za-
wsze ostatnia wybrana funkcja.
Przy C1456=-1-, -2-, -3-, -4-, -5-, -B-:

Dla tych wej$é mozna pod C147 ustalié

priorytet. Przy zmianie C00S
{konfiguracja):

Swobodnie wybrane przyporzadgkowania

opisane s3 zaleznym od konfiguracji pod-

stawowym obfozeniem. Uprzednio prze-
prowadzone przyporzadkowania ewentu-
alnie przeprowadzi¢ na nowo.
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Kod

Oznaczenie

Parametr
(Nastawa producenta thustym drukiem)

Przejecie

Patrz
sir.

Wasze
nastawy

C146"

Funkcje do
C145

Nastawa producenta: patrz C005 = -11-

-0- bez funkgji

-1- Gldéwna warto$¢ zadana z C046

-2- Wartosé zadana momentu z C047

-3- V,, regulatora obrotow

INFO: £100% na wejsciu odpowiada pradowi zna-
mionowemu pod C083. Minimalna wartosé
nastawiana zadana jest przez C231

Regulator procesu: warto$¢ zadana (C330)

Regulator procesu: wartosé rzeczywista
Regulator procesu: Wycena (C331)
Regulator procesu: zewnetrzna nastawa Vp

C027 z X5

C027 z X9

Wspdélczynnik kinematyczny (C032)

Trymowanie kata z C256

Trymowanie obrotow z C257

Blok arytmetyczny - wejécie 1 (C338)

Blok arytmetyczny - wejscie 2 (C339)

Wejscie bloku statej wartosci zadanej

Przetwarzanie analogowo/cyfrowe 1 (C270)

Przetwarzanie analogowo/cyfrowe 2 (C271)

n,.. z Co51

-21- n,.. 2 CO51
-23- Wartos¢ zadana czestotliwosci wiodacej
INFQ: C145=-21-, -22-, -23- s tylko parametrami

wskazan. Nie mozna ich przyporzadkowac.

-6-
-7-
-8-
-9-
-10-
-11-
-12-
-13-
-14-
-15-
-16-
-17-
-18-
-19-
-20-

[SH+PRG]

C147*

Pricrytet do
C145

-0- Zdeaktywizowagé funkeje zacisku, gdy pod
C001 wylaczone jest sterowanie zaciskowe.
Funkcja zacisku pozostaje aktywna, gdy pod
C001 wylaczone zostaje sterowanie

zaciskowe.

-1-

[SH+PRG]

ci161*

Obraz sta-
nu FDA

Bit Wolne wyjscie cyfrowe
0 FDA1

1 FDA12

12 Wyijscie przekaZnikowe

INFO: C151 wskazuje stany wyjsé cyfrowych w
postaci wartosci dziesietnych i binamych.
Przetgczenie biegunowosci pod C118 nie
jest uwzglednione.,

c180*

Praca
4Q/2Q

-0- Praca 4Q (przy 49XX)

-1-  Praca 2Q (przy 48XX)

INFQ: Waine dla urzadzen typu 48XX:
Urzadzenia napedzac tylko za pomocy
c180=-1-!

Btad Pr ustawia C180=-0-. Przed unucho-
mieniem bezwzglednie nastawié znow
C180=-1-,

c182*

Czas T, na-
dajnika roz-
biegu
S-ksztaitne-
go

20,08 0.01s {0.01} 50,0s
INFO: Czas T, dla nadajnika rozbiegu

S-ksztaltnego gidwnej wartosci zadanej

ONLINE
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Kod

Ozmnaczenie

Parametr

{Nastawa producenta thustym drukiem)

Przejecie

Patrz
str.

Wasze
nastawy

€183

Pochodzenie
blokady
regulatora

Wskazanie
Klemme lub Ki
Tastatur lub Ta
LECOM?1 lub L1
Aut_Int. lub AIF

Pochodzenie blokady regulatora

Zacisk

Klawiatura {Klawisz STP)

Interface LECOM1
Interface automatyzacji

{interbus S, zespdt nadrzed-

ny, ...)

inne Zrodio

Wyzwala: TRIP lub

zgloszenie

Informacja pod CO065 lub

Cc067

INFO: Wskazanie: Zrodio, kidre wywotalo blo-
kade regulatora

and.Que lub a.Q.

C185

Moc silnika

KXXX -500,0kW {0, 1kW} 500,0kW
INFO: Wskazanie: aktualna moc silnika.

C187

Prad zadany
pola

XXX 0.00A {0,01A} 50,0A
INFO: Wskazanie: aktualna wartosé zadana
pradu pola.

C188

Prad
rzeczywisty

XXX 0,00A {0,01A} 50,0A
INFO: Wskazanie: akiualna wartosé rzeczywis-
t{a pradu pola.

c180”

Blok arytmetyki
1

0
-1
-2-
-3-
-4-

Wyjscie = C046
Wyjscie = C046+C049
Wyjscie = C046-C049
Wyjscie = C046 . C049
Wyjscie = C046/C048

SH+PRG

c191*

Blok arytmetyki
2

-
-2
3-
4

WyjScie = C338+C339
VWyijscie = C338-C339
Wyjscie = C338 . C339
Wyjscie = C338/C339

SH+PRG

c192*

Preselekcia
wprowadzania
danych. Stata
wartosé zadana

1.
2.

Wybér stalej warto$ci zadanej 1
Wybér statej wartoéci zadanej 2

-15- Wybor stalej wartosci zadanej 15

INFO: Mozna nastawi¢ 15 stalych wartosci za-
danych, ktorych wywolanie jest swobod-
nie wyhieralne:
1. Pod C192 wybra¢ statg wartos¢
zadang
2. Pod C193 przyporzadkowad wartos¢
3. Zwolnienie poprzez wejscia cyfrowe
lub C194

SH+PRG

c1g3*

Wartosc zada-
na do C192

XXX +100,0%
100,0%
75,0%
50,0%
25,0%
0,0%

-100,0% {0, 1%}
Stala warto$¢ zadana 1
Stala warto$¢ zadana 2
Stata warto$¢ zadana 3
Stala warto$é zadana 4
Staila warto$é zadana 5

0,0% Stala warto$€ zadana 15

ONLINE
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Kod Oznaczenie Parametr Przejecie |Palrz| Wasze
(Nastawa producenta thustym drukiem) sir. | nastawy
C194* | Zwolnienie 0- Wolne wejsécie jest aktywne SHP+PRG
stalej wartosci  |-1-  Stata wartosé zadana 1 jest aktywna
zadanej
-15- Stala wartos¢ zadana 15 jest aktywna
C195*| Opdinienie po- |9998s 0,00 {0,01s)} 250s
miedzy 9999s: czas opdznienia nieskoriczony, blokada
~hamulec regulatora nie zostanie wigczona
zamknag” a INFQ: Czas opoZnienia pomigdzy sygnatem
blokada .zamkna¢ hamulec” | automatycznym
requiatora zaloZzeniem blokady reguiatora.
C196* | Opdinienie po- |0,00s 0,00s {0.01s} 250s
migdzy
Jintegrator war- |INFQ: Czas opdznienia pomigdzy
tosci zadanej przywotaniem funkcji szybkiego stopu a
wolny" a szyb- zwolnieniem integratora giéwnej wartos-
kim stopem c¢i zadanej
C200*|ldentyfikacja  |Format STRING: '3354902M_40000'
software'u INFO: Odczyt liczby identyfikacyjnej software'u
poprzez interface
C220*|Czas rozbiegu |[0,00s 0,00s {0.01s} 1s 59
T, dodatkowej 1s {0,1s} 10s
wartosci 10s {1s} 100s
zadanej 100s {10s} 9903
C221*|Czas wybiegu |0,00s 0,00s {0,01s} 1s 58
T, dodatkowej 1s {0,1s} 10s
wartosci 10s {1s} 100s
zadansj 100s {10s} 990s
£222*|Regulator pro- 1 0.1 {0,1} 500
cesowy V, INFO:; Wzmocnienie regulatora procesowego
C223*|Regulator pro- [400ms  20ms {10ms} 2000ms |[SH+PRG]
cesowy T, 9999ms
INFO: T, = 9999ms; udziat | wytaczony
C224*|Regulator pro- |0 ov,, 0.1V, } 50 V,, |ONLINE
cesowy K, INFO: Skladowa rozniczk. regul. procesowego
c231*|Min. prad pola [100%  20% |y {1% legem}  100% I, |ONLINE
INFQ: odniesienie: I, . (C083)
C232*|Kompensacja (0% 0% U, {(1%U,, +30%U,, ONLINE
IR INFO: odniesienie: U,,,,,, (C090)
C240*|Qkienko 1% 0%n_, {0,1%n,,) +100%n,, {ONLINE
Negez = Npa, INFO: Prog dla n,,,, = Nn,,, , odniesienie: n,,,,
C241 (Prog 1% 0%n,, {01%n,} +100%n,, |ONLINE
HLG wejscie = |INFO: Prog wejscia nadajnika rozbiegu =
HLG wyiscie wyijéé. nadaj. rozbiegu, odniesienie: n__,
C242*|Prog 1000 0br/min1000br/min{ 10b/min}50000br/min |ONLINE
przelaczania
Nyeez Z Ny INFO: Prég dla In,, 1 2 n,
C234"|Prog 1% 0%n.,. {01%n,} +100%n, |[ONLINE
przelaczania INFO: Prog dla C048 lub C049 > n,, odniesie-
Ng = N, nie: n .,
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Kod | Oznaczenie Parametr Przejecie| Patrz | Wasze
{Nastawa producenta thustym drukiem) str. | nastawy
C244* 1Prog 10% 0% . {(0.1%1,..} +100% |, |ONLINE
przetaczania [INFQ: Prég dla twornika I, .., > |,. odniesienie:
yvarrie > s Lamm (C022/C023)
C245* |Prog 10% 0% ey {0.1% [0 +100% 1., |ONLINE
przetaczania (INFO: Prog dia |, > |, odniesienie: I, (C083)
Lot > |
C249* [Bank koddw |1 0 N 7 SH+PRG
LECOM1 INFO: Wplywa na staly offset adresowy:
interface LECOM1 (zapis LECOM A/B) mo-
ze uruchomi¢ numery kodow > 225
C252* |Offset 0 ink -24576 Ink {1 Ink} 24576 Ink  |ONLINE
kgtowy INFQ: Okienko przesuniecia kata przy konfigura-
cjach z czestotliwoscig wiodacy
C253" [Przestawie- |0 ink -8190 Ink {1} 8180 Ink ONLINE
nie katowe |INFO: Przestawienie katowe zalezne od obrotow
C254* |Regulator 10,33 0,00 {0,01} 1,00 ONLINE
kata V, INFO: Wzmocnienie regulatora kata
C255* |Granice 220 Ink  -16384 Ink {1 Ink} 16384 Ink |ONLINE
bledu INFQ: Stale przestawienie katowe przy konfigura-
propagowa- cjach z czestotliwoscia wiodacs;
nego Tylko parametr wskazan, gdy przyporzad-
kowane jest analogowe Zrédio sygnatow
(C145/C146)
C257" |Trymowanie [Oobr/min  -5000cbr/min {1}  +5000obr/min {ONLINE
obrotow INFQO: State przestawienie kgtowe przy konfigura-
cjach z czestotliwoscia wiodaca,
Tylko parametr wskazan, gdy przyporzad-
kowane jest analogowe Zrédio sygnatow
{C145/C146)
C260* |Gdma grani- {100% -100% {0, 1%} +100% |ONLINE
ca potencjo- |INFQ: Géma granica potencjometru silnika
metru silnika C260 musi byC wigksze niz C261!
C261* |Dolna grani- |100% -100% {0,1%) +100% |ONLINE
ca patencjo- [INFQ: Dolna granica potencjometru sifnika
metru silnika €261 musi by¢ mniejsza niz C260!
C262* |Czas rozbie- |10s 1s {1s} 1000s |ONLINE
gu potencjo- |[INFO: Czas rozbiegu potencjometru siinika,
metru silnika odniesienie: zmiana od 0...£100%
C262 jest wazne przy aktywizacji zacisku
potencjometru silnika W GORE"
C263* |Czas wybie- (10s 1s {1s} 10005 [ONLINE
gu potencjo- [INFQ: Czas wybiegu potencjometru silnika,
metru silnika odniesienie: zmiana od 0...£100%
C262 jest wazne przy aktywizacji zacisku
potenciometru silnika W DOL"
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Patrz

torowe X4/62, X4/63,

Woprowadzanie tylko poprzez interface'u

Kod Oznaczenie Parametr Przejecie Wasze
(Nastawa producenta thustym drukiem) str. |nastawy

C264* |Funkcja dezak- {-0- bez funkcjl SH+PRG
tywizacyjna po- Potencj. silnika utrzymuje swa wartosc
tencjometru -1- W ddlna 0%
silnika Wyjscie potencjometru silnika przechodzi

w odpowiednim czasie rozbiegu Jub wybie-
gu na 0%

-2- W dd! do dolnej granicy
Wyjscie potencjometru silnika przechodzi
w odpowiednim czasie rozbiegu lub wybie-
gu na warlosé C261
-3- Skok na 0%
Wyjscie potencjometru silnika przechodzi
natychmiast na 0%

-4- Skok do dalngj granicy
Wyjscie potencjometru silnika przechodzi
natychmiast na wartos¢ C261

-5- W gbre do gémej granicy

Wyijscie potencjometru silnika przechodzi
w odpowiednim czasie rozbiegu lub wybie-
gu na wartosé z C260

INFQ: Funkcja wskazywana podczas dezakty-
wizacji potencjometru silnika
{uruchomiony zacisk DEAKTIV)

C265* |Funkcje -0- Przejecie wartoéci z pamieci SH+PRG
inicjujace po- Potencjometr siinika przyjmuje wartosé,
tenciometr jaka mial przed wylaczeniem sieci
silnika -1- Dolna wartosé graniczna

Potencjometr silnika przejmuje wartos¢ z
C261.

INFO: Funkcija realizowana przy wylaczeniu
sieci i przy dezaklywizowanym potencjo-
metrze silnika (zacisk DEAKTIV nie jest
uruchomiony)

C266* |Potencjometr |INFQ: Pod C266 mozna potencjometr silnika
silnika: obshuga réwniez obsiuzyé za pomoca A i ¥ .
klawisza Wskazanie: Wartos$é wyjSciowa poten-

cjometru silnika w % i wartos¢ programu
regulacyjnego o wysokiej doktadnosci.

C270* | Przetworzenie | XXX -16384 {1} 16384
analogowo/ INFO: Wskazanie: Wartos¢ przekazana porzez
cyfrowe 1 C145/C1486 i wyrazona cyfrowo.

Wydanie tylko przez interface'u

C271* | Przetworzenie [XXXX -16384 {1} 16384
analogowo/ INFO: Wskazanie: Wartosé przekazana porzez
cyfrowe 2 C145/C1486 i wyrazona cyfrowo.

Wydanie tylko przez interface'u

C272* |Przetworzenie |0 -16384 {1} 16384
cyfrowo/ analo- |INFO: Wejscie: Warto$¢ do przetworzenia na
gowo 1 sygnat analogowy poprzez wyjscia moni-
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Patrz

Kod Oznaczenie Parametr Przejecie Wasze
(Nastawa producenta thustym drukiem) str. | nastawy

C273*|Przetworzenie |0 -16384 {1n 16384
cyfrowo/ analo- | INFO: Wejécie: Wartosé do przetworzenia na
gowo 1 sygnat analogowy poprzez wyjscia moni-

torowe X4/62, X4/83.
Woprowadzanie tylko poprzez interface'u

C280*|Dodalkowa -0- Dodatkowa warto$¢ zadana wiaczona |SH+PRG
wartos¢ zadana|-1- Dodatkowa wartosé zadana wylaczona
Wejscie/
wyjscie

C285*|Ograniczenie (40 1 {1} 1000 |ONLINE
stromosci INFQO: Ograniczenie stromosci na wejsciu regu-

latora pradu twomika w (15° elektrycz-
HYCh) + Imn - Inm(

C316*|Zredukowany [20% 20% lpum, (1% lepum} 100% 1., |ONLINE
prad pola INFO: Qdniesienie: I, (C083)

C317*|Opdinienie 60s 0.0s {0,1s} 3600s |ONLINE
czasowe dla INFQ: Czas opéznienia, po uplywie kidrego zre-
zredukowane- dukowany prad pola, po zalozeniu bioka-
go pradu pola dy regulatora, zacznie dzialaé.

C318*| Aktywizowanie [-0- Funkcja redukcji pradu pola jest SH+PRG
redukcji pradu wylaczona
pola -1-  Funkcja redukcji pradu pola jest wigczona

C319* | Aktualne V, re- | XXXX 1 {1} 1000
gulatora n INFO: Wskazanie: Aktuainy wspdiczynnik

wzmochienia regulatora n (wazne przy
adaptacji regutatora n)

C320"|V,, adaptacji (8 1 {1} 1000 |ONLINE
regulatora n INFO: Drugi wspdlczynnik wzmocnienia dla ad-

aptacji regulatora obrotdw

C321*|V,, adaptacji (8 1 {1} 1000 ;ONLINE
reguiatora n INFO: Trzeci wspdlczynnik wzmocnienia dla ad-

, aptaciji reguiatora obrotow

C322%{n1 adaptacii re-{30000br/min Oobr/min {1obr/min} 50000br/min |ONLINE
gulatora n INFO: Prog obrotdéw zadanych adaptacji regula-

tora obrotéw warunek: n1 > nQ

C323*|n0 adaptacji re- | 50obr/min Oobr/min {1obr/min} 5000obr/min |ONLINE
gulatora n INFQ: Prég obrotdw zadanych adaplacji regula-

tora obrotdéw warunek: n1 > n0

C324*{Adaptacjare- {-0- Adaptacja regulatora n jest wylaczona [SH+PRG
gulatora n -1-  Adaptacja regulatora n jest wigczona
wejscielwyjscie

C325"|\V,, adaptacfi (1 0.1 {0,1} 500 [ONLINE
regulatora INFO: Drugi wspdlczynnik wzmocnienia dla ad-
procesu aptaciji regulatora procesu

C326%|V,, adaptacji |1 0,1 {0,1} 500 |ONLINE
regulatora INFO: Trzeci wspdlezynnik wzmocnienia dla ad-
procesu aptacji regulatora procesu

C327*|soll 2 adaptaciji [100% 0,0% {0,1%)}) 100% |ONLINE

- {regulatora INFO: Prég obrotéw zadanych adaptacji regula-
procesu tora procesu, warunek sofl 2 > soll 4
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Kod Oznaczenie Parametr Przejecie | Patrz | Wasze
(Nastawa producenta tlustym drukiem) str. |nastawy
C380* |n,,obroty 0 -16384 {1} 16384
INFO: Wysokodoktadna preselekcja giownej
- wartosci zadane;:
16 384 = 100% pod C046
Wprowadzenie danych moiwe tylko
przez interface
C381* n,, przy regula- -16384 {1} 16384
torze n INFOQ: Wysokodoktadna preselekcja giéwnej
wartosci zadanej:
Wejsécie regulatora obrotéw
16 384 = 100% pod CO50
Wprowadzenie danych mozliwe tylko
. przez interface
C382* |Wartosé -32767 {1 32767
rzeczywista INFO: Wysokodokladne wskazanie: warto$¢
obrotéw obrotéw:
16 384 = n_,_ pod CO11
Wskazanie danych mozliwe tylko przez
interface
C387* |Granica -16384 {1} 16384
momentu INFO: Wysokodoktadna preselekcja wartosci
zadanej momentu:
16 384 = 100% pod C047
Wprowadzenie danych tylko przez
interface .
388" [Wartosé zada- -163384 {1} 16384
na momentu  |INFO: Wysokodokladne wskazanie warto$ci
zadanej momentu;
16 384 = 100% pod C056
Wprowadzenie danych tylko przez
interface
C391* (Wartosé 0 {1} 65535
rzeczywista INFO: Wysokodoktadne wskazanie wartosc
kata ' rzeczywistej kata przy resclwerze jako
ukitadzie sprzezenia zwrotnego:
16384 = 360" = 1 obrot
Wskazanie mozliwe tylko przez interface
C392* {Wartos¢ zada- 0 {1} 16384
na pradu pola |INFQ: Wysokodokladne wskazanie wartosci za-
dane pradu pofa:
16384 = |, pod COB3
Wskazanie mozliwe tylko przez interface
C393* |Dodatkowa -16384 {1} 16384
wartoéé zadana |INFQ: Wysokodoktadne wskazanie dodatkowej

wartosci zadane;:

16 384 = 100% pod C049
Wskazanie mozliwe tylko przez
interface
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9. Schemat przebiegu sygnatéw

(Konfiguracja 10-13)
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SERWIS

1. Kontrole, zgloszenia, diagnoza.

1.1 Kontrole z zastosowaniem pamieci bledow (TRIP)

Urzadzenia posiadaja rozne funkcje zabezpieczajgce przed niedopuszczalny-
mi warunkami eksploatacji. Zadziatanie takiej funkcji zabezpieczajacej wywoluje blo-
kade impulsu (IMP) i wilaczenie pamieci biedow (TRIP). Natychmiast wskazywany
jest rodzaj biedu. Sygnat ,gotowos¢ eksploatacyjna” (RDY) zostaje cofniety, a praca
regulatora prostownika natychmiast przerwana.
Po usunigciu zakidcenia blokada impulsu usunieta zostaje po potwierdzeniu. Pamig-
¢ bleddw musi byé cofnieta. Odbywa sie to pod CO067 przez nacisniecie klawiszy
SG+PRG.

Zgtosze- Btad Przyczyna Usunigcie

nie

--- nie ma bledu

OH Przegrzany radiator |Radiator zbyt goracy, np. z powodu; |Osludzi¢ urzadzenie, zadbac o

chtodzacy lepsza wentylacje
- temperatury otoczenia T, >45° C |- Temperature otoczenia w
(> 40°C) szafie sprawdzic¢
- radiator silnie zabrudzony - Oczyscic radiator

- nieprawidlowa pozycja montazowa |- Zmieni¢ pozycjq moniazowg,

OCS5S Przeciazenie Czeste lub za dlugie przyspieszenia |Sprawdzi¢ obliczenia napedu
urzadzenia z nadpradem
Ciagle przecigzenie z1 ., . > 1,051,

0CsB Silnik przeciazony |[Silnik przeciazony ciepinie np. przez |Sprawdzi¢ obliczenia napedu
cieplnie - niedopuszczainie duze prady ciagte
- czeste i zbyt dlugie przyspieszenia

uU1s Zakiocone zasilanie |Przeciazenie/zwarcie KI.20 Sprawdzi¢ obcigzenie na za-
15V cisku 20
Uszkodzone zasilanie £15V Przestaé urzadzenie
LUt Brak fazy Przerwa lub brak napiecia sieci Sprawdzi¢ napigcie sieci i
usuNaE przyczyne przerwy w

zasilaniu.
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Zgtosze- Biad Przyczyna Usuniecie
nie
QUE Przepigcie sieci |Napiecie sieci wieksze niz 460V - Zmniejszy¢ napiecie sieci przez
szeregowy transformator
- Kontakt z producentem
(zastosowac urzadzenie o wy-
Zszym napieciu zasilania
LF Zbyt niska Czestotliwosé sieci > 47Hz Sprawdzié czestotliwosE sieci,
czestotli- urzadzenie moze by¢é zasilane tyl-
wosd sieci ko czestotliwascia 47-63Hz
OF Zbyt wysoka Czestotliwosé wieksza niz 83Hz Sprawdzi¢ czestotliwose siect,
czestolliwose urzadzenie moze by¢ zasilane tyl-
sieci ko czestotliwoscig 47-63Hz
SP Zmieniona bie- |Zmienione przyiaczenie tachogene- |[Zmienié podtaczenie tachogenera-
gunowosé ratora, resolwera iub pole tora, resolwera lub pola
nadajnika
Sd1 Biad tache Przewdd tachogeneratora zwarty  |Sprawdzi¢ przewody tacho pod
lub przerwany wzgledem zwarcia lub przerwy i
usungé bfad
Sd2 Biad resolwera |Przerwany przewdd resclwera Sprawdzi¢ przewody resolwera
Sd3 Blad nadajnika  |Przewdd nadajnika przyrostu lub  |Sprawdzi¢ przewod przyrostu lub
na Dig_in1 czestotliwosci wiodacej przerwany |czestotliwosci wiodacej
na X5
Sd4 Biad nadajnika  [Przewdd nadajnika przyrostu lub  |Sprawdzié przewdd przyrostu fub
na Dig_In2 czestotliwosci wiodacej przerwany |czestotliwosci wiodacej
na X8
Sd5 Przewodnosé Przerwa we wprowadzeniu prze- |Przerwe w przewodzie wartosci
pradowa wodnosci pradowe;, |, < 2mMA zadanej usunag fub wybraé pod
przerwana przy zadanej przewodno$ci C34-0- przewodnosé 0...20mA
pradowej 4...20mA, C34-1-
dEr Silnik Duzy moment spoczynkowy lub sil- [Usunaé blokade silnika lub pod-
Zablokowany nik mechanicznie zablokowany wyzszyé czas blokady pod C124
ACI Rozwarty obwdd |Bezpiecznik w obwodzie twomika |Sprawdzi¢ bezpiecznik twornika
twomika uszkodzony lub przerwa w lub usuna¢ przerwe w przewodzie

przewodzie
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Zgiosze- Btad Przyczyna Usunigcie
nie
FCl Rozwarty obwod |Uszkodzone bezpieczniki pola F1i |W stanie beznapigciowym wymie-
pola F2 w regulatorze lub przerwa w nié¢ bezpieczniki pola lub usunac
przewodzie obwodu pola przerwe w przewodach
CCr Zakiocenie Silne modulacje zakidceniowe w  |Ukladaé ekranowane przewody
systemu przewodach sterowania. sterowania
Petle masowe i uziomu w Sprawdzi¢ oprzewodowanie PE.
oprzewodowaniu
Pr Parametr Po wigczeniu zostat stwierdzony Nastawi¢ zadane paramelry i
cofniety zmieniony numer wersji software'u. |wprowadzi¢ de pamigci pod C03
Automatycznie zakodowana
zostala nastawa producenta
Pri... Parametr Podczas adowania zestawu para- |Nastawié zadane parametry i
Pr4 cofnigty metréw 1...4 rozpoznany zostal wprowadzi¢ do pamieci pod co3
blad.
Automatycznie zakodowana
zostata nastawa producenta
PEr Btad programu Kontakt z producentem niezbgdny
EEr Btad zewnetrzny |Sygnal poprzez cyfrowe wejscie Sprawdzié nadajnik zewngtrzny
(TRIP-Set) TRIP-Set
PC3 Biad Przekroczona zostata granica bledu |- Rozszerzy¢ granice bledu propa-
propagowany propagowanego z C255 gowanegao za pomoca C255
- Zwolnic¢ naped, RFR
- Naped nadaza za czestotliwoscia,
wiodgeq (granical )
P13 Przekroczenie Osiagnieta granica regulatora kata |- Zwolni¢ naped

kata

- Naped nie nadaza za czestolli-
woscia wiodagca (granica I,,,,)
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1.2 Zgloszenia
RDY Gotowosé robocza

RDY nie swieci, gdy wystapit TRIP
Patrz pozycja kodu C067, Wskazanie biedu.

l—tm

| .. Swieci, gdy regulator obrotéw pracuje na ograniczeniu

IMP

IMP swieci. gdy:

- Przetacznik RFR jest rozwarty,

- ma miejsce zbyt niskie lub zbyt wysokie napigcie sieci.

Przy IMP impuisy zaplonowe sg zablokowane

LU  Podnapiecie

We wskazniku LCD pojawia sie zgloszenie ,LU Podnapigcie”, gdy napigcie sieci

> 330V. Zacisk X3/44 dostarcza sygnat LOW, nie ma gotowosci.

2. Sprawdzenie napedu

Podane nizej pomiary powinny byé przeprowadzone tylko przez wykwalifikowanych

fachowcow. Pomiary nalezy przeprowadzi¢ woltomierzem cyfrowym. Wymienione

wartosci pomiarowe sa wartosciami znamionowymi. Przy odchyleniach ma miejsce

uszkodzenie.

2.1 Sprawdzenie silnika

UWAGA:

Urzadzenie odiaczy¢ od sieci.
Badania przeprowadzi¢ w stanie beznapigciowym
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K -» potencjat ziemi

Pomiar Punkt pomiarowy Warto$é pomiarowa
Cpomosé twomika A — B na regulatorze R,<10Q
Opomosé izolacji twomika A — potencjat ziemi Roe
8 — potencjat zZiemi
Opomosé pola o> K R, < 1kQ
Opomosé izolacji pola | - potencjat ziemi R

2.2 Sprawdzenie prostownika

2.2.1 Sprawdzenie czesci energetycznej

UWAGA:

Odtaczyé¢ urzadzenie od sieci.

Badania przeprowadzac w stanie beznapigciowym.

Odlaczyé zaciski pola

Pomiar Punkt pomiarowy Wartos¢ pomiarowa
Bezpiecznik pblprzewodnikowe R=0Q
od strony zasilania sieciowego.
Zabezpieczenie twomika
Zabezpieczenia R=0Q
wewnatrzprzyrzadowe
Tyrystory A — B na regulatorze R —> oo
B — A na regulatorze
QOdtaczyé zaciski twomika
Regulator pola R+, K- Row
R, K+ (dioda woinobiezna) R > 200kQ

(dioda ~ 0,5V)
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2.2.2 Sprawdzenie karty sterowniczej 4902MP

Do sprawdzenia napiecia zasilania:

- Urzadzenie komplietnie oprzewodowac

- Wilaczy¢ blokade regd}atora, X2/28 rozwarte oraz

- Wigczy€ siec

Uwagi Punkt pomiarowy | Wartosé pomiarowa
- Vee 18 X2/20 - X3/40 +14,25V do +15,75V
+Vref 10V X1/9 — X3/40 +9,79V do +10,21V
-Vref 10V X1/10 — X3/40 -9,79V do - 10,21V




